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1 INTRODUCTION

Thank you for selecting an Emak product.
Our network of dealers and authorized workshaps will always be at your complete disposal for any need you may have.

For correct use of the machine and to avoid accidents, do not start working until you have read this manual
carefully.

This manual shall accompany the machine throughout its life.

You will find explanations concerning the operation of the various parts plus instructions for necessary checks and relative
maintenance.

Also read the battery and battery charger instruction and maintenance manual!

NOTE

The descriptions and illustrations contained in this manual are not binding. The Manufacturer reserves the right to
undertake any modifications it deems necessary without revising this manual.

Images are for illustrative purposes only. The actual components may vary from those depicted. If in doubt, please contact
an Authorized Service Center.

1.1 HOW TO READ THIS MANUAL

The manual is divided into chapters and paragraphs. Each paragraph is a sub-level of its respective chapter. References to
chapters or paragraphs are indicated with the wording “chapter” or “paragraph” followed by the respective number. Example:
“chapter 2".

In addition to the operating instructions, this manual contains paragraphs that require your special attention. Such paragraphs
are marked with the symbols described below:

Where there is a risk of an accident or personal, even fatal, injury or serious damage to property.

/N\  CAUTION
Where there is a risk of damaging the machine or its individual components.

NOTE
Provides additional information to previous safety message instructions.

The figures in these instructions for use are numbered 1, 2, 3, and so on. The components indicated in the figures are marked
with letters or numbers, depending on the case. A reference to component C in Figure 2 is indicated with the wording: “See C,
Fig. 2" or simply “(C, Fig. 2)".

2 SAFETY SYMBOLS AND WARNINGS

The table below illustrates and describes the safety symbols and pictograms that may appear on this machine. Please read,
understand and follow all instructions on the machine and in the instruction manual for comprehensive information on safety,
assembly, operation, maintenance and repair before assembling and starting up.

o



Carefully read the instructions for use and familiarize yourself with its contents before
using the machine. Store the instructions for use in a safe place for future reference.

This symbol indicates WARNING, HAZARD and CAUTION.

Risk of thrown objects. Full body exposure.

Always keep a safe distance from the machine during operation.
Never use the machine when there are other people, children or pets within the cutting
area.

< T PPBO

X

Do not sit or climb on the machine.

A WARNING
Switch off the motor and remove the key before maintenance or repairs.

Activate the disabling device before maintenance or before lifting the machine.

Equipment with class 3 insulation.

Lithium-ion battery for all battery packs and battery cell. This product features the “sorted collection”
symbol for all battery packs and batteries. It will therefore be recycled or dismantled to reduce
environmental impact. At the end of its life cycle, the device should not be disposed of with normal
household waste. Ensure that the device is disposed of in accordance with local regulations.

At the end of its life cycle, the device should not be disposed of with normal household waste. Ensure that
the device is disposed of in accordance with local regulations.

I SN N

CE conformity marking. The product complies with applicable European directives; a method to assess
conformity with these directives has been carried out.

/N\  CAUTION

Always pull out the power plug and disconnect the perimeter wire from the charging station during a

thunderstorm.
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Fig. 2 shows the identification label for the machine:

IDENTIFICATION LABEL

1. Type of machine: LAWNMOWER ROBOT 7. Serial number

2. Manufacturer 8. Year of manufacture

3. Guaranteed Sound Power Level 9. QR Code

4. Voltage 10. Type of machine: CHARGING STATION

5. Number of engine rpm 11. Output voltage (direct current).

6. Cutting width

4 MAIN COMPONENTS

Fig. 1 shows the main components of the machine:

1. Lawnmower robot 14. Charging station fastening bolt

2. (utting height adjustment knob 15. Wire connector

3. STOP button 16. Spare blade

4. Control panel 17. Perimeter wire (120 m)

5. Rain sensor 18. Charging station

6. Carrying handle 19. (Charging contacts

7. Rear wheel 20. LED indicator (battery power supply and charge status)
8. Blade 21. LED indicator (perimeter wire status)

9. Blade disk 22. Allen wrench

10. Front wheel 23. Hexalobular head cap screw

11. Battery compartment cover 24. Transverse flanged countersunk screw

12. Power supply adapter 25. Battery

13. Perimeter wire fastening pin 26. Ruler.

4.1 PACKAGE CONTENTS

Description Q.ty Description Q.ty
Lawnmower robot 1 Charging station 1
Adapter 1 Battery 1
Perimeter wire fastening pin 150 Allen wrench 1
Charging station fastening bolt 6 Hexalobular head cap screw 4
Wire connector 2 Transverse flanged countersunk screw 6
Spare blades 6 Use and maintenance manual 1
Perimeter wire 1 Ruler 1

5 GENERAL MACHINE SAFETY WARNINGS

Read all safety warnings, instructions, figures and specifications provided with this equipment. Failure to
follow all instructions listed below may result in electric shock, fire and/or serious injury.

Read the instructions for use to reduce the risk of injury.

Children are not authorized to use this machine. This machine may be used by persons with limited physical, sensory or
mental capabilities, or by persons without experience and knowledge, only if they are supervised or have received instructions

n



on how to use the machine safely, and understand the dangers arising from such use. Children are not authorized to play with
this machine.
Children are not allowed to clean the machine or perform user-level maintenance.

When using the machine, certain safety precautions should be observed to avoid injury or damage. Carefully
read the complete instructions for use and safety rules. Keep this manual in a safe place and pass it on to
any subsequent user so that the information is always available. We assume no liability for damage or
accidents resulting from failure to follow these instructions and safety precautions.

Save all warnings and instructions for future reference.

5.1 SAFETY INSTRUCTIONS

Carefully read the instructions for use and familiarize yourself with its contents before using the machine.
Store the instructions for use in a safe place for future reference!

General

«  Read the instructions for use before using the machine.

«  The machine may be dangerous if used improperly.

« When carrying the lawnmower, switch it off and carry it with the blades facing outwards as explained in
this manual.

«  When carrying the lawnmower, make sure to carry it by the handles provided. If you transport the
lawnmower in any other way, you may injure yourself with the blades or the lawnmower charging
socket.

« Do not use the machine if the safety devices and guards are defective or missing.

+ Only use Bi 220, Bi 250 batteries for this product.

Do not disconnect the Bi 220, Bi 250 battery from the lawnmower robot while it is connected to the charging station.
Charge the Bi 220, Bi 250 battery using the charging station provided or a CRG 200 battery charger exclusively.
Keep extension cables away from moving parts. Damaged extension cables pose the risk of coming into contact with live
wires.
Do not plug the power supply into an outlet if the plug or cord is damaged. Worn or damaged cords increase the risk of
electric shock.
If the machine is used in a public area or public access area, place warning signs around the work area. The signs should
state the following warning:
Warning! Automatic lawnmower. Keep away from the machine. Supervise children and animals.

Training

Carefully read the instructions. Get to know the controls and proper use of the machine.
Never allow people unfamiliar with these instructions or children to use the machine. Local regulations may limit the age
of the operator.

« The operator or user is responsible for accidents and hazards that may occur to other people or their property.

« Use of the machine by persons (including children) with limited physical, sensory or mental capabilities, or lacking the
necessary experience and knowledge is prohibited. Such persons may use the machine only if supervised at work by a
person responsible for their safety and if they have received prior training in the use of the machine.

Never allow children to play with the machine. The machine is not a toy. Children must not be near the machine while it
is in operation.
Wear long pants and sturdy shoes near or inside the work area while the machine is in operation.



Do not climb on the lawnmower, push the lawnmower or use it for anything other than its intended purpose, otherwise
you or someone else could be injured.

Do not use automatic lawn watering systems while the lawnmower is in operation, as the watering equipment may be
damaged and water may enter the lawnmower. Adjust the working time of the lawnmower so that the watering systems
and the lawnmower do not run at the same time.

Preparation

Make sure to install the charging station and perimeter wire as instructed in this manual.

Periodically inspect the area where the machine is to be used and remove all stones, sticks, wires, bones, branches and
other foreign objects.

Periodically visually inspect that the blades, blade bolts and cutter assembly are not worn or damaged. Replace worn or
damaged blades and bolts in sets to preserve balance.

When carrying the lawnmower, switch it off and carry it with the blades facing outwards as explained in this manual.
When carrying the lawnmower, make sure to carry it by the designed areas. If you transport the lawnmower in any other
way, you may injure yourself with the blades or the lawnmower charging socket.

Inspect the lawnmower robot every week and replace worn or damaged parts for safety.

Operation

Keep hands and feet well clear of rotating parts.

Never lift or transport the machine while the motor is running.

Switch off the machine before checking, cleaning or working on the machine, as well as before removing an obstruction,
and after hitting a foreign object to inspect the machine for damage. If the machine starts to vibrate abnormally, check
for damage before restarting the machine.

Objects thrown from the product could hit the user or other people. Always make sure that other people or pets stay at a
safe distance from the machine while it is in operation. Do not use the machine if you know there are pets, children or
people within the cutting area.

Do not use the lawnmower if the outer casing is damaged. The blade could accidentally cut you or you could be injured
by debris thrown from the blades.

Never try to tamper with the lawnmower. It may cause an accident.

Maintenance and storage

Replace parts if worn or damaged for safety.

Make sure that only original spare part cutting devices are used.

Make sure batteries are charged using the battery charger recommended by the manufacturer. Improper use may cause
electric shock, overheating or corrosive liquid may leak from the battery.

In case of electrolyte leakage, wash with water/neutralizing agent. Consult a doctor if it comes in contact with the eyes.
The machine should be maintained according to the manufacturer’s instructions.

Recommendations

Avoid using the machine and its peripherals in bad weather especially when there is a risk of lightning.

Connect the machine and/or its peripherals only to a power supply circuit protected by a residual current device (RCD)
with a tripping current not exceeding 30 mA, tripping current.

To recharge the machine, use only the battery charger or charging station provided.

Information on exposure to radio frequencies

This device has been tested and meets applicable limits for radio frequency (RF) exposure.

5.1.1 User information

Product in compliance with Directives 2011/65/EC and 2012/19/EC on the reduction of
hazardous substances in electrical and electronic equipment and the disposal of waste from
such equipment.

When the symbol appears on the equipment, this means that it must be collected separately from
other waste at the end of its working life.



When the equipment is no longer serviceable, accordingly, it should be taken by the user to a special sorted collection center
for electrical and electronic waste, or if purchasing a new product of similar type, returned to the dealer on a one-for-
one basis (takeback scheme).

Proper sorted collection ensures that the discarded equipment can be sent subsequently for eco-friendly recycling, treatment
and disposal; this helps to avoid any possible negative impact on the environment and on health, besides enabling the
reclamation of materials used in manufacturing the equipment.

Unauthorized dumping of waste is irresponsible, and punishable under statutory regulations.

Also read the battery and battery charger instruction and maintenance manual!

6 ASSEMBLY

During assembly, wear protective gloves and place the machine on a flat, stable
surface. Follow the assembly instructions step by step and use the illustrations given
as a visual guide to assemble the machine with ease. Do not insert the battery
before the machine is fully assembled or adjusted.

6.1 UNPACKING
This lawnmower robot was shipped fully assembled. But the charging station needs to be assembled.

1. Carefully remove the product and any accessories from the box. Place them on a flat, stable surface.

2. Remove all packing and shipping material. Do not discard packing material until you have thoroughly inspected and
satisfactorily used the product.

3. Packaging contents vary depending on the country and product variant purchased. Make sure all items listed in the
packing list are included. See 4.1 Package contents.

4. Carefully inspect the product to ensure that no breakage or damage has occurred during shipment. If there are missing or
damaged parts, do not use the machine; instead, contact the dealer. Using an incomplete or damaged machine is a
danger to persons and property.

5. Make sure you have all the accessories and tools needed for assembly and operation. Make sure you have adequate
personal protective equipment.

The equipment and packaging material are not toys. Do not let children play with plastic bags, sheet, small
parts. Danger of swallowing or choking.

6.2 INSTALLING THE BATTERY

Open the battery compartment cover by pulling the latch. Press the lock button on the battery pack and insert the battery into
its holder. Close the battery compartment cover and make sure it locks properly in place. See Fig. 5.

7 STARTING

/N\  CAUTION

Carefully read the instructions for use before working on installing the lawnmower robot. The quality of the
installation will affect the performance of the lawnmower robot.




71 CHECKING THE MACHINE

Make sure that the battery is not fitted in its housing.

Before beginning work, it is necessary to:

Check that the cooling vents are not clogged.

« Check that the handles and machine guards are clean and dry, correctly assembled and firmly secured to the machine.

+ Check that the cutting devices and guards are not damaged.

« Check that the machine has no signs of wear or damage due to impact or other causes, and make the necessary repairs.
Check that the battery is in good conditions and that there are no signs of damage. Do not use the machine with a
damaged or worn battery.

Charge the battery following the instructions given in chapter 7.3 Battery charging.

7.2 CHECK BATTERY STATUS

7.2.1 Monitoring the charge level

The battery status (B, Fig. 4) is shown on the display (A, Fig. 4). For more information, see chapter 8.5.2 Explanation of the
characters on the LED display (Fig. 4).

73 BATTERY CHARGING

/N\  CAUTION

Make sure that the mains voltage of the power outlet corresponds to that indicated on the battery charger
label.

7.3.1 Correct use

Check that the mains voltage of the power outlet complies with the specifications of the charging station (never connect
it to a different voltage), make sure that the power outlet is in optimum condition.
Do not use batteries that have overheated during the charging process, as the cells may have suffered dangerous damage.
« Never charge or use batteries that have overheated; replace them immediately if possible.
« The battery comes with a protective device that prevents recharging if the ambient temperature is not between 0 °C and
+45 °C.
The battery can be recharged at any time, even partially, without the risk of damaging it.
Never fully discharge the battery pack; fully discharging the battery pack will lead to premature aging of the battery cells.

Use only original battery packs. The use of other batteries poses a fire risk and may result in injuries or an
explosion.

732 How to charge

The lawnmower robot will return to the charging station in each of the following situations:
The lawnmower robot is manually returned (via control panel or mobile application).
The battery charge level is too low.
The work time is completed.
The rain sensor has tripped.
The lawnmower robot is overheated or its temperature is low.

In these cases, the lawnmower robot automatically runs along the perimeter wire until it reaches the charging station.

When the lawnmower robot wants to return to the charging station, it will first search for the perimeter wire and then move
along the perimeter wire clockwise until it docks at the charging station and begins charging.

The lawnmower robot charging station features two LEDs that indicates ongoing communication.



733 Key to battery charger LED indicators

LED LED indicators State
One red LED on. Battery charger on.

One green LED flashing. Normal charging.

One green LED on. Charging complete.

One red LED flashing at a frequency of 1 Hz. Faulty battery voltage.

One red and green LED flashing, alternating at a

Faulty battery temperature.
frequency of 1 Hz 1 D

AR Bi=1E=8{

734 Charging completed

When the battery is fully charged, the lawnmower robot resumes operation or remains in the charging station until the next
work session. Operation resumes in accordance with the settings when the temperature has dropped. If the rechargeable
battery is discharged before the lawnmower robot has returned to the charging station, it will not be possible to restart the
lawnmower robot. Return the lawnmower robot to the charging station. The lawnmower robot will be charged automatically.

14 LAWN CONDITIONS

To ensure optimal operation of your lawnmower robot, always make sure that all areas up to at least 20 cm outside the
perimeter wire and charging station are free of grass and obstacles.

Muddy/soggy lawns can cause the rear drive wheels to slip, which could damage the lawn. Allow the lawn to dry sufficiently
and possibly adjust the mowing program during longer periods of rain.

1.5 HOW IT WORKS

The lawnmower robot is designed to operate on grassy surfaces, even when wet, and can handle slopes up to a certain degree
(36% - 20°).

The lawnmower robot is designed to be safe in the presence of children and animals, thanks to its safety sensors and locking
systems.

It is designed to be easy to carry thanks to its compact and lightweight design. In addition, it can stand up vertically to be
cleaned, transported or put in storage.

The lawnmower robot is equipped with an automatic charging system that allows it to return to the charging base when the
battery is low.

It can be programmed to run automatically and can operate 24 hours a day. You can program the robot via the mobile
application.

The lawnmower robot manual includes detailed information on maintenance, blade life, emergency stop, maximum garden
size, troubleshooting, warranty, safety, copyright, use of QR codes, and compatibility with mobile devices.

The lawnmower robot can automatically return to the charging base.

7.5.1 Random mowing

The lawnmower robot chooses its direction randomly. The lawnmower robot makes its way over each area that is enclosed
within the perimeter wire, so that the entire garden is mowed. Each time the lawnmower robot detects a properly installed
perimeter wire, the lawnmower robot turns and drives in a different direction within the area. All areas that you want to
protect within the lawn area (e.g. garden ponds, trees, furniture, or borderless flower beds) should be outlined by the
perimeter wire. The perimeter wire should form a closed circuit.

If the lawnmower robot hits an obstacle within the cutting area, it reverses and then continues mowing in a different
direction.



7.5.2 Spiral and spot mowing

Spot mowing mode can be used when you have an area of tall grass to mow. Manually place the lawnmower robot in the
area and activate the spot mowing mode, after which the lawnmower will cut the grass in a spiral pattern.

753 Multi-zone management

The lawnmower robot can start mowing from a maximum of 5 different remote positions along the perimeter wire, ensuring
each area is covered and suit multiple zone scenarios.

1.6 SENSORS

The lawnmower robot is equipped with the following safety sensors.

- Lifting sensor: If the lawnmower robot is lifted off the ground, either lifted completely or lifted from one end so that it
is tilted, the blades stop rotating.
If the front wheels do not touch the ground (because the robot is lifted or is tilted), the sensors stop the blades.

«  Tilt sensor: If the lawnmower robot tilts abruptly in any direction, the lawnmower robot and blade rotation are stopped
immediately.

«  Obstruction sensor: The lawnmower robot can detect obstacles in its path. If the lawnmower robot hits an obstacle, it
will stop cutting and move away from the obstacle, backing up; it will then start cutting again.

+  Rain sensor: The lawnmower robot is equipped with a rain sensor to prevent the lawnmower robot from working in bad
weather. When the sensor detects rain, the lawnmower robot returns to the charging station to be fully recharged.
In factory settings, this sensor is disabled and can be activated via the mobile application, including delay times.

Do not short-circuit the rain sensor with metal or any other conductive material. This prevents proper
operation of the lawnmower robot.

1.7 PREPARATIONS

First, draw a sketch of the lawn. Include obstacles in the drawing and work out a plan on how you intend to protect them.
This will make it easier to find a good location for the charging station and to lay perimeter wire around bushes, borderless
flower beds, etc. If the grass is taller than 60 mm, it should be shortened first to avoid exposing the lawnmower robot to
excessive load and affecting its operational efficiency.

We recommend cutting the grass to a height of 40 mm with a conventional mower. Remove all loose objects from the lawn
that could be damaged by the lawnmower robot or damage the lawnmower robot itself.

Keep the following tools handy: hammer and wire stripper.

7.8 CHARGING STATION

The lawnmower robot charging station features an LED that indicates ongoing communication. The robot automatically returns
to the charging base when the battery is low.

7.8.1 Charging station location

First, determine the best location for the charging station. An external power outlet is needed, which provides a permanent
supply of electricity so that the lawnmower robot can operate at all times. The charging station should be placed in a flat area
at the same level as the lawn itself.

Make sure the area is level, dry, and protected from the weather. Choose a location that is in the shade if possible, because it
is best to recharge the rechargeable battery in a cool area.

NOTE

« The perimeter wire should be laid in a straight line for at least 2 m in front of the charging station (Fig. 6).
« The total length of the power cable is about 10 m.




7.8.2 Charging station placement

When the rechargeable battery is almost discharged, the lawnmower robot returns to the charging station by following the
perimeter wire clockwise until it reaches the charging station. Therefore, make sure that the charging station is facing the
correct direction when you place it (Fig. 7).

7.83 Charging station assembly
Attach the charging station tower to the bottom plate using four screws with a screwdriver (Fig. 8).
Once the lawnmower robot is working properly and a suitable location for the charging station has been found, the charging
station should be fastened in place using the retaining screws (14, Fig. 9). Use the Allen wrench to fasten all retaining screws
completely in the ground (Fig. 9).
7.9 PERIMETER WIRE
The lawnmower robot needs a perimeter wire to work properly.
/N\  CAUTION

Perimeter cables that have been cut and the ensuing damage are not covered by the warranty!

NOTE

The maximum garden dimensions are: 500 m2, 1000 m2 for D18; 2000 m2 for D22.5. The maximum length along each
side must not exceed 120 m2

7.9.1 Laying the perimeter wire

The perimeter wire can be laid either on the ground surface or underground. The fixing pegs can break and could damage the
perimeter wire if hammered and if the soil is hard or dry. Water the lawn before installing the perimeter wire if the soil is
very dry.

Installation on ground surface

Lay the perimeter wire firmly on the ground surface and fasten it with the fixing pegs supplied, if you do not intend to
scarify or aerate the lawn later. You can still readjust the position of the perimeter wire during the first few weeks of
using the lawnmower robot. After some time, however, the perimeter wire will be covered with grass and no longer
visible. Install the perimeter wire with a maximum distance of 1 m between the fixing pegs. Place fixing pegs closer to
each other on uneven areas of the lawn. Avoid situations where the wire is not actually on the ground. Ensure that the
perimeter wire cannot be severed by the lawnmower robot.

Underground installation

Bury the perimeter wire in the ground to a depth of up to 5 cm. This will prevent the perimeter wire from being
damaged during scarification or aeration, for example.

7.9.2 Narrow areas

If there is a narrow area facing an uneven terrain or steps, the lawnmower robot will be able to operate there as long as the
area is at least 1.6 m wide (100 cm between perimeter wires). And if there is a narrow area facing flat terrain, the area should
be at least 1.2 m wide and at most 8 m long (Fig. 11).

7.9.3 Distance from the garden perimeter

When the lawnmower robot approaches a perimeter wire, the perimeter wire is detected by sensors at the front of the
lawnmower robot. Before the lawnmower robot turns, however, it runs on the perimeter wire up to 30 cm. Please keep this in
mind when planning the cutting area (Fig. 12).

7.9.4 Laying the wire in corners

Avoid laying the perimeter wire at right angles (90°) in corners. To prevent the lawnmower robot from going too far beyond
the perimeter wire, lay the wire with gentle bends or corners, as shown in the diagram (Fig. 13).



7.9.5 Calculating lawn slope

The lawnmower robot can handle slopes of up to 36% (20°). Steeper slopes should therefore be avoided. The slope gradient
can be determined based on the height divided by the distance (Fig. 14).
Example: if the height is 36 cm and the distance is 100 cm, the slope is 36% (36 cm / 100 cm = 36%).

7.9.6 Installing perimeter wire on slopes
There must be a level area in the slope near the perimeter to make the machine work safely.

The lawnmower robot can slip on slopes, especially if the grass is wet, and consequently pass over the perimeter wire.

Therefore, we recommend paying attention to the following points (Fig. 15):

« In the area at the top of a slope, the perimeter wire should not be installed on slopes greater than 36%. Maintain a
distance of 30 cm from obstacles and lawn edges.

« In the area at the base of a slope, the perimeter wire should not be installed on slopes greater than 17%. Maintain a
distance of 40 cm from obstacles and lawn edges.

7.9.7 Driveways and paved paths

« Outline raised paths, gravel-covered areas containing bark mulch, borderless flower beds or other similar areas. Lay
perimeter wire at a distance of at least 30 cm (Fig. 16, Fig. 18).

«  Paths that are flush with the turf do not need to be outlined because the lawnmower robot can simply run over them. It
is also possible to lay perimeter wire on paths (Fig. 17, Fig. 18).

7.9.8 Perimeter islands

To protect obstacles in the cutting area, create perimeter islands. This will prevent collisions with breakable objects, garden

ponds, trees, furniture, borderless flower beds, etc. (Fig. 19, Fig. 20).

« Lay the perimeter wire from the edges to the objects you want to protect.

- Fasten the perimeter wire with fixing pegs clockwise around the object you want to protect.

«  Enclose the perimeter islands completely and then lay the perimeter wire to the point where you left the edge of the
lawn.

« The perimeter islands should be at least 1 m apart. Alternatively, place the objects together and make them into a joint
perimeter island (Fig. 19).

« The perimeter wires to and from the perimeter island should be laid parallel and very close together.

The perimeter wires must not cross each other. Therefore, it is necessary to fasten both parallel
perimeter wires to the ground together using the same fixing peg (Fig. 20). The lawnmower robot will
pass over the two parallel perimeter wires in the cutting area, but it will stop where the perimeter wires
are laid separately.

7.9.9 Obstacles

- Obstacles with a height greater than 10 cm (Fig. 21). Collision sensors detect solid obstacles with a height greater
than 10 ¢m, e.g., trees, walls, fences, garden furniture, etc. If the lawnmower robot collides with an obstacle, it will stop,
reverse and turn so that it can continue mowing in the opposite direction. However, sometimes it may be advisable to
protect them by a perimeter wire island (this can also be done later after some mowing). Soft, unstable and valuable
obstacles should be protected by a perimeter wire island.

- Stones and low obstacles: Stones, rocks, and low obstacles less than 10 cm in the mowing area should be protected by
a perimeter wire island, as otherwise the lawnmower robot could run over them. Otherwise, the lawnmower robot may
be damaged or get stuck.

«  Trees (Fig. 22): The lawnmower robot treats trees as obstacles. However, if tree roots protrude from the ground at a
height of less than 10 ¢m, the area where they are located should be protected. This will prevent damage to the roots
and the lawnmower robot. Make sure that the minimum distance between the perimeter wire and the obstacle is 30 ¢m.

- Waterscapes: The perimeter wire should be laid at a greater distance where there are waterscapes to prevent the
lawnmower robot from falling into water.



7.10  CONNECTION TO CHARGING STATION

1. Finish laying the complete perimeter wire before connecting it to the charging station. Keep an extra 1 m length of
perimeter wire at each end so that further adjustments can be made later.

2. Using a wire stripper, remove a 1520 mm length of insulation at the ends of the perimeter wire for connection to the
charging station.

3. Insert the perimeter wire into the corresponding groove on the bottom plate of the charging station (1, Fig. 23) and pass
the two ends of the wire through the two holes in the bottom of the charging stations (2, Fig. 23).

4. Do not use the adapter (12, Fig. 1) if it is damaged. If the adapter is damaged, immediately contact an Authorized Service
Center for replacement.

5. Do not charge the lawnmower robot at a temperature above 50°C or below 0°C.

6. Keep the lawnmower robot and the adapter away from water, heat sources and chemicals. Keep the adapter cable away
from sharp edges to avoid damage.

The lawnmower robot can only be manually removed from the charging station from the front of the
charging station to avoid damage to the contact blades of the charging station.

The LED indicator on the right of the charging station should light up red and stay on permanently; the LED indicator on the
left of the charging station should light up green and stay on permanently. If the LED indicators do not light up, check the
connections. See the table 16.1 Indicators on the charging station and troubleshooting.

7.11  FIRST START-UP AND INSTALLATION CHECK

When the green LED indicator on the charging station lights up green permanently, the cutting area is ready for the
lawnmower robot. First check that all fixing pegs on the perimeter wire have been fully inserted.

Position the lawnmower robot about 3 m from the front of the charging station facing the perimeter wire at a maximum
distance of 1 m. The lawnmower robot should face the perimeter wire at an angle of 90° (Fig. 24).

Press the “POWER” button on the control panel for three seconds. Unlock the lawnmower robot using the PIN and confirm
entry with the “OK” button (see chapter 8.7 Locking/PIN Mechanism).

Press the “HOME” button and then press the “OK” button again. The lawnmower robot starts moving toward the perimeter
wire, after which it follows the perimeter wire clockwise. Watch the lawnmower robot throughout its journey along the
perimeter wire until it reaches the charging station. If the lawnmower robot has problems at any point, correct the perimeter
wire if necessary and repeat the operation. If there are problems with docking at the charging station, it may be necessary to
reposition the charging station sideways until the docking works smoothly.

To stop the lawnmower robot at any time, see Chapter 8.8.2 Stopping mowing.

8 USING THE MACHINE

8.1 INTENDED USE

The lawnmower robot is intended for private use, that is, for use in home and garden settings and only for mowing lawns.
The machine may only be used for the intended purpose. Any other use is considered a case of misuse. The user/operator and
not the manufacturer shall be liable for any damage or injury of any kind resulting from such misuse.

The machine is not designed for use in commercial, craft or industrial applications. Our warranty will be voided if the machine
is used in commercial, craft or industrial activities or for equivalent purposes.

8.2 PROHIBITED USES

+ The machine must be used exclusively for cutting grass in private gardens or parks.
The machine must not be used to cut other materials, particularly materials that are above ground level, for which it is
necessary to lift the machine.
The machine must not be used to shred branches, or material tougher than grass.
The machine must not be used to vacuum or collect tough materials, dust or waste of any kind, sand or gravel from the
ground.
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The machine must not be used to flatten out divots or bumpy ground; the blade must never touch the ground itself.
The machine must not be used to transport, push or pull other objects, carts or the like.
Hitching tools or applications to the PTO of the machine that are not specified by the manufacturer is prohibited.

83 OPERATING PRECAUTIONS

If you hit an object, stop the motor and take a good look at any damage to the machine; never restart the motor without
first repairing any such damage.
Never stand in front of the machine with the motor running.
Always maintain a stable position on slopes.
Make sure that only original cutting devices are used.
In the case of anomalous vibration: check for damage, renew any damaged parts and check and tighten any loose parts.
- To prevent injury, always wear protective gloves when replacing the blades.

8.4 MOBILE APPLICATION

The electric lawnmower robot can be remotely controlled via a smartphone mobile application.
See the application manual for more information.

The mobile application allows you to use the advanced functions of the robot and operate it with greater convenience. With
the application, it is possible to:
monitor the time when the robot started mowing
lock it and send it to the charging station
- see error signals and related warnings
- make software updates.

8.4.1 Connect the machine to the application

Connection to the lawnmower robot is wireless.

8.5 CONTROL PANEL

The lawnmower robot has already been programmed at the factory and default settings have been made. However, the
settings can be changed if necessary. Although the factory settings will be suitable for most gardens, you still need to
familiarize yourself with the available options.

8.5.1 Explanation of the buttons on the control panel (Fig. 3).

Ref. Button Function

A POWER Turn the lawnmower robot on and off by pressing the button for more than 3
seconds.

B 0K Used to confirm operations via the control panel.

C START Press the “START” button, then press the “OK” button to manually get the lawnmower
to start work. Or press button ‘> to move the characters on the LED display.

D HOME Press the “HOME” button, then press the “OK” button to manually return the
lawnmower to the charging station. Or, when entering the PIN code, press the
“HOME” button to change the number from 0 to 9.

8.5.2 Explanation of the characters on the LED display (Fig. 4)

The lawnmower robot features a display (A). From the display you can see the PIN (E) and error signals. See 16.2 Operation
codes on the LED display and 16.3 Display fault codes and troubleshooting.
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Ref. Character Function
B Battery level Indicates the battery charge level.

C Connection If the machine is connected to the wireless connection, but not to the server, the
indicator flashes. If the machine is connected to both the wireless connection and the
server, the indicator is on steady.

D Rain sensor Indicates that rain detection has been activated.

8.6 CUTTING HEIGHT ADJUSTMENT

Adjust the cutting height only when the lawnmower robot is turned off. For this purpose, press the “STOP”
button.

The cutting height adjustment function allows you to set the cutting height of the lawnmower robot to adjustable settings
between 30 and 60 mm, which can be displayed on the scale.

If the grass is taller than 60 mm, it should first be mowed down to a maximum of 60 mm to avoid exposing the lawnmower
robot to an excessive load and affecting its working efficiency. Use a conventional lawnmower to mow the grass. After
installation is complete, the cutting height can be adjusted using the cutting height adjustment function. Always start with a
higher cutting height and gradually reduce it until the desired height is reached.

8.7 LOCKING/PIN MECHANISM

The locking mechanism prevents unauthorized use of the lawnmower robot without a valid code. A personal four-digit security
code must be entered to use the lawnmower robot.

8.7.1 Unlocking the lock

Before you start using the lawnmower robot, you must enter the correct PIN (standard PIN: “0-0-0-0"). When entering the PIN,
press the “HOME” button to change the number from 0 to 9 and press the “START” button to move the characters on the
display. Enter the PIN in sequence and confirm entry with the “OK” button. The control functions will be unlocked and the
display will show the time, e.g., “23:45". For the meaning of the codes, see 16.2 Operation codes on the LED display.

8.8 CONTROLLING THE LAWNMOWER ROBOT

8.8.1 Starting procedure

1. Unlock the lawnmower robot using the PIN and confirm entry with the “OK” button (see chapter 8.7 Locking/PIN
Mechanism).

2. Press the “START” button (29).

3. To confirm the start procedure, press the “OK” button.

If the calendar has been set through the mobile application, the lawnmower robot will start at the same time and work on
the same area every day.

The battery charge level is monitored during the working time and displayed via the battery LED. Whenever the battery
capacity is too low, the lawnmower robot will automatically return to the charging station.

8.8.2 Stopping mowing

1. To immediately stop the lawnmower robot, press the “STOP” button (3, Fig. 1). The lawnmower robot will stop and wait
for further instructions.

2. If the display is locked, unlock the control panel.

3. Press the "HOME” button followed by the “OK” button to send the lawnmower robot along the perimeter wire and back
to the charging station.
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9 MAINTENANCE

The machine must be disconnected from the power supply (unplug the power plug and remove the battery
from the lawnmower robot before performing any cleaning or maintenance work).

Do not carry out maintenance with the motor or battery hot. Stop the machine and let it cool down. Carry
out maintenance with the machine switched off and the battery removed.

Wait for all moving parts to come to a complete stop before touching them.

Always wear protective gloves during maintenance operations.

The lawnmower robot is designed for easy maintenance and requires minimal periodic maintenance.

« Worn or damaged blades and their retaining screws should always be replaced together.

+  Replace excessively worn or damaged parts immediately.

- To preserve good working condition for many years to come, all screwed parts, as well as wheels and axles, should be
cleaned and lubricated.

« Keeping your lawnmower robot in good condition not only ensures a long service life and high performance, but also
allows the machine to thoroughly cut grass with minimal effort.

- Blades are subject to more wear than any other component. Therefore, reqularly check the condition of the blades and
make sure they are well fastened. An excessively vibrating lawnmower robot may indicate that the blades are damaged
or have become deformed from hitting an object. If the blades are worn or damaged, replace them immediately.

« (Check the appearance of the cut lawn at regular intervals. If the blades are not sharp, the grass will not be cleanly cut.
This may result in the lawn surface easily drying out and turning brown. Therefore, it is important to change the blades
regularly in order to achieve a clean and straight cut.

« Check the underside of the lawnmower robot for dirt at regular intervals. Clean the lawnmower robot regularly. Remove
heavy soil immediately.

« Itis possible that the lawnmower robot becomes heavily soiled in the first few weeks of use after using a conventional
lawnmower. In these first weeks, it is necessary to check the bottom of the lawnmower robot more often.

« Shorten the lawn gradually in order to avoid heavy soiling.

+ Regularly check that the front wheels can rotate freely.

« Regularly remove any mud residue from the rear wheels with a brush (not sharp objects).

« There are no other parts inside the machine that require maintenance.

9.1 CLEANING

Do not clean with the motor or battery hot. Stop the machine and let it cool down. Clean with the machine
switched off and the battery removed.

« Wipe the machine with a clean cloth or blow it with low-pressure compressed air.

« Wash the lawnmower robot with tap water; do not wash the lawnmower robot with high-pressure water, however, you
can use a garden hose connected to a water tap. Make sure that water cannot get inside the machine.

« To clean the underside of the lawnmower robot, set the lawnmower robot up vertically and clean the underside with a
garden hose.

« (lean the machine regularly with a damp cloth and a little mild soap. Do not use detergents or solvents; these can he
harsh to the plastic parts of the machine.

« Check that the blades and blade plate move freely. Use gloves for protection.
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Use a cleaning product specially made for metal or very fine sandpaper to clean the charging contacts on the lawnmower
robot and charging station. Clean the contacts to ensure efficient charging.

9.2 MANAGING THE BATTERY

9.2.1 Battery maintenance and storage

Also read the battery and battery charger instruction and maintenance manual!

Fully charge the rechargeable battery before storing it during winter and remove the battery from the machine.
Store the battery pack away from the reach of children, in a dark and dry place, at a temperature between 0 + 50°C,
with no dust and no corrosive atmosphere. Do not store under direct sunlight.
Store and transport the battery pack in its original packaging.
Keep unused batteries away from paper clips, coins, keys, nails, screws and other metal objects that could cause a short
circuit between the contacts. Do not short-circuit the battery pack.
Store battery packs in an organized manner. Avoid storing them haphazardly in a container, such as a box or drawer,
where they could be shorted to each other or by other metal objects. A short circuit between the battery pack contacts
a@n result in burns or fire.

« Keep the battery pack vent free from dust and dirt. Clean the battery pack with a dry, soft cloth. In case of stubborn dirt,
use a slightly damp cloth.

+ Regularly inspect the battery pack. In the event of visible damage, wear signs, or other issues, stop using the battery pack
and contact an Authorized Service Center.
Do not leave the battery pack unused on the battery charger for long periods of time. Place the battery pack back in its
original packaging or other dry place.
If the battery pack is not used for a long time, do a full recharge when it is initially stored and every 15 to 30 days
thereafter to prevent deterioration and damage.
In the event of overcharging and overheating, the battery is automatically disconnected from the protection circuit for
safety reasons. Disconnect the battery charger from the power outlet and remove the battery. Let the battery cool down
completely. Once the battery has cooled you can resume the charging procedure.

9.3 REPLACING THE BLADES

Only replace the blades using original blades, as this will ensure maximum performance and safety.

The lawnmower robot features three blades (1, Fig. 10) mounted on a disk (2, Fig. 10). These blades have a service life of up
to 3 months (if they do not encounter obstacles). Please replace all three blades at the same time to ensure that there is no
possibility of affecting the efficiency and balance of the machine.

To change the blades, proceed as follows (Fig. 10).

Wear work gloves.

1. Loosen the retaining screws.

2. Remove the blades (1) and replace them with new ones. Always replace all three blades together.
3. Retighten the fixing bolts.

4. Check that the new blades (1) can rotate freely.

Perform a general inspection of the lawnmower robot at reqular intervals and remove any deposits that may have built up. At
the beginning of each season, be sure to check the condition of the blades, that the front wheels rotate freely, and the
condition and proper operation of the charging station and battery charger. If repairs are needed, please contact an Authorized
Service Center. Use only original spare parts.
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9.4 SOFTWARE UPDATE

The lawnmower robot has a system update function. The software can be updated through the mobile application. See the
operation manual in the mobile application.

9.5 REPAIRING THE PERIMETER WIRE
If the perimeter wire is cut anywhere, use the supplied wire connectors to repair it.

Proceed as follows:

1. Make sure the charging station is disconnected from any power outlet.

2. Insert both ends of the cut perimeter wire into the wire connector.

3. Tighten the wire connector with the help of a pair of pliers. Make sure the perimeter wire is not dismantled when it is
inserted into the wire connector.

4. Connect the power plug to the power outlet.

5. Then check if it is working properly by checking the LED indicator on the charging station:

Flashing green LED: there is still a defect in the perimeter wire.
Green LED on permanently: the perimeter wire is OK.

6. If you have any questions, problems, repair mistakes, please contact an Authorized Service Center.

9.6 MAJOR SERVICING

It is advisable to carry out a general inspection at the end of the season for heavy use, and every two years for normal use, to
be carried out by a specialized technician from the service network.
Find the Authorized Service Center closest to you on: https://www.myemak.com/int/filiali-e-distributori/distributori.

« Any maintenance operations not specifically dealt with in this manual must be carried out by an
Authorized Service Center. To ensure that your machine continues to function correctly, use only
ORIGINAL SPARE PARTS.

«  Any unauthorized changes and/or the use of non-original spare parts may cause serious and even fatal
injury to the operator or third parties and will immediately void the warranty.

10 SHIPPING

Switch off the machine or remove the rechargeable battery.

Assemble the shipping protections, if any.

Protect the machine from damage and strong vibrations that may occur especially during transportation in vehicles.
Secure the machine against slipping and tipping. The machine can be transported in a vertical position.

Carry the lawnmower robot by the carrying handle with the blade disk facing outwards.

1 STORAGE

Fully charge the rechargeable battery before storing it during winter and remove the rechargeable battery from the machine.
Disconnect the adapter from the power outlet and charging station.

The perimeter wire can be left outdoors during winter. However, make sure the connections are protected from corrosion. The
charging station should also be covered or protected.

Store the machine and accessories out of the reach of children in a dark, dry place at temperatures above 0°C. The ideal
storage temperature is between 0 <+ 50°C. Store the machine in its original packaging. The robot can stand vertically for
cleaning, transportation, or storage.
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12 ENVIRONMENTAL PROTECTION

Environmental protection should be a priority of considerable importance when using the machine, for the benefit of both

social cohesion and the environment in which we live.

« Try not to cause any disturbance to the surrounding area.

«  Strictly comply with local regulations for the disposal of waste material after cutting.

« Scrupulously comply with local regulations and provisions for the disposal of packaging, oils, petrol, gasoline, batteries,
filters, deteriorated parts or any elements which have a strong impact on the environment. This waste must not be
disposed of as normal waste, it must be separated and taken to specified waste disposal centers where the material will
be recycled.

121  DEMOLITION AND DISPOSAL

When the machine reaches the end of its service life, do not dispose of it into the environment; instead take it to a waste
disposal center.

Most materials used in the manufacture of the machine are recyclable; all metals (steel, aluminum, brass) can be delivered to
a normal recycling station. For information, contact your local waste recycling service. Waste disposal must be carried out with
respect for the environment, avoiding soil, air and water pollution.

In all cases, applicable local legislation must be complied with.

When the machine is scrapped the CE mark label must also be destroyed together with this manual.
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13 TECHNICAL DATA

Model D18 | D22.5

Voltage 18 V.DC (20 V DC Max.) (1)
Motor speed 3200 rpm | 2800 rpm

Guard IPX5

Protection rating 1l

Cutting width 18 cm (77) | 25m @885

Cutting height adjustment

30-60 mm (1.2-2.4")

Number of blades 3

Maximum slope 36%

Weight (lawnmower robot alone) 9.4 (kg) 10.4 kg
Sound power level LwA 59.4 dB(A) 62.1 dB(A)
Uncertainty K 3.dB (A) 3dB (A)
Guaranteed sound power level LwAg 62 dB(A) 65 dB(A)

Permitted length of perimeter wire

120 m for 20AWG (suitable for 500 m2)

returns to the charging station.

Battery charge threshold, below which the lawnmower

36%

voltage is 18 V.

(1) = Maximum battery voltage 20 V. The initial maximum battery voltage (measured without work load) is 20 V. Nominal

Radio module

Model D18

D22.5

Specifications 2.4G wifi (2412MHz-2472MHz): 17.72dBm
BT(2402MHz-2480MHz): 6.98dBm
BLE(2402MHz-2480MHz): 6.50dBm
SRD(7.8kHz): 31.27dBuA/m@3m

2.4G wifi (2412MHz-2472MHz): 16.66dBm
BT(2402MHz-2480MHz): 5.37dBm
BLE(2402MHz-2480MHz): 4.87dBm
SRD(7.8kHz): 33.53dBuA/m@3m

Power supply

Input power 8B W

Input voltage 220-240 V ~ 50/60 Hz
Output voltage 24V DC
Output current 30A
Protection rating /[0l

NOTE

Only use the following batteries: Bi 220, Bi 250 and battery charger CRG 200.

product!

When operated, this product generates an electromagnetic field! In some circumstances, this field may
interfere with active or passive medical implants! To reduce the risk of serious or fatal injury, we advise
medical implant wearers to consult their doctor and the medical implant manufacturer before using this
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13.1  COMPATIBLE ACCESSORIES

Accessory/Model D18 D22.5
Spike wheels X X
Ultrasonic sensor X X

14 DECLARATION OF CONFORMITY
The undersigned, EMAK spa via Fermi, 4 - 42011 Bagnolo in Piano (RE) ITALY
declares under its own responsibility that the machine:

1. Category: lawnmower robot
2. Brand: /Type: Oleo-Mac (OM): D18 - D22.5/Efco (EF): D18 - D22.5
3. Serial identification number: 694 XXX 0001 + 694 XXX 9999 (D18)

695 XXX 0001 + 695 XXX 9999 (D22.5)

complies with the provisions of the Directive / ~ 2006/42 EC — 2014/30/EU - 2011/65/EC - 2014/35/EU -
Regulation and subsequent amendments or 2014/53/EV
additions:

conforms to the provisions of the following harmonized standards:

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023 -

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021

EN IEC 55014-1:2021 - EN IEC 55014-2:2021 — EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021 -

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 301 489-1 V2.2.3 - EN 301 489-17 V3.3.1 — EN 300 328 V2.2.2 - EN 303 447 V1.3.1 - EN 1EC 62311:2020 -
EN 301489-3 V2.3.2

Made in: Bagnolo in Piano (RE) Italy - via Fermi, 4
Date: 20/02/2025
Technical documentation filed in: Administrative Headquarters. - Technical Department

e e
LS / ~JEmak..

Luigi Bartoli - C.E.0.
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15

WARRANTY CERTIFICATE

This machine has been designed and manufactured using the most modern techniques. The company guarantees its products for 24 months
from the date of purchase, for home and leisure use. Warranty is limited to 12 months in the case of professional use.

Limited warranty

1.

X

The warranty period starts on the date of purchase. The
manufacturer, acting through the sales and technical assistance
network, will replace free of charge any parts proven defective
in material, machining or manufacturing. The warranty does
not affect the purchaser's rights as established under
legislation governing the consequences of defects in the
machine.

Technical personnel will undertake the necessary repairs in the
minimum time possible, compatible with organizational needs.
To make any claim under the warranty, this certificate
of warranty, fully completed, bearing the dealer's
stamp and accompanied by the invoice or receipt
showing the date of purchase, must be displayed to the
personnel authorized to approve work.

The warranty becomes null and void if:

«+ The product has evidently not been serviced correctly,

+ The machine has been used for improper purposes or has
been modified in any way,

«+ Unsuitable lubricants and fuels have been used,

Non-original spare parts or accessories have been fitted,
Work has been done on the product by unauthorized
persons.

The manufacturer's warranty does not cover consumables or
parts subject to normal wear in operation.

The warranty does not cover work to update or improve the
machine.

The warranty does not cover any preparation or maintenance
work required during the warranty period.

Damage incurred during transport must be immediately
brought to the attention of the carrier: failure to do so shall
render the warranty null and void.

Motors of other manufacturers (Briggs & Stratton, Tecumseh,
Kawasaki, Honda, etc.) fitted to our machines are covered by
the warranties of the motor manufacturer.

. The warranty does not cover injury or damage caused directly

or indirectly to persons or things by defects in the machine or
by periods of extended disuse of the machine resulting from
the said defects.

MODEL DATE ‘X’
|
DEALER
SERIAL No
BOUGHT BY MR/MS

Do not send! Only attach to requests for technical warranties.
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16 TROUBLESHOOTING

« Always stop the machine and disconnect the battery before performing all the corrective tests
recommended in the table below, except in cases where machine operation is explicitly requested.

« When all possible causes have been checked and the problem is not resolved, consult an Authorized
Service Center. If a problem occurs that is not listed in this table, consult an Authorized Service Center.

Do not attempt to carry out repairs without the necessary means and technical expertise. Poorly executed
repairs will automatically invalidate the warranty and relieve the manufacturer of all liability.

Also read the battery and battery charger instruction and maintenance manual!

_

The lawnmower robot has an automatic stop function to ensure safety. If an error signal appears, the robot stops.
The lawnmower robot uses a light signaling system to indicate faults.

16.1 INDICATORS ON THE CHARGING STATION AND TROUBLESHOOTING

Red LED Green LED Description Solution
indicator indicator
off off No power supply. Check the power supply and connect the
lawnmower to the power supply correctly.
On On + Ready for mowing. No further action required.
Perimeter wire is installed
correctly.
On Flashing Perimeter wire is not connected Inspect the perimeter wire to make sure it is
correctly. properly connected to the charging station.
Check the two connections on the charging
station.
Flashing Flashing Lawnmower robot docked at Inspect the perimeter wire to make sure it is
the station. properly connected to the charging station.
Perimeter wire is not Check the two connections on the charging
connected correctly. station.
Flashing off Lawnmower robot docked at | Wait until the rechargeable battery is fully charged.
the station.
Perimeter wire is installed
correctly.




16.2  OPERATION CODES ON THE LED DISPLAY

Table 1 Lawnmower status

Station/actions LED code Notes
Self-check oo E?g Pcode and all icons flash. No buttons can be operated except emergency
1. After the lawnmower completes self-check successfully, the LED display
Stand-b shows the time.
y - 2. Press any key to enter the PIN code. Enter the PIN when the LED
display shows "_ _ _ " and keeps flashing.
Let's say the PIN code is “1118"
1. Press "HOME" twice, the first number will change from “_" to “0”, to
“1”... and so on.
1000 2. Press “START” to go to the second number, press “HOME" twice, the
) 1100 second number will change from “_" to “0” and to “1".
Entering the PIN code 1110 3. Press “START” to go to the next number, press “HOME” twice, the third
1118 number will change from “_" to “0” and to “1".
4. Press “START” to go to the last number, press “HOME” 9 times, the
fourth number will change from “_" to “8".
5. Press “OK” to submit the PIN code, upon passing the verification, the
lawnmower robot will go into the Stand-by (unlocked) status.
Stand-by 23:45 The LED displays the local time.
Return to charging station | 9001 Press “HOME” and “OK” in turn within 3 seconds, the lawnmower robot will
9ing start to return to the charging station.
Return to charaing stati If the end user presses the “Pause” button in the mobile application while
_T)um d° charging station 1 g9 the lawnmower robot is returning to the charging station, the LED displays
ause “9001”; it continues to flash.
Preparation to mowing 1. Press “HOME" and “OK” in turn within 3 seconds, the lawnmower
9002 robot will start to work.
Mowing 2. In this status, only emergency stop is available, the other buttons will
not be available.
If the end user presses the “Pause” button in the mobile application while
Mowing paused 9002 the lawnmower robot is running, the LED displays “9002"; it continues to
flash slowly every 2 seconds.
) When the lawnmower robot is in the charging station and charging, the
Recharging 9003 LED displays “9003"
) When the lawnmower robot is in the charging station and charging, if the
Recharging 2004 display shows “9004" it is fully charged; it stays lit.
Firmware update 9999

16.3  DISPLAY FAULT CODES AND TROUBLESHOOTING

Table 2 Fault code
Lawnmower status LED code Solution
STOP £001
Lifting F002 Check whether all wheels are in contact with the ground.
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Table 2  Fault code (cont'd.)

Lawnmower status LED code Solution

Tilt E003 Check whether all wheels are in contact with the ground.

Upside down E004 Place the lawnmower robot in the normal position.

Mowing motor stuck £005 Check whether the blade disk cn be tu(ned by hand. If not, take the
lawnmower robot to an Authorized Service Center.

Left drive motor blocked | E006 Restart thg Iawnmqwer. If it does not work, take the lawnmower robot to
an Authorized Service Center.

Wheel slioage £007 Manually remove the lawnmower robot from the area where it is prone to

ppag slipping. Set up an obstacle island using the perimeter wire.

Outside the boundary F008 Place the lawnmower robot inside the perimeter wire area and restart the
lawnmower robot.

Trapped by obstacles E009 Remove obstacles, check that wheels move freely.

Left drive motor failure E010 The machine needs to be repaired. Contact an Authorized Service Center.

Right drive motor failure | E011 The machine needs to be repaired. Contact an Authorized Service Center.

Mowing motor failure E012 The machine needs to be repaired. Contact an Authorized Service Center.

Eae"'LT:te' wire sensor E013 Check for any interruptions and connection of perimeter wire.
The lawnmower robot will shut down in 10 seconds; recharge or replace

Low battery level E014 the battery.

Right drive motor blocked | £015 Restart thg Iawnmqwer. If it does not work, take the lawnmower robot to
an Authorized Service Center.

Battery protection E016 The lawnmower robot will shut down immediately; recharge or replace the
battery.
Communication between the LED display and the main system is

Abnormal LED display E017 disconnected; the lawnmower needs to be repaired. Please take the
lawnmower robot to an Authorized Service Center.
The lawnmower needs to be repaired/upgraded because the internal

Abnormal IMU data E018 measurement unit is defective; please take the lawnmower to an
Authorized Service Center.

Abnormal odometer data | E019 The lawnmower needs to be repal'red/upgraded; please take the
lawnmower to an Authorized Service Center.

Battery cover is not dlosed | E020 Battery cover is not closed. Firmly close the battery cover and restart the
lawnmower.

Abnormal vibration E021 Abnormal vibration, please check for missing blades.

Charge temperature .

protection £022 Wait for the temperature to return to normal.

Faulty charge £03 Reinsert the battery. If it does not work, refer to the manual to check on

the reason why.
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Table 3 Warning code

Lawnmower status LED code Solution
Depending on the settings, the lawnmower will resume mowing at the
Rain E101 next scheduled time, or after the delay time selected in the mobile
application.
Unable to charge due to N
high temperature £102 Wait until the temperature has dropped enough to charge the lawnmower.
Unable to work at high E103 Wait until the temperature has dropped enough to restart the lawnmower.
temperature
lUnabIe to charge due to E104 Wait until the temperature has risen enough to charge the lawnmower.
ow temperature
Unable to work at low E105 Wait until the temperature has risen enough to restart the lawnmower.
temperature
Recharge for low battery | E106 Recharge or place a new battery.
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1 INTRODUZIONE

Grazie per aver scelto un prodotto Emak.
La nostra rete di rivenditori e officine autorizzate sono a Sua completa disposizione per qualsiasi necessita.

Per un corretto impiego della macchina e per evitare incidenti, non iniziare il lavoro senza aver letto questo
manuale con la massima attenzione.

Questo manuale deve accompagnare la macchina durante tutta la sua vita.

Su questo manuale sono indicate le spiegazioni di funzionamento dei vari componenti e le istruzioni per i necessari controlli e
per la manutenzione.

Leggere attentamente anche il manuale di uso e manutenzione della batteria e del caricabatteria!

NOTA

Le descrizioni e le illustrazioni contenute nel presente manuale si intendono non rigorosamente impegnative. Il costruttore
si riserva il diritto di apportare eventuali modifiche senza impegnarsi ad aggiornare di volta in volta questo manuale.

Le figure sono indicative. | componenti effettivi possono variare rispetto a quelli raffigurati. In caso di dubbio contattare un
Centro Assistenza Autorizzato.

1.1 COME LEGGERE IL MANUALE

II'manuale & diviso in capitoli e paragrafi. Ogni paragrafo & un sottolivello del capitolo di attinenza. | riferimenti a capitoli o
paragrafi sono segnalati con la dicitura “capitolo” o “paragrafo” sequita dal numero relativo. Esempio: “capitolo 2".

Oltre alle istruzioni per l'uso e la manutenzione, questo manuale contiene informazioni che richiedono un’attenzione
particolare. Tali informazioni sono contrassegnate dai simboli descritti di sequito:

Quando sussiste il rischio di incidenti o lesioni personali, anche mortali, o gravi danni alle cose.

/\  CAUTELA
Quando sussiste il rischio di danni alla macchina o a singoli componenti della stessa.

NOTA
Fornisce un‘informazione aggiuntiva alle istruzioni dei messaggi di sicurezza precedenti.

Le figure in queste istruzioni per I'uso sono numerate 1, 2, 3, e cosi via. | componenti indicati nelle figure sono contrassegnati
con lettere o numeri, a seconda del caso. Un riferimento al componente C nella figura 2 viene indicato con la dicitura: "Vedere
C, Fig. 2" o semplicemente "(C, Fig. 2)".

2 SIMBOLI E AVVERTENZE DI SICUREZZA

La seguente tabella illustra e descrive simboli e pittogrammi di sicurezza che possono apparire su questa macchina. Leggere,
comprendere e sequire tutte le istruzioni sulla macchina e nel manuale di istruzioni per informazioni complete su sicurezza,
assemblaggio, funzionamento, manutenzione e riparazione prima di assemblare e mettere in funzione.
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Leggere attentamente le istruzioni per l'uso e familiarizzare con il contenuto prima di
utilizzare la macchina. Conservare le istruzioni per l'uso in un luogo sicuro per riferimenti
futuri.

Questo simbolo indica ATTENZIONE, PERICOLO e CAUTELA.

Rischio di proiezione oggetti. Esposizione completa del corpo.

ATTENZIONE

Mantenere sempre una distanza di sicurezza dalla macchina durante il funzionamento.
Non utilizzare mai la macchina quando persone, bambini o animali domestici si trovano
nell'area di taglio.

/1\

< T PPBO

X

ATTENZIONE

/1\

Non sedersi o salire sulla macchina.

A ATTENZIONE

Spegnere il motore e rimuovere la chiave prima di eseguire interventi di manutenzione o
riparazione.

A ATTENZIONE

Attivare il dispositivo di disabilitazione prima di fare manutenzione o sollevare la
macchina.

Apparecchio con isolamento di classe 3.

SO Vi

[
X
o
=

Batteria agli ioni di litio per tutti i pacchi batteria e la cella della batteria. Questo prodotto & stato
contrassegnato con un simbolo relativo alla “raccolta differenziata” per tutti i pacchi batteria e le pile.
Verra quindi riciclato o smantellato per ridurre I'impatto sull'ambiente. Al termine del suo ciclo di vita, il
dispositivo non deve essere smaltito con i normali rifiuti domestici. Assicurarsi che il dispositivo sia
smaltito in conformita con le normative locali.

Al termine del suo ciclo di vita, il dispositivo non deve essere smaltito con i normali rifiuti domestici.
Assicurarsi che il dispositivo sia smaltito in conformita con le normative locali.

NE

Marchio CE di conformita. Il prodotto & conforme alle direttive europee applicabili ed é stato effettuato un
metodo di valutazione della conformita per tali direttive.

/\  CAUTELA

Estrarre sempre la spina di alimentazione e scollegare il filo perimetrale dalla stazione di ricarica durante un
temporale.




3 ETICHETTA DI IDENTIFICAZIONE

In Fig. 2 & mostrata I'etichetta di identificazione macchina:

1. Tipo di macchina: ROBOT RASAERBA 7. Numero di serie

2. Fabbricante 8. Anno di fabbricazione

3. Livello di potenza sonora garantito 9. QR Code

4. Tensione 10. Tipo di macchina: STAZIONE DI RICARICA
5. Numero di giri motore al minuto 11. Tensione di uscita (corrente continua).

6. larghezza di taglio

4 COMPONENTI PRINCIPALI

In Fig. 1 sono mostrati i componenti principali della macchina:

1. Robot rasaerba 15. Connettore filo

2. Manopola di regolazione altezza di taglio 16. Lama di ricambio

3. Pulsante STOP 17. Filo perimetrale (120 m)

4. Pannello di controllo 18. Stazione di ricarica

5. Sensore pioggia 19. Contatti di ricarica

6. Impugnatura per il trasporto 20. Indicatore LED (alimentazione e stato di carica della
7. Ruota posteriore batteria)

8. Llama 21. Indicatore LED (stato filo perimetrale)

9. Disco lama 22. Chiave a brugola

10. Ruota anteriore 23. Vite a testa cilindrica esalobata

11. Coperchio vano batteria 24. Vite flangiata a testa svasata trasversale
12. Adattatore di alimentazione 25. Batteria

13. Perno di fissaggio del filo perimetrale 26. Righello.

14. Vite di fissaggio della stazione di ricarica

41 CONTENUTO DELL'IMBALLAGGIO
Descrizione Q.ta Descrizione Q.ta
Robot rasaerba 1 Stazione di ricarica 1
Adattatore 1 Batteria 1
Perno di fissaggio del filo perimetrale 150 Chiave a brugola 1
Vite di fissaggio della stazione di ricarica 6 Vite a testa cilindrica esalobata 4
Connettore filo 2 Vite flangiata a testa svasata trasversale 6
Lame di ricambio 6 Manuale uso e manutenzione 1
Filo perimetrale 1 Righello 1

5 AVVERTENZE DI SICUREZZA GENERALE PER LA MACCHINA

Leggere tutte le avvertenze di sicurezza, le istruzioni, le illustrazioni e le specifiche fornite con questo
macchinario. Se non si osservano tutte le istruzioni elencate di seguito, si puo incorrere in folgorazione,
incendi e/o lesioni gravi.

Leggere le istruzioni per l'uso per ridurre il rischio di lesioni.
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| bambini non sono autorizzati a utilizzare questa macchina. Questa macchina pud essere utilizzata da persone con capacita
fisiche, sensoriali 0 mentali limitate, o da persone senza esperienza e conoscenza, solo se sono sorvegliate o hanno ricevuto
istruzioni su come utilizzare la macchina in modo sicuro e comprendono i pericoli derivanti da tale uso. | bambini non sono
autorizzati a giocare con la macchina.

| bambini non sono autorizzati a pulire I'apparecchiatura o eseguire lavori di manutenzione a livello di utente.

Quando si utilizza la macchina, é necessario osservare alcune precauzioni di sicurezza per evitare lesioni e
danni. Leggere attentamente le istruzioni per l'uso complete e le norme di sicurezza. Conservare questo
manuale in un luogo sicuro e trasmetterlo a qualsiasi utente successivo in modo che le informazioni siano
sempre disponibili. Non ci assumiamo alcuna responsabilita per danni o incidenti derivanti dalla mancata
osservanza di queste istruzioni e delle istruzioni di sicurezza.

Conservare tutte le avvertenze e le istruzioni per future consultazioni.

5.1 ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso e familiarizzare con il contenuto prima di utilizzare la macchina.
Conservare le istruzioni per l'uso in un luogo sicuro per riferimenti futuri!

Generale

A ATTENZIONE

+ Leggere le istruzioni per l'uso prima di utilizzare la macchina.

« La macchina puo essere pericolosa se utilizzata in modo improprio.

« Quando si trasporta il rasaerba, spegnerlo e trasportarlo come spiegato in questo manuale con le lame
rivolte verso I'esterno.

« Quando si trasporta il rasaerba, assicurarsi di trasportarlo tramite le impugnature previste. Se si
trasporta il rasaerba in qualsiasi altro modo, si rischia di ferirsi con le lame o la presa di ricarica del
rasaerba.

«  Non utilizzare la macchina se i dispositivi e le protezioni di sicurezza sono difettosi o assenti.

« Usare esclusivamente batterie Bi 220, Bi 250 per questo prodotto.

« Non scollegare la batteria Bi 220, Bi 250 dal robot rasaerba mentre & connesso alla stazione di ricarica.

« Ricaricare la batteria Bi 220, Bi 250 usando esclusicamente la stazione di ricarica fornita in dotazione o un caricabatteria
CRG 200.

« Tenere i cavi di prolunga lontano dalle parti in movimento. Prolunghe danneggiate espongono al rischio di entrare in
contatto cavi sotto tensione.

« Non collegare I'alimentatore ad una presa di corrente, se la spina o il cavo sono danneggiati. Cavi usurati o danneggiati
aumento il rischio di folgorazione.

+ Se la macchina é utilizzata in un'area pubblica o di pubblico accesso, collocare cartelli di avvertimento intorno all'area di
lavoro. | cartelli devono indicare il seguente avvertimento:
Attenzione! Rasaerba automatico. Tenersi lontano dalla macchina. Sorvegliare i bambini e gli animali.

Formazione

+ Leggere attentamente le istruzioni. Conoscere i comandi e il corretto utilizzo della macchina.

« Non permettere mai a persone che non hanno familiarita con queste istruzioni o ai bambini di utilizzare la macchina. Le
normative locali possono limitare I'eta dell'operatore.

« L'operatore o I'utente & responsabile per incidenti o pericoli che si verificano ad altre persone o alle loro proprieta.

« L'uso della macchina da parte di persone (compresi i bambini)con limitate capacita fisiche, sensoriali o mentali, o prive
dell'esperienza e delle conoscenze necessarie e vietato. Queste persone possono usare la macchina solo se sorvegliate sul
lavoro da una persona responsabile della loro sicurezza e se hanno ricevuto una formazione preliminare sull'uso della
macchina.
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Non permettere ai bambini di giocare con la macchina. La macchina non & un giocattolo. | bambini non devono essere
nelle vicinanze della macchina quando questa é in funzione.

Indossare pantaloni lunghi e scarpe robuste nelle vicinanze o all'interno dell'area di lavoro mentre la macchina & in
funzione.

Non salire sul rasaerba, spingere il rasaerba o utilizzarlo per scopi diversi da quelli previsti, altrimenti tu o qualcun altro
potreste essere feriti.

Non utilizzare sistemi automatici di irrigazione del prato mentre il rasaerba & in funzione, perché I'apparecchiatura di
irrigazione potrebbe danneggiarsi e la probabilita che I'acqua penetri nel rasaerba & notevolmente aumentata. Regolare il
tempo di lavoro del rasaerba in modo che i sistemi di irrigazione e il rasaerba non funzionino contemporaneamente.

Preparazione

.

Assicurarsi di installare la stazione di ricarica e il filo perimetrale come indicato in questo manuale.

Ispezionare periodicamente I'area in cui deve essere utilizzata la macchina e rimuovere tutte le pietre, i bastoni, i fili, le
0ssa,i rami e altri oggetti estranei.

Ispezionare periodicamente visivamente che le lame, i bulloni delle lame e il gruppo della taglierina non siano usurati o
danneggiati. Sostituire le lame e i bulloni usurati o danneggiati nei set per preservare I'equilibrio.

Quando si trasporta il rasaerba, spegnerlo e trasportarlo come spiegato in questo manuale con le lame rivolte verso
I'esterno.

Quando si trasporta il rasaerba, assicurarsi di trasportarlo tramite le aree progettate. Se si trasporta il rasaerba in qualsiasi
altro modo, si rischia di ferirsi con le lame o la presa di ricarica del rasaerba.

Ispezionare il robot rasaerba ogni settimana e sostituire le parti usurate o danneggiate per sicurezza.

Funzionamento

Non mettere le mani o i piedi vicino o sotto le parti rotanti.

Non sollevare o trasportare mai la macchina mentre il motore & in funzione.

Spegnere la macchina prima di controllare, pulire o lavorare sulla macchina, nonché prima di rimuovere una ostruzione e
dopo aver colpito un oggetto estraneo per ispezionare la macchina alla ricerca di danni. Se la macchina inizia a vibrare in
modo anomalo, verificare la presenza di danni prima di riaviarla.

Gli oggetti lanciati dal prodotto potrebbero colpire I'utente o altre persone. Assicurarsi sempre che altre persone o animali
domesti i rimangano a distanza di sicurezza dalla macchina quando & in funzione. Non utilizzare la macchina se si é a
conoscenza della presenza di animali domestici, bambini o persone nell'area di taglio.

Non utilizzare il rasaerba se l'involucro esterno & danneggiato. La lama potrebbe tagliarti accidentalmente o potresti
essere ferito da detriti espulsi dalle lame.

Non tentare mai di manomettere il rasaerba. Pud causare un incidente.

Manutenzione e conservazione

Sostituire le parti usurate o danneggiate per sicurezza.

Assicurarsi che vengano utilizzati solo dispositivi di taglio di ricambio originali.

Assicurarsi che le batterie siano cariche utilizzando il carica batterie raccomandato dal produttore. Un uso non corretto puo
provocare scosse elettriche, surriscaldamento o fuori uscita di liquido corrosivo dalla batteria.

In caso di perdita di elettrolita, lavare con acqua/agente neutralizzante, consultare un medico se viene a contatto con gli
occhi.

La manutenzione della macchina deve essere eseguita secondo le istruzioni del produttore.

Raccomandazioni

.

Evitare di utilizzare la macchina e le sue periferiche in condizioni di maltempo soprattutto quando vi & il rischio di fulmini.
Collegare la macchina e/o le sue periferiche solo a un circuito di alimentazione protetto da un interruttore differenziale
(RCD) con una corrente di intervento non superiore a 30 mA, corrente di intervento.

Per ricaricare la macchina, utilizzare esclusivamente il carica batteria o la stazione di ricarica forniti in dotazione.

Informazioni sull'esposizione alle radiofrequenze

Questo dispositivo & stato testato e soddisfa i limiti applicabili per I'esposizione alle radiofrequenze (RF).
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5.1.1 Informazione agli utenti

Prodotto conforme ai sensi delle Direttive 2011/65/CE e 2012/19/CE, relative alla riduzione
dell'uso di sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed elettroniche, nonché allo
smaltimento dei rifiuti.

Questo simbolo riportato sull’apparecchiatura indica che il prodotto alla fine della propria vita utile
deve essere raccolto separatamente dagli altri rifiuti.

L'utente dovra, pertanto, conferire |'apparecchiatura giunta a fine vita agli idonei centri di raccolta differenziata dei rifiuti
elettronici ed elettrici, oppure riconsegnarla al rivenditore al momento dell'acquisto di una nuova apparecchiatura di tipo
equivalente, in ragione di uno a uno.

L'adeguata raccolta differenziata per I'awvio successivo dell'apparecchiatura dismessa al riciclaggio, al trattamento e allo
smaltimento ambientalmente compatibile, contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sulambiente e sulla salute, e
favorisce il riciclo dei materiali di cui & composta |'apparecchiatura.

Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell'utente comporta I'applicazione delle sanzioni previste dalla legislazione
nazionale.

Leggere attentamente anche il manuale di uso e manutenzione della batteria e del caricabatteria!

6 ASSEMBLAGGIO

Durante I'assemblaggio indossare guanti protettivi e posizionare la macchina su una
superficie piana e stabile. Sequire le istruzioni di montaggio passo dopo passo e
utilizzare le illustrazioni fornite come guida visiva per assemblare la macchina con
facilita. Non inserire la batteria prima che la macchina sia completamente
assemblata o regolata.

6.1 DISIMBALLAGGIO
Questo robot rasaerba & stato spedito completamente assemblato. Ma la stazione di ricarica deve essere assemblata.

1. Estrarre con cautela il prodotto e gli eventuali accessori dalla scatola. Disporli su una superficie piana e stabile.

2. Rimuovere tutto il materiale di imballaggio e di spedizione. Non gettare il materiale di imballaggio prima di aver
accuratamente ispezionato e utilizzato in modo soddisfacente il prodotto.

3. Il contenuto dell'imballo varia a seconda del paese e della variante di prodotto acquistata. Assicurarsi che tutti gli articoli
elencati nella lista di imballaggio siano inclusi. Vedere 4.1 Contenuto dell'imballaggio.

4. lIspezionare attentamente il prodotto per assicurarsi che non si siano verificate rotture o danni durante la spedizione. Se si
riscontrano parti mancanti o danneggiate, non utilizzare la macchina ma rivolgersi al rivenditore. L'utilizzo di una
macchina incompleta o danneggiata rappresenta un pericolo per le persone e le cose.

5. Assicurarsi di avere a disposizione tutti gli accessori e gli strumenti necessari per I'assemblaggio e il funzionamento.
Assicurarsi di avere un adeguato equipaggiamento di protezione personale.

L'attrezzatura e il materiale di imballaggio non sono giocattoli. Non lasciare che i bambini giochino con
sacchetti di plastica, foglio piccole parti. Pericolo di deglutizione o soffocamento.

6.2 MONTAGGIO BATTERIA

Aprire il coperchio del vano batteria tirando la chiusura a scatto. Premere il pulsante di blocco sul pacco batteria e inserire la
batteria nell'apposito supporto. Chiudere il coperchio del vano batteria e assicurarsi che si agganci saldamente in posizione.
Vedere Fig. 5.
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7 AVVIAMENTO
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Leggere attentamente le istruzioni per l'uso prima di iniziare a lavorare sull'installazione del robot rasaerba.
La qualita del lavoro di installazione influisce sull'efficacia del robot rasaerba in seguito.

71 VERIFICA DELLA MACCHINA

Assicurarsi che la batteria non sia inserita nel suo alloggiamento.

Prima di iniziare il lavoro occorre:

- Controllare che i passaqggi dell'aria di raffreddamento non siano ostruiti.

« Controllare che le impugnature e protezioni della macchina siano pulite ed asciutte, correttamente montate e saldamente
fissate alla macchina.

« Controllare che i dispositivi di taglio e le protezioni non siano danneggiati.

« Controllare che la macchina non rechi segni di usura o di danneggiamento dovuti a urti o altre cause ed effettuare le
necessarie riparazioni.

- Controllare che la batteria sia in buone condizioni e che non ci siano segni di danneggiamento. Non usare la macchina con
una batteria danneggiata o usurata.

-+ Caricare la batteria, secondo le modalita indicate nel capitolo 7.3 Carica della batteria.

7.2 VERIFICA DELLO STATO DELLA BATTERIA

7.2.1 Monitoraggio del livello di ricarica

Lo stato della batteria (B, Fig. 4) viene visualizzato sul display (A, Fig. 4). Per ulteriori informazioni, fare riferimento al capitolo
8.5.2 Spiegazione dei caratteri sul display a LED (Fig. 4).

73 CARICA DELLA BATTERIA
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Accertarsi che la tensione di rete della presa di corrente corrisponda a quella indicata sull'etichetta del
caricabatteria.

7.3.1 Utilizzo corretto

« Controllare che la tensione di rete della presa di corrente sia conforme alle specifiche della stazione di ricarica (mai
collegarla ad una tensione diversa), assicurarsi che la presa di corrente sia in condizioni ottimali.

« Non utilizzare batterie che si sono surriscaldate durante il processo di ricarica, poiché le celle delle batterie potrebbero
aver subito danni pericolosi.

+  Mai caricare o utilizzare batterie che si sono surriscaldate; sostituiscile immediatamente, se possibile.

« La batteria & dotata di una protezione che impedisce la ricarica se la temperatura ambientale non & compresa fra 0 °C e
+45 °C.

+  La batteria pud essere ricaricata in ogni momento, anche parzialmente, senza il rischio di danneggiarla.

«  Mai scaricare completamente il pacco batterie, scaricare completamente il pacco batterie portera all'invecchiamento
prematuro delle celle delle batterie.

Usare solo batterie originali. L'uso di batterie di tipo non corretto puo comportare il rischio di incendio,
esplosioni e lesioni personali.
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7.3.2 Modalita di ricarica

II robot rasaerba ritorna alla stazione di ricarica in ciascuna delle sequenti situazioni:

- Il robot rasaerba viene rimandato indietro manualmente (tramite il pannello di controllo o I'applicazione mobile).
«Il'livello di carica della batteria é troppo basso.

- [ stata raggiunta la fine del tempo di lavoro.

Il sensore pioggia € scattato.

Il robot rasaerba si & surriscaldato o & a bassa temperatura.

In questi casi il robot rasaerba corre automaticamente lungo il filo perimetrale fino a raggiungere la stazione di ricarica.
Quando il robot rasaerba vuole tornare alla stazione di ricarica, cerchera prima il filo perimetrale e poi si muovera lungo il filo
perimetrale in senso orario, fino a quando non si aggancia alla stazione di ricarica e inizia a caricare.

La stazione di ricarica del robot rasaerba dispone di due LED che indicano la comunicazione in corso.

733 Legenda indicatori LED caricabatteria

LED Indicatori LED Stato
Un LED rosso acceso. (aricabatteria acceso.

Un LED verde lampeggiante. Normale ricarica.

Un LED verde acceso. Ricarica completa.

Un LED rosso lampeggia ad una frequenza di 1 Hz. Tensione anomala della batteria.

AR Bi=1E=8{

Un LED rosso e verde lampeggiano alternandosi ad Temperatura anomala della
una frequenza di 1 Hz .] Eﬂ batteria.
734 Fine della ricarica

Quando la batteria & completamente carica, il robot rasaerba riprende il funzionamento o rimane nella stazione di ricarica fino
alla successiva sessione di lavoro. Il funzionamento riprende in conformita con le impostazioni quando la temperatura & scesa.
Se la batteria ricaricabile si scarica prima che il robot rasaerba sia tornato alla stazione di ricarica, non sara possibile riavviare il
robot rasaerba. Riportare il robot rasaerba alla stazione di ricarica. Il robot rasaerba verra caricato automaticamente.

14 CONDIZIONI DEL PRATO

Per garantire un funzionamento ottimale del tuo robot rasaerba, assicurarsi sempre che tutte le aree fino ad almeno 20 cm
all'esterno del filo perimetrale e della stazione di ricarica siano prive di erba e ostacoli.

| prati fangosi/inzuppati possono causare lo slittamento delle ruote di trazione posteriori che potrebbero danneggiare il prato.
Consentire al prato di asciugarsi a sufficienza ed eventualmente regolare il programma di taglio durante periodi di pioggia piu
lunghi.

7.5 COME FUNZIONA

II robot rasaerba & progettato per funzionare su superfici erbose, anche se bagnate, e pud gestire pendenze fino a un certo
grado (36% - 20°).

II robot rasaerba & progettato per essere sicuro in presenza di bambini e animali, grazie ai suoi sensori di sicurezza e sistemi di
blocco.

E progettato per essere facilmente trasportabile grazie al suo design compatto e leggero. Inoltre, pud stare in verticale per
essere pulito, trasportato o messo in magazzino.

Il robot rasaerba & dotato di un sistema di ricarica automatica che gli permette di tornare alla base di ricarica quando la
batteria & scarica.

Pud essere programmato per funzionare automaticamente e pud operare 24 ore su 24. E possibile programmare il robot
tramite I'applicazione mobile.
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II'manuale del robot rasaerba include informazioni dettagliate sulla manutenzione, durata delle lame, arresto d'emergenza,
dimensioni massime del giardino, risoluzione dei problemi, garanzia, sicurezza, diritti di copyright, uso di codici QR e
compatibilita con dispositivi mobili.

II'robot rasaerba pud tornare automaticamente alla base di ricarica.

7.5.1 Falciatura casuale

II robot rasaerba sceglie la sua direzione in modo casuale. Il robot rasaerba si fa strada su ogni area che € racchiusa all'interno
del filo perimetrale, in modo che l'intero giardino venga falciato. Ogni volta che il robot rasaerba rileva un filo perimetrale
correttamente installato, il robot rasaerba si gira e quida in una direzione diversa all'interno dell'area. Tutte le zone che si
desidera proteggere all'interno dell'area del prato (esempio: laghetti da giardino, alberi, mobili o aiuole senza bordi) devono
essere delimitate dal filo perimetrale. Il filo perimetrale deve formare un circuito chiuso.

Se il robot rasaerba urta un ostacolo all'interno dell'area di taglio, si inverte e poi continua a falciare in una direzione diversa.

7.5.2 Taglio a spirale e spot

La modalita di taglio spot pud essere utilizzata quando si dispone di un'area di erba alta da tagliare. Posizionare manualmente
il robot rasaerba nell'area e attivare la modalita di taglio localizzato, dopodiché il rasaerba tagliera I'erba in un modello a
spirale sistematico.

7.5.3 Gestione multizona

II robot rasaerba & in grado di avviare la falciatura da un massimo di 5 diverse posizioni remote lungo il filo perimetrale,
assicurando la copertura di ogni zona per adattarsi a piu scenari di zona.

7.6 SENSORI

II'robot rasaerba & dotato dei seguenti sensori di sicurezza.

- Sensore di sollevamento: Se il robot rasaerba viene sollevato da terra, sia sollevato completamente che sollevato da un
solo punto facendolo inclinare, la rotazione delle lame viene arrestata.
Se le ruote anteriori non toccano il terreno (perché il robot viene sollevato o si ribalta), i sensori arrestano le lame.

« Sensore di inclinazione: Se il robot rasaerba si inclina bruscamente in qualsiasi direzione, il robot rasaerba e la
rotazione delle lame vengono arrestati immediatamente.

- Sensore di ostruzione: Il robot rasaerba & in grado di rilevare ostacoli sul suo percorso. Se il robot rasaerba si scontra
con un ostacolo, interrompe il taglio e si allontana dall'ostacolo, facendo retromarcia; successivamente ripartira a tagliare.

«  Sensore pioggia: Il robot rasaerba & dotato di un sensore di pioggia per impedire al robot rasaerba di funzionare in caso
di maltempo. Quando il sensore rileva pioggia, il robot rasaerba ritorna alla stazione di ricarica e viene completamente
ricaricato.
Nello stato di fabbrica, questo sensore & disattivato e pud essere attivato tramite I'applicazione mobile, compresi i tempi
di ritardo.

Non cortocircuitare il sensore pioggia con metallo o qualsiasi altro materiale conduttivo. Cio impedisce il
corretto funzionamento del robot rasaerba.

1.7 PREPARAZIONI

Per prima cosa, disegnare uno schizzo del prato. Includere gli ostacoli nel disegno ed elaborare un piano su come si intende
proteggerli. Cio rendera piu facile trovare una buona posizione per la stazione di ricarica e posare il filo perimetrale attorno a
cespugli, aiuole senza bordi, ecc. Se I'erba & piu alta di 60 mm, deve essere prima accorciata per evitare di esporre il robot
rasaerba a un carico eccessivo e di comprometterne I'efficienza operativa.

Si consiglia di tagliare I'erba ad un'altezza di 40 mm con un rasaerba convenzionale. Rimuovere tutti gli oggetti non fissati dal
prato che potrebbero essere danneggiati dal robot rasaerba o danneggiare il robot rasaerba stesso.

Tenere a portata di mano i seguenti strumenti: martello e spelafili.
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7.8 STAZIONE DI RICARICA

La stazione di ricarica del robot rasaerba é dotata di un LED che indica la comunicazione in corso. Il robot torna
automaticamente alla base di ricarica quando la batteria & scarica.

7.8.1 Posizione della stazione di ricarica

Determinare prima la posizione migliore per la stazione di ricarica. E necessaria una presa di corrente esterna, che fornisce una
fornitura permanente di energia elettrica in modo che il robot rasaerba funzioni in ogni momento. La stazione di ricarica deve
essere posizionata su un'area piana a livello del manto erboso.

Assicurarsi che I'area sia piana, asciutta e protetta dalle intemperie. Scegliere se possibile una posizione che sia in ombra,
perché & meglio ricaricare la batteria ricaricabile in una zona fresca.

NOTA

«IIfilo perimetrale deve essere posato in linea retta per almeno 2 m davanti alla stazione di ricarica (Fig. 6).
+  La lunghezza totale del cavo di alimentazione ¢ di circa 10 m.

7.8.2 Individuazione della stazione di ricarica

Quando la batteria ricaricabile & quasi scarica, il robot rasaerba ritorna alla stazione di ricarica seguendo il filo perimetrale in
senso orario fino a raggiungere la stazione di ricarica. Assicurarsi, quindi, che la stazione di ricarica sia rivolta nella giusta
direzione quando la si posiziona (Fig. 7).

7.83 Montaggio della stazione di ricarica

Collegare la torre della stazione di ricarica alla piastra inferiore utilizzando quattro viti con un cacciavite (Fig. 8).

Una volta che il robot rasaerba funziona correttamente ed @ stata trovata una posizione adatta per la stazione di ricarica, la
stazione di ricarica deve essere fissata in posizione utilizzando le viti di fissaggio (14, Fig. 9). Utilizzare la chiave a brugola per
fissare tutte le viti di fissaggio completamente nel terreno (Fig. 9).

7.9 FILO PERIMETRALE

Il robot rasaerba necessita di un filo perimetrale per funzionare correttamente.

/N\  CAUTELA

| cavi perimetrali tagliati e i danni conseguenti non sono coperti dalla garanzia!

NOTA

Le dimensioni massime del giardino sono: 500 m2, 1000 m2 per D18; 2000 m2 per D22.5. La lunghezza massima di ogni
lato non deve superare i 120 m2.

7.9.1 Posa del filo perimetrale

II filo perimetrale puo essere posato sia sulla superficie del terreno che sottoterra. | pioli di fissaggio possono rompersi e
potrebbero danneggiare il filo metallico perimetrale, se martellato e se il terreno & duro o asciutto. Innaffia il prato prima di
installare il filo perimetrale se il terreno & molto asciutto.

« Installazione sulla superficie del terreno
Posare il filo perimetrale saldamente a terra e fissarlo con i pioli di fissaggio in dotazione, se non si intende scarificare o
aerare il prato in un secondo momento. E comunque possibile regolare nuovamente la posizione del filo perimetrale
durante le prime settimane di utilizzo del robot rasaerba. Dopo un certo tempo, tuttavia, il filo perimetrale sara ricoperto
di erba e non pil visibile. Installare il filo perimetrale con una distanza massima di 1 m tra i pioli di fissaggio. Ridurre la
distanza tra i pioli di fissaggio su aree irregolari del prato. Evitare situazioni in cui il filo non sia effettivamente a terra.
Assicurarsi che il filo perimetrale non possa essere reciso dal robot rasaerba.

- Installazione sottoterra
Seppellire il filo perimetrale nel terreno ad una profondita fino a 5 cm. Cio evitera che il filo perimetrale venga
danneggiato durante la scarificazione o I'aerazione, ad esempio.
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7.9.2 Corridoio stretto

Se il punto stretto si trova di fronte a una superficie irregolare o a gradini, il robot rasaerba sara in grado di operare Ii purché
il corridoio abbia una larghezza di almeno 1,6 m (100 cm tra i fili perimetrali). E se il punto stretto si trova di fronte a un
terreno piano, il corridoio avra una larghezza di almeno 1,2 m e una lunghezza massima di 8 m (Fig. 11).

7.9.3 Distanza dal perimetro del giardino

Quando il robot rasaerba si avvicina a un filo perimetrale, il filo perimetrale viene rilevato dai sensori nella parte anteriore del
robot rasaerba. Prima che il robot rasaerba giri, tuttavia, corre sul filo perimetrale fino a 30 cm. Si prega di tenerlo presente
quando si pianifica I'area di taglio (Fig. 12).

7.9.4 Posa del filo negli angoli

Evitare di posare il filo perimetrale ad angolo retto (90°) negli angoli. Per evitare che il robot rasaerba si spinga troppo oltre il
filo perimetrale, posare il filo con curve o angoli dolci, come mostrato nel diagramma (Fig. 13).

7.9.5 Calcolo della pendenza del prato

Il robot rasaerba pud affrontare pendenze fino al 36% (20°). E quindi necessario evitare pendenze piu ripide. Il gradiente di
pendenza puo essere determinato sulla base dell'altezza divisa per la distanza (Fig. 14).
Esempio: se I'altezza & 36 cm e la distanza & 100 ¢m, la pendenza & 36% (36 cm / 100 cm = 36%).

7.9.6 Installazione del filo perimetrale su pendenze
Nella pendenza vicino al perimetro deve esserci una zona di piano, per fare in modo che la macchina lavori in sicurezza.

II robot rasaerba pud scivolare su pendenze, soprattutto se I'erba & bagnata, e di conseguenza passare sul filo perimetrale. Si

raccomanda pertanto di prestare attenzione ai sequenti punti (Fig. 15):

« Nell'area in cima a una pendenza, il filo perimetrale non deve essere installato su pendenze superiori al 36%. Assicurarsi
che venga mantenuta una distanza di 30 cm dagli ostacoli e dai bordi del prato.

« Nell'area alla base di una pendenza, il filo perimetrale non deve essere installato su pendenze superiori al 17%. Assicurarsi
che venga mantenuta una distanza di 40 cm dagli ostacoli e dai bordi del prato.

7.9.7 Vie carrabili e sentieri asfaltati

« Delimitare i sentieri sopraelevati, le aree ricoperte di ghiaia contenenti pacciame di corteccia, le aiuole senza bordi o altre
aree simili. Posare il filo perimetrale ad una distanza di almeno 30 cm (Fig. 16, Fig. 18).

« | sentieri che sono a filo con il tappeto erboso non hanno bisogno di essere delimitati, perché il robot rasaerba puo
semplicemente passarci sopra. E anche possibile posare il filo perimetrale su percorsi (Fig. 17, Fig. 18).

7.9.8 Isole perimetrali

Per proteggere gli ostacoli nell'area di taglio, creare isole perimetrali. Cio evitera le collisioni con oggetti delicati, laghetti da

giardino, alberi, mobili, aiuole senza bordi, ecc. (Fig. 19, Fig. 20).

« Stendere il filo perimetrale dai bordi agli oggetti che si desidera proteggere.

- Fissare il filo perimetrale con pioli di fissaggio in senso orario attorno all'oggetto che si desidera proteggere.

« Racchiudere completamente le isole perimetrali e quindi far scorrere il filo perimetrale fino al punto in cui si & lasciato il
bordo del prato.

«  Leisole perimetrali devono essere distanti almeno 1 m. In alternativa, combinare gli oggetti per trasformarli in un'isola
perimetrale congiunta (Fig. 19).

«  [fili perimetrali da e verso I'isola perimetrale devono essere posati paralleli e molto vicini tra loro.

| fili perimetrali non devono incrociarsi. Fissare entrambi i fili perimetrali paralleli a terra insieme
utilizzando lo stesso piolo di fissaggio (Fig. 20). Il robot rasaerba passera sopra i due fili perimetrali
paralleli nell'area di taglio, ma si fermera dove sono posati i singoli fili perimetrali.
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7.9.9 Ostacoli

«  Ostacoli con altezza superiore a 10 cm (Fig. 21): | sensori di collisione rilevano ostacoli solidi di altezza superiore a
10 cm, ad esempio alberi, muri, recinzioni, mobili da giardino, ecc. Se il robot rasaerba si scontra con un ostacolo, si
fermera, fara retromarcia e girera in modo da poter continuare a falciare nella direzione opposta. Tuttavia a volte
potrebbe essere consigliabile proteggerli da un'isola di filo perimetrale (questo pud essere fatto anche in seguito dopo
alcune falciature). Gli ostacoli morbidi, instabili e preziosi devono essere protetti da un'isola metallica perimetrale.

«  Pietre e ostacoli bassi: Pietre, rocce e ostacoli bassi inferiori a 10 cm nell'area di taglio devono essere protetti da
un'isola metallica perimetrale, perché altrimenti il robot rasaerba potrebbe passarci sopra. In caso contrario, il robot
rasaerba potrebbe danneggiarsi o bloccarsi.

« Alberi (Fig. 22): Il robot rasaerba tratta gli alberi come ostacoli. Tuttavia, se le radici degli alberi sporgono dal suolo ad
un'altezza inferiore a 10 cm, l'area in cui si trovano deve essere protetta. Cio evitera danni alle radici e al robot rasaerba.
Assicurarsi che la distanza minima tra il filo perimetrale e I'ostacolo sia di 30 cm.

«  Specchi d’acqua: Il filo perimetrale deve essere posato a una distanza maggiore in presenza di specchi d'acqua per
evitare che il robot rasaerba cada in acqua.

7.10  COLLEGAMENTO DELLA STAZIONE DI RICARICA

1. Terminare la posa del filo perimetrale completo prima di collegarlo alla stazione di ricarica. Mantenere una lunghezza
extra di 1 m di filo perimetrale a ciascuna estremita in modo da poter effettuare ulteriori regolazioni in un secondo
momento.

2. Utilizzando uno spelafili, rimuovere una lunghezza di 15 < 20 mm dell'isolamento alle estremita del filo perimetrale per il
collegamento alla stazione di ricarica.

3. Inserire il filo perimetrale nella scanalatura corrispondente sulla piastra inferiore della stazione di ricarica (1, Fig. 23) e far
passare le due estremita del filo attraverso i due fori nella parte inferiore delle stazioni di ricarica (2, Fig. 23).

4. Non utilizzare I'adattatore (12, Fig. 1) se & danneggiato. In caso di danni all'adattatore, contattare immediatamente un
Centro Assistenza Autorizzato per la sostituzione.

5. Non caricare il robot rasaerba ad una temperatura superiore a 50 °C o inferiore a 0 °C.

6. Tenere il robot rasaerba e I'adattatore lontano da acqua, fonti di calore e sostanze chimiche. Tenere il cavo dell'adattatore
lontano da spigoli vivi per evitare danni.

Il robot rasaerba puo essere rimosso solo manualmente dalla stazione di ricarica tramite la parte anteriore
della stazione di ricarica, per evitare danni alle lamelle di contatto della stazione di ricarica.

L'indicatore LED a destra sulla stazione di ricarica dovrebbe accendersi in rosso e rimanere acceso in modo permanente,
I'indicatore LED a sinistra sulla stazione di ricarica dovrebbe accendersi in verde e rimanere acceso in modo permanente. Se gli
indicatori LED non si accendono, controllare i collegamenti. Vedere la tabella 16.1 Indicatori sulla stazione di ricarica e
risoluzione dei problemi.

7.1 PRIMO AVVIAMENTO E CONTROLLO DELL'INSTALLAZIONE

Quando I'indicatore LED verde sulla stazione di ricarica si illumina di verde in modo permanente, I'area di taglio & pronta per il
robot rasaerba. Verificare prima che tutti i pioli di fissaggio sul filo perimetrale siano stati completamente inseriti.

Posizionare il robot rasaerba a circa 3 m dalla parte anteriore della stazione di ricarica di fronte al filo perimetrale a una
distanza massima di 1 m. Il robot rasaerba deve essere rivolto verso il filo perimetrale con un angolo di 90° (Fig. 24).

Premere il pulsante "POWER" sul pannello di controllo per tre secondi. Shloccare il robot rasaerba utilizzando il PIN e
confermare I'inserimento con il pulsante "OK" (vedere il capitolo 8.7 Meccanismo di blocco/PIN).

Premere il pulsante "HOME" e quindi premere nuovamente il pulsante "OK". Il robot rasaerba inizia a muoversi verso il filo
perimetrale, dopodiché segue il filo perimetrale in senso orario. Osservare il robot rasaerba durante I'intero viaggio lungo il filo
perimetrale fino a quando raggiunge la stazione di ricarica. Se il robot rasaerba ha problemi in qualsiasi punto, correggere il
filo perimetrale se necessario e ripetere I'operazione. In caso di problemi con I'aggancio alla stazione di ricarica, potrebbe
essere necessario riposizionare la stazione di ricarica lateralmente fino a quando I'aggancio non funziona senza problemi.

Per arrestare il robot rasaerba in qualsiasi momento, vedere il capitolo 8.8.2 Arresto della falciatura.
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8 UTILIZZO DELLA MACCHINA

8.1 USO PREVISTO

II robot rasaerba & destinato all'uso privato, cioé per I'uso in ambienti domestici e da giardino e solo per la falciatura di prati.
La macchina puo essere utilizzata solo per lo scopo prescritto. Qualsiasi altro uso & considerato un caso di uso improprio.
L'utente/operatore e non il produttore sara responsabile per eventuali danni o lesioni di qualsiasi tipo derivanti da tale uso
improprio.

La macchina non & progettata per I'uso in applicazioni commerciali, artigianali o industriali. La nostra garanzia sara annullata
se la macchina viene utilizzata in attivita commerciali, artigianali o industriali o per scopi equivalenti.

8.2 USI PROIBITI

+ La macchina deve essere utilizzata solamente per il taglio di superfici erbose in giardini o parchi privati.

«  La macchina non deve essere utilizzata per il taglio di altri materiali, in particolare per materiali che si trovano al di sopra
del livello del terreno, per i quali sia necessario sollevare la macchina stessa.

« La macchina non deve essere utilizzata per triturare rami o materiali piu consistenti dell’erba.

+ La macchina non deve essere utilizzata per aspirare o raccogliere dal terreno materiali consistenti, polverosi, rifiuti di ogni
genere, sabbia o ghiaia.

+ La macchina non deve essere utilizzata per spianare rilievi o asperita del terreno; la lama non deve mai toccare il terreno
stesso.

«+ La macchina non deve essere utilizzata per trasportare, spingere o trainare altri oggetti, carrelli o simili.

«  E proibito applicare alla presa di forza della macchina utensili applicazioni che non siano quelli indicati dal costruttore.

83 NORME DI LAVORO

« Se si urta un oggetto, fermate il motore e rendersi ben conto dei danni subiti dalla macchina; non riavviare mai senza
avere riparato eventuali danni.

« Non mettersi mai davanti alla macchina con il motore avviato.

- Mantenere sempre una posizione stabile sui pendii.

«  Assicurarsi che siano utilizzati solo dispositivi di taglio originali.

+ In caso di vibrazioni anomale: verificare il danno, sostituire le parti danneggiate e controllare e serrare i componenti
allentati.

« Per evitare lesioni, indossare sempre guanti protettivi quando si sostituiscono le lame.

8.4 APPLICAZIONE MOBILE

Il robot rasaerba elettrico pud essere comandato a distanza tramite un'applicazione mobile per smartphone.

Fare riferimento al manuale dell'applicazione per maggiori informazioni.

L'applicazione mobile permette di utilizzare le funzioni avanzate del robot e gestirlo con maggiore comodita. Tramite
I'applicazione & possibile:

- monitorare da quando sta tagliando il robot

+ bloccarlo e mandarlo alla stazione di ricarica

« vedere i segnali di errore e relativi avvisi

- fare gli aggiornamenti software.

8.4.1 Collegare la macchina all'applicazione

La connessione al robot rasaerba avviene tramite connessione sena fili.

8.5 PANNELLO DI CONTROLLO

Il robot rasaerba & gia stato programmato in fabbrica e sono state effettuate le impostazioni predefinite. Tuttavia le
impostazioni possono essere modificate se necessario. Anche se le impostazioni di fabbrica saranno adatte alla maggior parte
dei giardini, & comunque necessario familiarizzare con le opzioni disponibili.
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8.5.1 Spiegazione dei pulsanti sul pannello di controllo (Fig. 3)

Rif. Pulsante Funzione

A POWER Accendere e spegnere il robot rasaerba premendo il pulsante per oltre 3 secondi.
B 0K Utilizzato per confermare le operazioni tramite il pannello di controllo.

C START Premere il pulsante "START", quindi premere il pulsante "OK" per avviare

manualmente il rasaerba al lavoro. Oppure premere il pulsante > per muovere i
caratteri sul display a LED.

D HOME Premere il pulsante "HOME", quindi premere il pulsante "OK" per far tornare
manualmente il rasaerba alla stazione di ricarica. Oppure, quando si inserisce il codice
PIN, premere il tasto "HOME" per passare il numero da 0 a 9.

8.5.2 Spiegazione dei caratteri sul display a LED (Fig. 4)

Il robot rasaerba & dotato di un display (A). Dal display & possibile vedere il PIN (E) e i segnali di errore. Fare riferimento a
16.2 Codici di funzionamento sul display a LED e 16.3 Codici di errore sul display e risoluzione dei problemi.

Rif. (arattere Funzione
B Livello batteria Indica il livello di carica della batteria.
C Connessione Se la macchina € connessa alla connessione senza fili, ma non al server, l'indicatore

lampeggia. Se la macchina & connessa sia alla connessione senza fili che al server,
I'indicatore & acceso fisso.

D Sensore pioggia Indica che ¢ stato attivato il rilevamento della pioggia.

8.6 REGOLAZIONE ALTEZZA DI TAGLIO

Regolare I'altezza di taglio solo quando il robot rasaerba é spento. A tale scopo, premere il pulsante "STOP".

La funzione di regolazione dell'altezza di taglio consente di impostare I'altezza di taglio del robot rasaerba su impostazioni
regolabili tra 30 e 60 mm, che possono essere visualizzate sulla scala.

Se I'erba & pill alta di 60 mm, deve essere prima falciata fino a un massimo di 60 mm per evitare di esporre il robot rasaerba
a un carico eccessivo e di comprometterne I'efficienza operativa. Usare un rasaerba convenzionale per falciare I'erba. Al termine
dell'installazione, I'altezza di taglio pud essere regolata utilizzando la funzione di regolazione dell'altezza di taglio. Iniziare
sempre con un'altezza di taglio piu elevata e ridurla gradualmente fino a raggiungere I'altezza desiderata.

8.7 MECCANISMO DI BLOCCO/PIN

Il meccanismo di bloccaggio impedisce I'uso non autorizzato del robot rasaerba senza un codice valido. E necessario inserire un
codice di sicurezza personale a quattro cifre per utilizzare il robot rasaerba.

8.7.1 Shloccare il blocco

Prima di iniziare a utilizzare il robot rasaerba, & necessario inserire il PIN corretto (PIN standard: "0-0-0-0"). Quando si inserisce
il PIN, premere il pulsante "HOME" per passare il numero da 0 a 9 e premere il pulsante "START" per spostare i caratteri sul
display. Inserire il PIN in sequenza e confermare I'inserimento con il pulsante "OK". Le funzioni di controllo saranno shloccate e
il display visualizzera I'ora, esempio “23:45”. Per il significato dei codici, fare riferimento a 16.2 Codici di funzionamento sul
display a LED.
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8.8 CONTROLLO DEL ROBOT RASAERBA

8.8.1 Procedura di avviamento

1. Shloccare il robot rasaerba utilizzando il PIN e confermare I'inserimento con il pulsante "OK" (vedere il capitolo 8.7
Meccanismo di blocco/PIN).

2. Premere il pulsante "START" (29).

3. Per confermare la procedura di avvio, premere il pulsante "OK".

Se il calendario & stato impostato tramite I'applicazione mobile, il robot rasaerba partira alla stessa ora e lavorera sulla stessa
area ogni giorno.

II livello di carica della batteria viene monitorato durante il tempo di lavoro e visualizzato tramite il LED della batteria. Ogni
volta che la capacita della batteria é troppo bassa, il robot rasaerba torna automaticamente alla stazione di ricarica.

8.8.2 Arresto della falciatura

—_

Per arrestare immediatamente il robot rasaerba, premere il pulsante "STOP" (3, Fig. 1). Il robot rasaerba si ferma e
attende ulteriori istruzioni.

Se il display & bloccato, shloccare il pannello di controllo.

Premere il pulsante "HOME" sequito dal pulsante "OK" per inviare il robot rasaerba lungo il filo perimetrale e di nuovo
alla stazione di ricarica.

w N

9 MANUTENZIONE

A ATTENZIONE

La macchina deve essere scollegata dall'alimentazione (staccare la spina di alimentazione e rimuovere la
batteria dal robot rasaerba prima di eseguire qualsiasi lavoro di pulizia e manutenzione.)

A ATTENZIONE

Non effettuare le manutenzioni con motore o batteria calda. Fermare la macchina e lasciarla raffreddare.
Effettuare la manutenzione con la macchina spenta e la batteria rimossa.

Attendere il completo arresto degli organi di movimento, prima di toccarli.

Durante le operazioni di manutenzione indossare sempre i guanti protettivi.

I robot rasaerba & progettato per una manutenzione facile e richiede una manutenzione periodica minima.

«  Le lame usurate o danneggiate e le loro viti di fissaggio devono essere sempre sostituite insieme.

- Sostituire immediatamente le parti eccessivamente usurate o danneggiate.

« Per preservare buone condizioni di funzionamento per molti anni a venire, tutte le parti avvitate, cosi come le ruote e gli
assi, devono essere pulite e lubrificate.

+ Mantenere il tuo robot rasaerba in buone condizioni non solo garantisce una lunga durata e prestazioni elevate, ma
consente anche alla macchina di tagliare a fondo I'erba con il minimo sforzo.

+ e lame sono soggette a maggiore usura rispetto a qualsiasi altro componente. Pertanto, controllare regolarmente lo stato
delle lame e assicurarsi che siano ben fissate. Un robot rasaerba eccessivamente vibrante pud indicare che le lame sono
danneggiate o si sono deformate per aver colpito un oggetto. Se le lame sono usurate o danneggiate, devono essere
sostituite immediatamente.

- Controllare I'aspetto del prato tagliato a intervalli regolari. Se le lame non sono affilate, I'erba non sara tagliata in modo
pulito. Cio pud comportare che la superficie del prato si secchi facilmente e diventi marrone. E importante quindi cambiare
le lame regolarmente al fine di ottenere un taglio pulito e dritto.

«  Controllare la parte inferiore del robot rasaerba per verificare la presenza di sporcizia a intervalli regolari. Pulire
regolarmente il robot rasaerba. Rimuovere immediatamente lo sporco pesante.
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- possibile sporcare pesantemente il robot rasaerba nelle prime settimane di utilizzo volta dopo che era stato
precedentemente utilizzato un rasaerba convenzionale. In queste prime settimane & necessario controllare piti spesso il
fondo del robot rasaerba.

«Accorciare il prato gradualmente al fine di evitare di sporcare pesantemente.

- Controllare regolarmente che le ruote anteriori possano ruotare liberamente.

« Rimuovere regolarmente eventuali residui di fango dalle ruote posteriori con una spazzola (non con oggetti appuntiti).

« Non d sono altre parti all'interno della macchina che richiedono manutenzione.

9.1 PULIZIA

Non effettuare la pulizia con motore o batteria calda. Fermare la macchina e lasciarla raffreddare. Effettuare
la pulizia con lamacchina spenta e la batteria rimossa.

« Pulire la macchina con un panno pulito o soffiarla con aria compressa a bassa pressione.

«Lavare il robot rasaerba con acqua del rubinetto; non lavare il robot rasaerba con acqua ad alta pressione, tuttavia é
possibile utilizzare il tubo da giardino collegato al rubinetto dell'acqua. Assicurarsi che I'acqua non possa entrare
all'interno della macchina.

« Per pulire il lato inferiore del robot rasaerba, posizionare il robot rasaerba verso I'alto e pulire il lato inferiore con un tubo
da giardino.

« Pulire regolarmente la macchina con un panno umido e un po' di sapone delicato. Non utilizzare detergenti o solventi;
questi possono essere aggressivi per le parti in plastica della macchina.

- Verificare la liberta di movimento delle lame e del disco della lama. Usare guanti per proteggersi.

«  Utilizzare un prodotto detergente specifico per metalli o carta abrasiva molto fine per pulire i contatti di ricarica sul robot
rasaerba e sulla stazione di ricarica. Pulire i contatti per garantire una ricarica efficiente.

9.2 GESTIONE DELLA BATTERIA

9.2.1 Manutenzione e conservazione della batteria

Leggere attentamente anche il manuale di uso e manutenzione della batteria e del caricabatteria!

- Caricare completamente la batteria ricaricabile prima di riporre la macchina in magazzino durante I'inverno, quindi
rimuovere la batteria dalla macchina.

« Conservare il pacco batteria fuori dalla portata dei bambini, in un luogo buio e asciutto, ad una temperatura compresa tra
0+ 50 °C in assenza di polvere o atmosfera corrosiva. Non conservare sotto la luce solare diretta.

- Conservare e trasportare il pacco batteria nella sua confezione originale.

« Tenere le batterie inutilizzate lontano da graffette, monete, chiavi, chiodi, viti e altri oggetti di metallo che potrebbero
causare un corto circuito tra i contatti. Non mettere in cortocircuito un pacco batteria.

« Riporre i pacchi batteria in modo ordinato. Evitare di riporli in modo disordinato in un contenitore, ad esempio una scatola
0 in un cassetto, dove potrebbero essere messi in cortocircuito a vicenda o da altri oggetti metallici. Un cortocircuito tra i
contatti del pacco batteria puo causare ustioni o incendi.

« Tenere la presa daria del pacco batteria libera da polvere e sporco. Pulire il pacco batteria con un panno asciutto e
morbido. In caso di sporco ostinato, utilizzare un panno leggermente umido.

«  Ispezionare regolarmente il pacco batteria. In caso di danni visibili, segni di usura o altri problemi, interrompere I'uso del
pacco batteria e contattare un Centro Assistenza Autorizzato.

« Non lasciare inserito il pacco batteria inutilizzato sul caricabatteria per un lungo periodo di tempo. Riporre il pacco batteria
nella sua confezione originale o altro luogo asciutto.

«Se il pacco batteria non e utilizzato per un lunghi periodi, effettuare una ricarica completa quando viene riposto
inizialmente e ogni 15 <+ 30 giorni successivi, per prevenire deterioramento e danni.

« In caso di sovraccarico o surriscaldamento, la batteria viene scollegata automaticamente dal circuito di protezione per
motivi di sicurezza. Scollegare il caricabatteria dalla presa di corrente e rimuovere la batteria. Lasciare raffreddare
completamente la batteria. Una volta che la batteria si & raffreddata, & possibile riprendere la procedura di ricarica.
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9.3 SOSTITUZIONE DELLE LAME

Sostituire le lame solo con lame originali, in quanto cid garantisce le massime prestazioni e sicurezza.

II'robot rasaerba & dotato di tre lame (1, Fig. 10) montate su un disco (2, Fig. 10). Queste lame hanno una durata di vita fino
a 3 mesi (se non incontrano ostacoli). Si prega di sostituire tutte e tre le lame contemporaneamente per garantire che non vi
sia alcuna possibilita di compromettere I'efficienza e I'equilibrio della macchina.

Per cambiare le lame, procedere come segue (Fig. 10).

Indossare guanti da lavoro.

Svitare le viti di fissaggio.

Rimuovere le lame (1) e sostituirle con delle nuove. Sostituire sempre tutte e tre le lame insieme.
Serrare nuovamente le viti di fissaggio.

Verificare che le nuove lame (1) siano in grado di ruotare liberamente.

Ealb el

Esequire un'ispezione generale del robot rasaerba a intervalli regolari e rimuovere eventuali depositi che potrebbero essersi
accumulati. All'inizio di ogni stagione, assicurarsi di controllare lo stato delle lame, la libera rotazione delle ruote anteriori, lo
stato e il corretto funzionamento della stazione di ricarica e del caricabatteria. Se sono necessarie riparazioni, si prega di
contattare un Centro Assistenza Autorizzato. Utilizzare solo ricambi originali.

9.4 AGGIORNAMENTO SOFTWARE

II'robot rasaerba ha una funzione di aggiornamento di sistema. Il software puo essere aggiornato tramite |'applicazione mobile.
Fare riferimento al manuale operativo dell'applicazione mobile.

9.5 RIPARAZIONE DEL FILO PERIMETRALE
Se il filo perimetrale viene tagliato in qualsiasi punto, utilizzare i connettori del filo in dotazione per ripararlo.

Procedere come segue:

1. Assicurarsi che la stazione di ricarica sia scollegata da qualsiasi presa di corrente.

2. Inserire entrambe le estremita del filo perimetrale tagliato nel connettore del filo.

3. Stringere il connettore del filo con l'aiuto di un paio di pinze. Assicurarsi che il filo perimetrale non venga smontato
quando viene inserito nel connettore del filo.

4. Collegare la spina di alimentazione alla presa di corrente.

5. Controllare se funziona correttamente controllando I'indicatore LED sulla stazione di ricarica:

- LED verde lampeggiante: c'é ancora un difetto nel filo perimetrale.
« LED verde acceso in modo permanente: il filo perimetrale & OK.

6. In caso di dubbi, difficolta, errori di riparazione rivolgersi ad un Centro Assistenza Autorizzato.

9.6 MANUTENZIONE STRAORDINARIA

E necessario, a fine stagione se con uso intenso, ogni due anni con uso normale, provvedere a un controllo generale da
esequirsi con un tecnico specializzato della rete di assistenza.
Trova il Centro Assistenza Autorizzato piu vicino a te su: https://www.myemak.com/int/filiali-e-distributori/distributori.

«  Tutte le operazioni di manutenzione non riportate sul presente manuale devono essere effettuate da un
Centro Assistenza Autorizzato. Per garantire un costante e regolare funzionamento della macchina,
ricordate che le eventuali sostituzioni delle parti di ricambio dovranno essere effettuate esclusivamente
con RICAMBI ORIGINALI.

« Eventuali modifiche non autorizzate e/o I'uso di parti di ricambio non originali possono causare lesioni
gravi o mortali all'operatore o a terzi e sono causa del decadimento immediato della garanzia.
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10 TRASPORTO

« Spegnere la macchina o rimuovere la batteria ricaricabile.

« Montare le protezioni di spedizione, se presenti.

«  Proteggere la macchina dai danni e dalle forti vibrazioni che possono verificarsi in particolare durante il trasporto nei
veicoli.

«  Fissare la macchina contro scivolamenti e ribaltamenti. La macchina pud essere trasportata in posizione verticale.

- Trasportare il robot rasaerba dalla maniglia di trasporto con il disco lama rivolto verso I'esterno.

1 RIMESSAGGIO

(aricare completamente la batteria ricaricabile prima di riporla durante l'inverno ed estrarre la batteria ricaricabile dalla
macchina.

Scollegare I'adattatore dalla presa di corrente e dalla stazione di ricarica.

II filo perimetrale pud essere lasciato all'aperto durante l'inverno. Tuttavia, assicurarsi che i collegamenti siano protetti dalla
corrosione. Anche la stazione di ricarica deve essere coperta o protetta.

Conservare la macchina e gli accessori fuori dalla portata dei bambini in un luogo buio e asciutto a temperature superiori a
0 °C. La temperatura ideale di conservazione & compresa tra 0 = 50 °C. Conservare la macchina nella sua confezione
originale. Il robot puo essere messo in verticale per essere pulito, trasportato o essere messo in magazzino.

12 TUTELA AMBIENTALE

La tutela dell'ambiente deve essere un aspetto rilevante e prioritario nell'uso della macchina, a beneficio della convivenza civile

e dell'ambiente in cui viviamo.

- Evitare di essere un elemento di disturbo nei confronti del vicinato.

- Seguire scrupolosamente le norme locali per lo smaltimento dei materiali di risulta dopo il taglio.

« Seguire scrupolosamente le norme locali per lo smaltimento di imballi, oli, benzina, batterie, filtri, parti deteriorate o
qualsiasi elemento a forte impatto ambientale. Questi rifiuti non devono essere gettati nella spazzatura, ma devono essere
separati e conferiti agli appositi centri di raccolta, che provvederanno al riciclaggio dei materiali.

12.1 DEMOLIZIONE E SMALTIMENTO

Al momento della messa fuori servizio, non abbandonare la macchina nell'ambiente, ma rivolgersi a un centro di raccolta.
Buona parte dei materiali impiegati nella costruzione della macchina sono riciclabili; tutti i metalli (acciaio, alluminio, ottone)
si possono consegnare ad un normale ferro-recupero. Per informazioni rivolgersi al normale servizio di raccolta di rifiuti della
vostra zona. Lo smaltimento dei rifiuti derivati dalla demolizione della macchina dovra essere eseguito nel rispetto ambientale,
evitando di inquinare suolo, aria e acqua.

In ogni caso dovranno essere rispettate le locali legislazioni vigenti in materia.

All'atto della demolizione della macchina, dovrete distruggere I'etichetta della marcatura CE assieme al presente manuale.
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13 DATI TECNICI

Modello D18 | D22.5

Tensione 18 V.DC (20 V DC Max.) (1)
Velocita del motore 3200 rpm | 2800 rpm

Protezione IPX5

(lasse di protezione 1l

Larghezza di taglio 18 am (7") ‘ 22.5 cm (8.85")

Regolazione altezza di taglio

30-60 mm (1,2-2,4")

rasaerba torna alla stazione di ricarica.

Numero di lame 3

Pendenza massima 36%

Peso (solo robot rasaerba) 9,4 (kg) 10,4 kg
Livello di potenza sonora LwA 59,4 dB(A) 62,1 dB(A)
Incertezza K 3dB (A) 3 dB (A)
Livello di potenza sonora garantito LwAg 62 dB(A) 65 dB(A)
Lunghezza ammissibile del filo perimetrale 120 m per 20AWG (adatto per 500 m2)
Soglia di carica della batteria al di sotto della quale il 36%

La tensione nominale & 18 V.

(1) = Massima tensione batteria 20 V. La tensione massima iniziale della batteria (misurata senza carico di lavoro) é di 20 V.

Modulo radio

Modello D18

D22.5

Specifiche

2.4G wifi (2412MHz-2472MHz): 17.72dBm
BT(2402MHz-2480MHz): 6.98dBm
BLE(2402MHz-2480MHz): 6.50dBm
SRD(7.8kHz): 31.27dBuA/m@3m

2.4G wifi (2412MHz-2472MHz): 16.66dBm
BT(2402MHz-2480MHz): 5.37dBm
BLE(2402MHz-2480MHz): 4.87dBm
SRD(7.8kHz): 33.53dBuA/m@3m

Alimentatore

Potenza in ingresso 8 W
Tensione di ingresso 220-240 V ~ 50/60 Hz
Tensione di uscita 24V DC
Corrente di uscita 30A

(lasse di protezione /0l

NOTA

Usare esclusivamente le seguenti batterie: Bi 220, Bi 250 e un caricabatteria CRG 200.

A ATTENZIONE

Questo prodotto genera un campo elettromagnetico durante il funzionamento! Questo campo, in alcune
circostanze, puo interferire con impianti medici attivi o passivi! Per ridurre il rischio di lesioni gravi o mortali,
consigliamo ai portatori di impianti medici di consultare il loro medico e il produttore dell'impianto medico
prima di usare questo prodotto!
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13.1  ACCESSORI COMPATIBILI

Accessorio/Modello D18 D22.5
Coppia ruote arpionate (Spike wheel) X X
Sensore ultrasuoni (Ultrasonic sensor) X X

14 DICHIARAZIONE DI CONFORMITA
II sottoscritto, EMAK spa via Fermi, 4 - 42011 Bagnolo in Piano (RE) ITALY
dichiara sotto la propria responsabilita che la macchina:

1. Genere: robot rasaerba
2. Marca: / Tipo: Oleo-Mac (OM): D18 - D22.5 / Efco (EF): D18 - D22.5
3. ldentificazione di serie: 694 XXX 0001 + 694 XXX 9999 (D18)

695 XXX 0001 - 695 XXX 9999 (D22.5)

& conforme alle prescrizioni della Direttiva / 2006/42 EC - 2014/30/EU - 2011/65/EC — 2014/35/EU -
Regolamento e successive modifiche o 2014/53/EU
integrazioni:

& conforme alle disposizioni delle sequenti norme armonizzate:

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023 —

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021

EN IEC 55014-1:2021 - EN IEC 55014-2:2021 - EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021 -

EN 1EC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 301 489-1 V2.2.3 - EN 301 489-17 V3.3.1 - EN 300 328 V2.2.2 - EN 303 447 V1.3.1 - EN IEC 62311:2020 -
EN 301489-3 V2.3.2

Fatto a: Bagnolo in piano (RE) Italy - via Fermi, 4
Data: 20/02/2025
Documentazione Tecnica depositata in: Sede Amministrativa. - Direzione Tecnica

/
/

S
Luigi Bartoli - C.E.0.

54



15

CERTIFICATO DI GARANZIA

Questa macchina & stata concepita e realizzata attraverso le pi moderne tecniche produttive. La Ditta costruttrice garantisce i propri prodotti
per un periodo di 24 mesi dalla data di acquisto per utilizzo privato e hobbistico. La garanzia & limitata a 12 mesi in caso di uso professionale.

Condizioni generali di garanzia

1.

X

La garanzia viene riconosciuta a partire dalla data d'acquisto.
La Ditta costruttrice tramite la rete di vendita e assistenza

« Interventi effettuati da personale non autorizzato.

tecnica sostituisce gratuitamente le parti difettose dovute a 5 la Ditta costuttrice esciude dalla garanzia | materali di
) r tlep A A consumo e le parti soggette a un normale logorio di

materiale, lavorazioni e produzione. La garanzia non toglie funzionamento

all'acquirente i Fllr.lttl !egal'l ‘prewstl. dal codice civile contro le 6. la gaanzia escude gli inteventi di aggiomamento e

conseguenze dei difetti o vizi causati dalla cosa venduta. il del orod

Il personale tecnico interverra il pit presto possibile nei limiti miglioramento del prodotto.

di temno concessi da esidenze oraanizzative 7. la garanzia non copre la messa a punto e gli interventi di
po ¢ . I 9 Lo . manutenzione che dovessero occorrere durante il periodo di

Per richiedere I'assistenza in garanzia & necessario qaranzia

:::'It)il;iecatzl Z?rso'::’enzi:utotri::ﬁt:to il d:?ttt:iv::’(;’i:toarteo 8. Eventuali danni causati durante il trasporto devono essere
" . g X . ! immediatamente segnalati al trasportatore pena il decadere

compilato in tutte le sue parti e corredato di fattura della garanzia

::ioi:;qlrl:)svt:nte‘:a d;ctt;n:lrau:ouistf;scalmente obbligatorio 9. Per i motori di altre marche (Briggs & Stratton, Tecumseh,

La granzia decade in caso dtil' * Kawasaki, Honda, ecc.) montati sulle nostre macchine, vale la

9 ) garanzia concessa dai costruttori del motore.

«  Assenza palese di manutenzione, 10. La garanzia non copre eventuali danni, diretti o indiretti,

« Utilizzo non corretto del prodotto o manomissioni, causati a persone o cose da quasti della macchina o

« Utilizzo di lubrificanti o combustibili non adatti, conseguenti alla forzata sospensione prolungata nell'uso della

« Utilizzo di parti di ricambio o accessori non originali, stessa.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, -

MODELLO DATA ‘X’

|
CONCESSIONARIO
N° DI SERIE
ACQUISTATO DAL SIG.

Non spedire! Allegare solo all’ ia tecnica.

le richiesta di g;
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16 RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

A ATTENZIONE

« Arrestare sempre la macchina e rimuovere la batteria prima di effettuare tutte le prove correttive
raccomandate nella tabella sottostante, tranne i casi in cui venga esplicitamente richiesto il
funzionamento della macchina.

« Quando si sono verificate tutte le possibili cause e il problema non é risolto, consultare un Centro
Assistenza Autorizzato. Se si verifica un problema che non é elencato in questa tabella, consultare un
Centro Assistenza Autorizzato.

A ATTENZIONE

Non tentare mai di effettuare riparazioni senza avere i mezzi e le cognizioni tecniche necessarie. Ogni
intervento male eseguito, comporta automaticamente il decadimento della Garanzia ed il declino di ogni
responsabilita del Costruttore.

Leggere attentamente anche il manuale di uso e manutenzione della batteria e del caricabatteria!

II'robot rasaerba ha una funzione di arresto automatico per garantire la sicurezza. Se compare un segnale di errore, il robot si
ferma.

Il robot rasaerba utilizza un sistema di segnalazione luminosa per indicare guasti.

16.1  INDICATORI SULLA STAZIONE DI RICARICA E RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Indicatore LED | Indicatore LED | Descrizione Soluzione
r0sso verde
Spento Spento Mancanza di alimentazione. Controllare I'alimentazione elettrica e connettere
correttamente il rasaerba all'alimentazione.
Acceso Acceso « Pronto per la falciatura. Non sono necessarie ulteriori azioni.
« Il filo perimetrale & installato
correttamente.
Acceso Lampeggiante | Il filo perimetrale non & collegato |« Ispezionare il filo perimetrale per assicurarsi
correttamente. che sia saldamente collegato alla stazione di
ricarica.
- (Controllare i due collegamenti sulla stazione di
ricarica.
Lampeggiante | Lampeggiante |-  Falciatrice robotizzata - Ispezionare il filo perimetrale per assicurarsi
agganciata alla stazione. che sia saldamente collegato alla stazione di
- |l filo perimetrale non & ricarica.
collegato correttamente. - Controllare i due collegamenti sulla stazione di
ricarica.
Lampeggiante | Spento + Falciatrice robotizzata Attendere che la batteria ricaricabile sia
agganciata alla stazione. completamente carica.
« Il filo perimetrale & installato
correttamente.
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16.2

Tabella 1 Stato rasaerba

CODICI DI FUNZIONAMENTO SUL DISPLAY A LED

Stazione/azioni Codice LED Note
= Il codice e tutte le icone lampeggiano. Nessun tasto puo essere azionato
DD
Autocontrollo U tranne I'ARRESTO di emergenza.
1. Dopo che il rasaerba completa |'autocontrollo con successo, il display a
LED mostra l'ora.
Stand-by T o
- 2. Premere un tasto qualsiasi per inserire il codice PIN. Inserire il PIN
quando il display a LED mostra"_ _ _ _" e continuare a lampeggiare.
Ad esempio, il codice PIN & "1118":
1. Premere "HOME" due volte, il primo numero cambiera da"_"a "0" e a
"1"... a sua volta.
1000 2. Premere "START" per passare al secondo numero, premere "HOME" due
_ ) 1100 volte, il secondo numero cambiera da"_"a "0" ea "1".
Inserimento codice PIN 1110 3. Premere "START" per passare al numero successivo, premere "HOME"
1118 due volte, il terzo numero cambierada"_"a "0"ea "1".
4. Premere "START" per passare all'ultimo numero, premere "HOME" 9
volte, il quarto numero cambiera da "_" a "8".
5. Premere “OK” per inviare il codice PIN, al superamento della verifica il
robot rasaerba passera nello stato di Stand-by (sbloccato).
Stand-by 23:45 IL LED visualizza I'ora locale.
Ritorno alla stazione di 9001 Premere "HOME" e "OK" a turno in 3 secondi, il robot rasaerba iniziera a
ricarica tornare alla stazione di ricarica.
. . ) Se 'utente finale preme il pulsante "Pausa” nell'applicazione mobile quando
Ritorno alla stazione di ; ; A R
S 9001 il robot rasaerba sta tornando alla stazione di carica, il LED visualizza
ricarica - In pausa nann1 . f
9001", continua a lampeggiare.
Preparazione falciatura 1. Premere "START" e "0K" a turno in 3 secondi, il robot rasaerba iniziera
900 a funzionare.
Falciatura 2. In questo stato, & disponibile solo I'arresto di emergenza, gli altri tasti
non saranno disponibili.
Se 'utente finale preme il pulsante "Pausa" nell'applicazione mobile quando
Falciatura in pausa 9002 il robot rasaerba € in funzione, il LED visualizza "9002", continua a
lampeggiare lentamente ogni 2 secondi.
- Quando il robot rasaerba & nella stazione di ricarica e in carica, il LED
Ricarica 9003 L wannat
visualizza "9003".
Ricari 9004 Quando il robot rasaerba @ nella stazione di ricarica e in carica, se il display
Icarica "9004" & completamente carico, mantenere ['illuminazione.
Aggiornamento del 9999

firmware

16.3  CODICI DI ERRORE SUL DISPLAY E RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Tabella 2 Codice guasto

Stato resaerba Codice LED Soluzione
STOP E001
Sollevamento £002 Controllare se tutte le ruote sono a contatto con il terreno.
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Tabella 2  Codice guasto (segue)

Stato resaerba Codice LED Soluzione
Inclinazione £003 Controllare se tutte le ruote sono a contatto con il terreno.
Capovolto F004 Posizionare il robot rasaerba in posizione normale.
Motore falciatura bloccato | E005 Controllare se il disco lama puo essere girato a mano. In caso contrario,
Otore alclatura bloccato portare il robot rasaerba a un Centro Assistenza Autorizzato.
Motore di azionamento Riavviare il rasaerba. Se questo non funziona, portare il robot rasaerba a un
. E006 . .
sinistro bloccato Centro Assistenza Autorizzato.
Scivol 0 ot £007 Rimuovere manualmente il robot rasaerba dalla zona in cui & soggetto a
clvolamento ruote scivolamenti. Impostare un'isola di ostacoli utilizzando il filo perimetrale.
h Posizionare il robot rasaerba all'interno dell'area del filo perimetrale e
Fuori confine E008 o
riavviare il robot rasaerba.
Intrappolato da ostacoli F009 Rimuovere gli ostacoli, controllare il libero movimento delle ruote.
Guasto motore £010 La macchina deve essere riparata. Rivolgersi ad un Centro Assistenza
azionamento sinistro Autorizzato.
Guasto motore E0T1 La macchina deve essere riparata. Rivolgersi ad un Centro Assistenza
azionamento destro Autorizzato.
Motore falciatura guasto | E012 La chchlna deve essere riparata. Rivolgersi ad un Centro Assistenza
Autorizzato.
Guqsto sensore filo E013 Verificare I'eventuale interruzione e collegamento del filo perimetrale.
perimetrale
Livello batteria basso E014 Il robot rasaerba si spegnera in 10 secondi, ricaricare o sostituire la batteria.
Motore di azionamento Riavviare il rasaerba. Se questo non funziona, portare il robot rasaerba a un
E015 . .
destro bloccato Centro Assistenza Autorizzato.
) . Il robot rasaerba si spegnera immediatamente, ricaricare o sostituire la
Protezione della batteria | E016 . Peg !
batteria.
La comunicazione tra il display a LED e il sistema principale & scollegata, il
Display a LED anomalo £017 rasaerba deve essere riparato. Si prega di portare il rasaerba a un Centro
Assistenza Autorizzato.
Il rasaerba deve essere riparato/aggiornato perché |'unita di misurazione
Dati IMU anomali £018 interna é difettosa, si prega di portare il rasaerba a un Centro Assistenza
Autorizzato.
Dati contachilometri £019 Il rasaerba deve essere riparato/aggiornato, si prega di portareil rasaerba a
anomali un Centro Assistenza Autorizzato.
Il coperchio della batteria £020 Il coperchio della batteria non € chiuso. Chiudere saldamente il coperchio
non & chiuso della batteria e riavviare il rasaerba.
Vibrazioni anomale E021 Vibrazioni anomale, si prega di verificare la presenza di lame mancanti.
Protezione del!a ) £022 Attendere che la temperatura torni alla normalita.
temperatura di carica
- Reinserire la batteria. Se non funziona, fare riferimento al manuale per
(arica anomala £023

verificare la causa.
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Tabella 3 Codice di avviso

Stato rasaerba Codice LED Soluzione
A seconda delle impostazioni, il rasaerba riprendera la falciatura il prossimo
Pioggia E101 orario programmato/ o dopo il tempo di ritardo selezionato
nell'applicazione mobile.
Impossibile caricare per £102 Attendere che la temperatura sia scesa abbastanza per caricare il rasaerba.
temperatura elevata
Incapacita di lavorare ad £103 Attendere che la temperatura sia scesa abbastanza per riavviare il rasaerba.
alta temperatura
Impossibile caricare per E104 Attendere che la temperatura sia salita abbastanza per caricare il rasaerba.
bassa temperatura
Incapacita di lavorare a N R
P E105 Attendere che la temperatura sia salita abbastanza per riavviare il rasaerba.
bassa temperatura
Ricarica per batteria scarica | E106 Ricaricare o posizionare una nuova batteria.
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1 EINLEITUNG

Danke fiir Ihre Wahl eines Emak Produkts.
Unser Héndlernetz und unsere Vertragswerkstdtten stehen jederzeit zu lhrer Verfiigung.

Lesen Sie diese Anleitung vor Arbeitsheginn aufmerksam durch, um mit dem Gerét richtig umgehen zu
konnen und Unfille zu vermeiden.

Bewahren Sie diese Anleitung fiir die gesamte Lebensdauer des Gerits auf.

In dieser Betriebsanleitung finden Sie die Erklarung zur Funktionsweise der verschiedenen Bauteile und die Hinweise fiir die
anfallenden Kontrollen und Wartungsarbeiten.

Lesen Sie auch die Betriebs- und Wartungsanleitung des Akkus und des Ladegerats sorgfaltig durch!

HINWEIS

Die in dieser Anleitung enthaltenen Beschreibungen und Abbildungen sind unverbindlich. Der Hersteller behdlt sich das
Recht auf etwaige Anderungen vor, ohne dabei die vorliegende Anleitung dndern zu miissen.

Die Abbildungen dienen rein als Beispiel. Die tatsdchlichen Bauteile kdnnen von den abgebildeten abweichen. Wenden Sie
sich bei Fragen bitte an ein autorisiertes Servicezentrum.

1.1 KONSULTATION DER ANLEITUNG

Die Anleitung ist in Kapitel und Abschnitte gegliedert. Jeder Abschnitt ist eine Untergliederung des betreffenden Kapitels. Die
Verweise auf Kapitel oder Abschnitte sind durch den Wortlaut ,Kapitel” bzw. ,Abschnitt” gefolgt von der entsprechenden
Nummer angegeben. Beispiel: ,Kapitel 2".

Zusdtzlich zu den Betriebs- und Wartungsvorschriften enthalt diese Anleitung ebenfalls Informationen, auf die Sie besonders
achten missen. Diese Informationen sind durch nachstehende Symbole gekennzeichnet:

A ACHTUNG

Es besteht die Gefahr von Unfillen, ernsthaften Verletzungen u. U. mit Todesfolge oder schweren
Sachschaden.

/\  WARNUNG
Es besteht die Gefahr von Schaden am Gerdt oder an seinen Bauteilen.

HINWEIS
Vermittelt eine zusatzliche Information im Zusammenhang mit den vorgenannten Sicherheitshinweisen.

Die Abbildungen in dieser Bedienungsanleitung sind mit 1, 2, 3 usw. nummeriert. Die Bauteile in den Abbildungen sind jeweils
durch Buchstaben oder Zahlen gekennzeichnet. Ein Verweis auf das Bauteil C in Abbildung 2 wird mit folgender Bezeichnung
identifiziert: ,Siehe C, Abb. 2" oder einfach ,(C, Abb. 2)".

2 SYMBOLE UND SICHERHEITSHINWEISE

Folgende Tabelle veranschaulicht und beschreibt Symbole und Sicherheitspiktogramme, die auf diesem Gerédt erscheinen
kdnnen. Lesen, verstehen und befolgen Sie alle Anweisungen auf dem Gerdt und in der Betriebsanleitung, um vollstandige
Informationen iiber Sicherheit, Montage, Betrieb, Wartung und Reparatur vor Zusammenbau und Inbetriebnahme des Gerts zu
erhalten.
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Lesen Sie die Betriebsanleitung und machen Sie sich mit dem Inhalt vor Verwendung des
Gerdts vertraut. Bewahren Sie die Betriebsanleitung fiir kiinftigen Bedarf an einem
sicheren Ort auf.

Dieses Symbol bedeutet WARNUNG, GEFAHR und VORSICHT.

Gefahr durch Herausschleudern von Gegenstanden. Ganzkorper-Exposition.

T PPES

Halten Sie stets einen Sicherheitsabstand zum laufenden Gerit ein.
Verwenden Sie das Gerat niemals, wenn sich Personen, Kinder oder Haustiere auf der
Schnittflache aufhalten.

}‘Ao

Setzen oder stellen Sie sich nicht auf die Maschine.

Stellen Sie den Motor ab und ziehen Sie den Schliissel ab, bevor Sie Wartungs- oder
Reparatureingriffe durchfiihren.

Betdtigen Sie die Ausschaltvorrichtung, bevor Sie das Gerat warten oder anheben.

Gerdt der Isolationsklasse 3.

SN Ni

[
I
o
>

Lithium-lonen-Batterie fiir alle Batteriepacks und Zellen. Dieses Produkt ist mit dem Symbol fiir ,getrennte
Sammlung” fiir alle Batteriepacks und Batterien gekennzeichnet. Es wird daher recycelt oder zerlegt, um
seine Umweltbelastung zu verringern. Das Gerat darf am Ende seines Lebenszyklus nicht zusammen mit
dem normalen Haushaltsmiill entsorgt werden. Stellen Sie sicher, dass das Gerat gemaB den lokalen
Bestimmungen entsorgt wird.

Das Gerdt darf am Ende seines Lebenszyklus nicht zusammen mit dem normalen Haushaltsmiill entsorgt
werden. Stellen Sie sicher, dass das Gerdt gemaR den lokalen Bestimmungen entsorgt wird.

NE

CE-Konformitétszeichen. Das Produkt entspricht den geltenden europaischen Richtlinien, wobei ein
Bewertungsverfahren zur Konformitét mit diesen Richtlinien durchgefiihrt wurde.

/N WARNUNG

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters immer den Netzstecker und trennen Sie das Begrenzungskabel von der
Ladestation.




3 TYPENSCHILD
Abb. 2 zeigt das Typenschild des Gerats:

Geritetyp: MAHROBOTER
Hersteller

Garantierter Schallleistungspegel
Spannung

Motordrehzahl pro Minute
Schnittbreite

S H W=

4 HAUPTBESTANDTEILE

In Abb. 1 sind die Hauptkomponenten des Gerdts veranschaulicht:

_ = O 0
e )

Seriennummer

Baujahr

QR-Code

Gerdtetyp: LADESTATION
Ausgangsspannung (Gleichstrom).

1. Mahroboter 14. Befestigungsschraube der Ladestation

2. Knopf fiir Schnitthéhenverstellung 15. Kabelstecker

3. STOP-Schalter 16. Ersatzmesser

4. Bedienfeld 17. Begrenzungskabel (120 m)

5. Regensensor 18. Ladestation

6. Transportgriff 19. Ladekontakte

7. Hinterrad 20. LED-Anzeige (Versorgung und Ladestand der Batterie)
8. Messer 21. LED-Anzeige (Status des Begrenzungskabels)
9. Messerscheibe 22. Inbusschliissel

10. Vorderrad 23. Sechskant-Zylinderkopfschraube

11. Batteriefachdeckel 24. Flanschschraube mit Quer-Senkkopf

12. Versorgungsadapter 25. Batterie

13. Befestigungspflock des Begrenzungskabels 26. Lineal.

4.1 VERPACKUNGSINHALT

Bezeichnung Menge Bezeichnung Menge
Mahroboter 1 Ladestation 1
Adapter 1 Batterie 1
Befestigungspflock des Begrenzungskabels | 150 Inbusschliissel 1
Befestigungsschraube der Ladestation 6 Sechskant-Zylinderkopfschraube 4
Kabelstecker 2 Flanschschraube mit Quer-Senkkopf 6
Ersatzmesser 6 Betriebs- und Wartungsanleitung 1
Begrenzungskabel 1 Lineal 1

5 ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE FUR DAS GERAT

Sehen Sie alle mit diesem Gerdt gelieferten Sicherheitshinweise, Anweisungen, Abbildungen und
Spezifikationen ein. Die Missachtung der nachstehenden Anweisungen kann Stromschlag, Brand bzw.
ernsthafte Verletzungen zur Folge haben.

Lesen Sie die Betriebsanleitung, um die Verletzungsgefahr einzuschranken.
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Kinder diirfen dieses Gerdts nicht verwenden. Dieses Gerdt darf von Personen mit eingeschrankten kdrperlichen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder von Personen ohne Erfahrung und Kenntnisse nur dann benutzt werden, wenn sie
beaufsichtigt werden oder Anweisungen zum sicheren Gebrauch des Gerdts erhalten haben und die damit verbundenen
Gefahren verstehen. Kinder diirfen nicht mit diesem Gerét spielen.

Kinder diirfen das Gerat nicht reinigen oder Wartungseingriffe daran auf Benutzerebene ausfiihren.

Bei der Verwendung der Maschine miissen bestimmte Sicherheitsvorkehrungen beachtet werden, um
Verletzungen und Schaden zu vermeiden. Lesen Sie die Betriebsanleitung und die Sicherheitsvorschriften
sorgfaltig durch. Bewahren Sie diese Anleitung sicher auf und geben Sie diese an nachfolgende Benutzer
weiter, damit die Informationen immer verfiigbar sind. Fiir Schaden und Unfélle durch Nichtbeachtung dieser
Hinweise und Sicherheitsanweisungen iibernehmen wir keine Haftung.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen fiir kiinftigen Bedarf auf.

5.1 SICHERHEITSANWEISUNGEN

Lesen Sie die Betriebsanleitung und machen Sie sich mit dem Inhalt vor Verwendung des Geréts vertraut.
Bewahren Sie die Betriebsanleitung fiir kiinftigen Bedarf an einem sicheren Ort auf!

Allgemeines

A ACHTUNG

« Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Einsatz des Gerats.

- Das Gerat kann sich bei unsachgemaBer Verwendung als gefahrlich erweisen.

«  Schalten Sie den Rasenméher beim Transport aus und befordern Sie ihn gemaB den Anweisungen in
dieser Anleitung mit nach auBen gerichteten Messern.

« Befordern Sie den Rasenmaher an den vorgesehenen Griffen. Wenn Sie den Rasenmdher auf andere
Weise befordern, besteht die Gefahr, dass Sie sich an den Messern oder an der Ladebuchse des
Rasenmahers verletzen.

« Verwenden Sie das Gerat niemals mit defkten oder fehlenden Sicherheitsvorrichtungen.

Verwenden Sie ausschlieflich Bi 220, Bi 250 Batterien fiir dieses Produkt.

Trennen Sie die Bi 220, Bi 250 Batterie nicht, solange der Mahroboter mit der Ladestation verbunden ist.

Laden Sie die Bi 220, Bi 250 Batterie ausschlieBlich anhand der mitgelieferten Ladestation oder eines Ladegerdts CRG 200
auf.

Halten Sie Verldngerungskabel von Bewegungsteilen entfernt. Bei beschadigten Verldngerungskabeln besteht
Beriihrungsgefahr mit stromfiihrenden Kabeln.

SchlieBen Sie das Netzteil nicht an eine Steckdose an, falls der Stecker oder das Kabel beschddigt ist. Bei abgenutzten
oder beschddigten Stromkabeln steigt die Stromschlaggefahr.

Wenn das Gerét in einem offentlichen oder dffentlich zuganglichen Bereich eingesetzt wird, stellen Sie Warnschilder rund
um den Arbeitshereich auf. Die Schilder miissen folgenden Warnhinweis enthalten:

Achtung! Mahroboter. Sich vom Gerdt fernhalten. Beaufsichtigen Sie Kinder und Tiere.

Schulung

Bitte lesen Sie die Anleitungen sorgféltig durch. Machen Sie sich mit den Bedienungselementen und der korrekten
Benutzung des Gerdts vertraut.

Verbieten Sie Personen, die nicht mit dieser Anleitung vertraut sind, oder Kindern die Benutzung des Gerits. Ortliche
Bestimmungen konnen das Alter des Benutzers einschrénken.

Bediener oder Benutzer sind fiir Unfélle bzw. Gefahren verantwortlich, die sich an anderen Personen oder an deren
Eigentum ereignen kénnen.
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Die Verwendung des Gerdts durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit eingeschrénkten kdrperlichen, sensorischen oder
geistigen Fahigkeiten oder ohne die erforderliche Erfahrung und Kenntnis ist verboten. Diese Personen diirfen das Gerét
nur benutzen, wenn sie bei der Arbeit von einer fiir ihre Sicherheit verantwortlichen Person beaufsichtigt werden und
wenn sie zuvor im Umgang mit dem Gerdt geschult wurden.

Verbieten Sie Kindern das Spielen mit dem Gerét. Das Gerdt ist kein Spielzeug. Kinder diirfen sich bei laufendem Gerdt
nicht in dessen Nahe aufhalten.

Tragen Sie lange Hosen und festes Schuhwerk in der Nahe oder im Arbeitsbereich beim Betrieb des Gerdts.

Steigen Sie nicht auf den Rasenmdher, schieben Sie ihn nicht und verwenden Sie ihn nicht zweckentfremdet, sonst
kdnnten Sie oder andere Personen verletzt werden.

Verwenden Sie keine automatischen Rasenbewdsserungssysteme bei laufendem Rasenmaher, da die Bewdsserungsanlage
beschddigt werden kann und die Wahrscheinlichkeit, dass Wasser in den Rasenméher eindringt, erheblich zunimmt.
Stellen Sie die Arbeitszeit des Rasenmdhers so ein, dass sie sich nicht mit den Zeiten der Bewdsserungsanlage
tiberschneidet.

Vorbereitung

Installieren Sie die Ladestation und das Begrenzungskabel genau nach dieser Anleitung.

Priifen Sie regelmdBig den Einsatzbereich des Gerdts und entfernen Sie Steine, Stabe, Drdhte, Knochen, Zweige oder
andere Fremdkdrper.

Priifen Sie mit einer regelmé&Bigen Sichtinspektion die Messer, die Messerschrauben und das Mahwerk auf Verschlei oder
Schaden. Tauschen Sie abgenutzte oder beschadigte Messer und Schrauben als Garnitur aus, um die Auswuchtung zu
garantieren.

Schalten Sie den Rasenmadher beim Transport aus und befordern Sie ihn gemdl3 den Anweisungen in dieser Anleitung mit
nach auBBen gerichteten Messern.

Befordern Sie den Rasenmdher an den dafiir geplanten Stellen. Wenn Sie den Rasenmaher auf andere Weise beférdern,
besteht die Gefahr, dass Sie sich an den Messern oder an der Ladebuchse des Rasenmahers verletzen.

Priifen Sie den M&hroboter wichentlich und tauschen Sie abgenutzte oder beschédigte Teile sicherheitshalber aus.

Betrieb

Fiihren Sie Hénde oder FiiBe nicht in bzw. unter Drehteile ein.

Heben oder befordern Sie das Gerdt niemals bei laufendem Motor.

Stellen Sie das Gerdt ab, bevor Sie es Gerdt priifen, reinigen, Arbeiten daran durchfiihren oder eine Verstopfung entfernen,
wie auch bei der Schadenssuche nachdem es durch einen Fremdkérper getroffen wurde. Sollte das Gerdt ungewdhnliche
Vibrationen erzeugen, stellen Sie vor dem erneuten Einschalten das Vorliegen etwaiger Schaden fest.

Die vom Gerdt herausgeschleuderten Gegenstande kdnnen méglicherweise den Benutzer oder andere Personen treffen.
Vergewissern Sie sich stets, dass andere Personen oder Haustiere einen Sicherheitsabstand zum laufenden Gert einhalten.
Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn sich Haustiere, Kinder oder Personen auf der Schnittfldche aufhalten sollten.
Verwenden Sie den Rasenmaher nicht bei Schaden an seinem AuBengehduse. Das Messer kénnte Sie versehentlich
schneiden oder Sie kdnnten sich durch die von den Messern herausgeschleuderte Abflle verletzen.

Versuchen Sie niemals, den Rasenmdher zu manipulieren. Dies kann zu Unféllen fiihren.

Wartung und Aufbewahrung

Tauschen Sie abgenutzte oder beschadigte Teile zu Ihrer Sicherheit aus.

Verwenden Sie ausschlielich Original-Ersatzschneidwerkzeuge.

Vergewissern Sie sich, dass die Batterien nur mit dem vom Hersteller empfohlenen Ladegerdt aufgeladen werden. Die
unsachgemaBe Verwendung kann Stromschldge, Uberhitzungen oder das Auslaufen &tzender Batteriefliissigkeit
verursachen.

Spiilen Sie ausgelaufene Batteriefliissigkeit mit Wasser oder Neutralisierungsmittel und holen Sie bei Augenkontakt
drztlichen Rat ein.

Die Wartung des Gerdts hat den Vorgaben des Herstellers zu entsprechen.

Empfehlungen

Vermeiden Sie die Verwendung des Gerdts und seiner Peripheriegerdte bei schlechtem Wetter, insbesondere bei
Blitzgefahr.
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SchlieBen Sie das Gerdt und/oder seine Peripheriegerdte nur an einen Stromkreis an, der durch einen
Fehlerstromschutzschalter (RCD) mit einem Ausldsestrom von hdchstens 30 mA geschiitzt ist.
Verwenden Sie zum Laden des Gerdts ausschlieBlich das Ladegerét oder die Ladestation im Lieferumfang.

Informationen zur Exposition gegeniiber Funkfrequenzen

Dieses Gerat wurde getestet und erfiillt die geltenden Grenzwerte fiir die Exposition gegeniiber Funkfrequenzen (RF).

5.1.1 Benutzerinformation

GemaB den Richtlinien 2011/65/EG und 2012/19/EG zur Verringerung von Schadstoffen in
Elektro- und Elektronikgerdten sowie zur Abfallentsorgung hergestellt.

Dieses Symbol auf dem Gerdt weist darauf hin, dass das Produkt am Ende seiner Lebensdauer von
anderen Abfdllen getrennt gesammelt werden muss.

Der Benutzer ist daher verpflichtet, das ausgediente Gerdt den Wertstoffstellen fiir Elektro- und Elektronikschrott zuzufiihren
oder es beim Kauf eines neuen, gleichwertigen Gerdts eins zu eins dem Handler zuriickzugeben.

Die korrekte getrennte Sammlung fiir das anschlieBende Recycling, Aufbereiten und umweltgerechte Entsorgen des Altgerdts
tragt dazu bei, umwelt- und gesundheitsschddliche Auswirkungen zu vermeiden, und fordert dariiber hinaus das Recyceln der
Gerdtewerkstoffe.

Die widerrechtliche Entsorgung durch den Verbraucher hat die von der nationalen Gesetzgebung vorgesehenen Strafen zur
Folge.

Lesen Sie auch die Betriebs- und Wartungsanleitung des Akkus und des Ladegerits sorgfaltig durch!

6 MONTAGE

Tragen Sie Schutzhandschuhe bei der Montage und stellen Sie das Gerat auf eine
ebene und stabile Fliche auf. Befolgen Sie die Montageanleitungen Schritt fiir Schritt
und verwenden Sie die Abbildungen als visuelle Hilfe zur leichten Montage des

Gerdts. Setzen Sie die Batterie erst nach vollstandiger Montage oder Einstellung des
Gerats ein.

6.1 AUSPACKEN
Dieser Méahroboter wurde komplett montiert geliefert. Die Ladestation muss allerdings montiert werden.

1. Packen Sie das Produkt sowie das etwaige Zubehdr vorsichtig aus. Stellen Sie den Verpackungsinhalt auf eine ebene und
stabile Flache.

2. Entfernen Sie das gesamte Verpackungs- und Versandmaterial. Entsorgen Sie das Verpackungsmaterial erst, nachdem Sie
das Produkt sorgfaltig iiberpriift und erfolgreich verwendet haben.

3. Der Verpackungsinhalt ist je nach Land und gekaufter Produktvariante verschieden. Vergewissern Sie sich, dass alle auf
dem Packzettel angegebenen Artikel in der Verpackung enthalten sind. Siehe 4.1 Verpackungsinhalt.

4. Priifen Sie das Produkt sorgfaltig auf gegebenenfalls erlittene Transportschdden. Sollten Sie fehlende oder beschédigte
Teile feststellen, sollten Sie das Gerdt nicht verwenden, sondern den Héndler verstandigen. Die Verwendung eines
unvollstandigen oder beschddigten Gerats stellt eine Gefahr fiir Personen und Sachen dar.

5. Vergewissern Sie sich, dass Sie iiber alle Zubehorteile und Werkzeuge fiir die Montage und den Betrieb verfiigen. Stellen
Sie sicher, eine geeignete Schutzausriistung zu besitzen.

Ausriistung und Verpackungsmaterial sind kein Spielzeug. Verbieten Sie Kindern das Spielen mit
Kunststoffbeuteln, Kleinteilen usw. Verschluck- oder Erstickungsgefahr.
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6.2 EINBAU DER BATTERIE

Offnen Sie den Batteriefachdeckel anhand der Laschen. Driicken Sie die Sperrtaste auf dem Batteriepack und setzen Sie die
Batterie in die entsprechende Aufnahme ein. SchlieBen Sie den Batteriefachdeckel und vergewissern Sie sich, dass er korrekt
einrastet. Siehe Abb. 5.

7 START

/N WARNUNG

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor der Installation des Mahroboters sorgfaltig durch. Die gute Ausfiihrung
der Installation beeinflusst die Betriebseffizienz des Mahroboters.

71 UBERPRUFUNG DES GERATS

Stellen Sie sicher, dass der Akku nicht in seiner Aufnahme eingelegt ist.

Bevor Sie mit der Arbeit beginnen, sollten Sie:
Sicherstellen, dass die Liiftungsschlitze nicht verstopft sind.
Sicherstellen, dass Griffe und Schutzvorrichtungen des Gerdts trocken und sauber, korrekt montiert und sicher am Gerat
befestigt sind.
Sicherstellen, dass Schneidwerkzeuge und Schutzvorrichtungen unbeschédigt sind.
Sicherstellen, dass das Gerdt keine Verschleif- oder Schadensanzeichen durch StoBe/Schldge oder andere Ursachen
aufweist, und gegebenenfalls die erforderlichen Reparaturen vornehmen.
Stellen Sie sicher, dass die Batterie in einwandfreiem Zustand ist und keine Beschddigungsanzeichen aufweist. Betreiben
Sie das Gerdt nicht mit einem beschadigten oder abgenutztem Akku.

- Die Batterie nach den Anweisungen im Kapitel 7.3 Laden der Batterie aufladen.

7.2 UBERPRUFUNG DES BATTERIEZUSTANDS

7.2.1 Priifung des Ladestands

Der Ladestand der Batterie (B, Abb. 4) wird am Display (A, Abb. 4) angezeigt. Fiir weiterfiihrende Informationen siehe Kapitel
8.5.2 Bedeutung der Zeichen am LED-Display (Abb. 4).

73 LADEN DER BATTERIE

/\  WARNUNG

Vergewissern Sie sich, dass die Netzspannung der Steckdose der Angabe auf dem Typenschild des Ladegerits
entspricht.

73.1 SachgemiBe Verwendung

Priifen Sie, ob die Netzspannung der Steckdose den Spezifikationen der Ladestation entspricht (schlieBen Sie sie niemals
an eine andere Spannung an), stellen Sie auerdem sicher, dass die Steckdose in optimalem Zustand ist.

Verwenden Sie keine Batterien, die sich wahrend des Ladevorgangs iiberhitzt haben, da die Batteriezellen womdglich in
erheblichem Mal8 beschadigt sind.

Laden oder verwenden Sie niemals iiberhitzte Batterien; tauschen Sie diese nach Mdglichkeit sofort aus.

Der Akku verfiigt iiber einen Schutz, der die Aufladung bei Umgebungstemperaturen auBerhalb des Bereichs 0 °C und
+45 °C verhindert.

Der Akku kann jederzeit auch teilweise aufgeladen werden, ohne dass er dadurch Schaden nimmt.

Entladen Sie den Batteriepack niemals vollstandig. Eine vollstandige Entladung des Batteriepacks fiihrt zu einer vorzeitigen
Alterung der Batteriezellen.

67



Verwenden Sie ausschlieBlich Originalbatterien. Die Verwendung falscher Batterietypen birgt Brand-,
Explosions- und Verletzungsgefahr.

73.2 Ladevorgang

Der Méahroboter fahrt bei Eintreten jeder der folgenden Situationen zur Ladestation zuriick:
« Der Mahroboter wird von Hand (iiber das Bedienfeld oder die mobile Anwendung) zuriickgeschickt.
« Der Ladestand der Batterie ist zu niedrig.
« Das Ende der Arbeitszeit ist erreicht worden.
« Der Regensensor hat sich ausgeldst.
Der Mahroboter ist heiBgelaufen oder zu kalt.

In diesen Fallen lauft der Mahroboter automatisch am Begrenzungskabel entlang bis zur Ladestation.

Wenn der Méahroboter zur Ladestation zuriickkehren mochte, sucht er zundchst das Begrenzungskabel und bewegt sich dann
im Uhrzeigersinn entlang des Begrenzungskabels, bis er an der Ladestation andockt und mit dem Aufladen beginnt.

Die Ladestation des Mahroboters verfiigt iiber zwei LEDs zur Anzeige der ablaufenden Kommunikation.

733 Legende der LED-Anzeigen des Batterieladegerats

LED LED-Anzeigen Zustand
Ladegerdt ein.

Eine rote LED erleuchtet.

Eine griine LED blinkt. Normales Laden.

Eine griine LED erleuchtet. Laden vollstandig.

Eine rote LED blinkt mit einer Frequenz von 1 Hz. Ungewdhnliche Batteriespannung.

H e oo |-

Eine rote und eine griine LED blinken abwechselnd .]

Ungewdhnliche
mit einer Frequenz von 1 Hz ﬂ

Batterietemperatur.

734 Laden beendet

Bei vollstandig geladener Batterie nimmt der Roboter seinen Betrieh wieder auf oder verbleibt bis zum néchsten Arbeitseinsatz
in der Ladestation. Der Betrieb wird gemdR den Einstellungen nach Abnahme der Temperatur wieder aufgenommen. Sollte
sich die aufladbare Batterie vor Riickkehr des Mahroboters zur Ladestation entladen, so kann der Mahroboter nicht wieder
gestartet werden. Bringen Sie den Mahroboter zur Ladestation zuriick. Der Mahroboter wird hier automatisch aufgeladen.

14 RASENZUSTAND

Um einen optimalen Betrieb Ihres Mahroboters zu gewahrleisten, stellen Sie stets sicher, dass alle Bereiche bis zu mindestens
20 cm auBerhalb des Begrenzungskabels und der Ladestation frei von Gras und Hindernissen sind.

Schlammige/aufgeweichte Rasenfldchen kdnnen das Rutschen der hinteren Antriebsrader mit Folgeschdden fiir den Rasen
verursachen. Lassen Sie den Rasen ausreichend abtrocknen und passen Sie bei Idngeren Regenperioden gegebenenfalls das
Schnittprogramm an.

15 FUNKTIONSWEISE

Der Méhroboter ist so ausgelegt, dass er auch bei Nésse auf Grasflachen eingesetzt werden und sogar Gefélle bis zu einem
gewissen Grad (36% - 20°) bewdltigen kann.

Der Mahroboter ist dank seiner Sicherheitssensoren und Sperrsysteme in Gegenwart von Kindern und Tieren sicher.

Durch sein kompaktes und leichtes Design ldsst er sich bequem transportieren. AuBerdem kann er zwecks Reinigung, Transport
oder Einlagerung senkrecht aufgestellt werden.

Das automatische Ladesystem des Mahroboters fiihrt diesen bei entladener Batterie zur Ladestation zuriick.
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Er kann fiir automatischen Betrieb programmiert werden und 24 Stunden am Tag funktionieren. Sie kdnnen den Roboter mit
der mobilen Anwendung programmieren.

Die Anleitung des Mahroboters enthélt detaillierte Informationen zu Wartung, Lebensdauer der Messer, Not-Aus, maximaler
GartengroBe, Fehlerbehebung, Garantie, Sicherheit, Urheberrecht, Verwendung von QR-Codes und Kompatibilitét mit mobilen
Gerdten.

Der Mahroboter kann selbsttatig zur Ladestation zuriickfahren.

7.5.1 Zufélliges Mahen

Der Mahroboter wahlt seine Arbeitsrichtung auf zuféllige Weise. Der Méhroboter féhrt auf iiber jede Fléche, die innerhalb des
Begrenzungskabels liegt, so dass der gesamte Garten gemdht wird. Jedes Mal, wenn der Mahroboter ein korrekt verlegtes
Begrenzungskabel erfasst, wendet er und féhrt in eine andere Richtung innerhalb der Fléche. Alle Bereiche, die Sie innerhalb
der Rasenfldche schiitzen mochten (z. B. Gartenteiche, Bdume, Mdbel oder Blumenbeete ohne Einfassung), miissen durch das
Begrenzungskabel abgegrenzt werden. Das Begrenzungskabel muss einen geschlossenen Kreis bilden.

StoBt der Mahroboter auf ein Hindernis innerhalb der Schnittflache, wendet er und maht dann in einer anderen Richtung
weiter.

7.5.2 Spiral- und Spot-Schnitt

Der Spot-Schnitt kann beim Schneiden einer Flache mit hohem Gras verwendet werden. Stellen Sie den Mahroboter von Hand
in der Flache ab und aktivieren Sie den lokalen Schnittmodus, wonach der Méhroboter das Gras nach einem systematischen
spiralformigen Muster zu schneiden beginnt.

753 Mehrzonen-Betrieb

Der Mahroboter kann an bis zu 5 verschiedenen Positionen entlang des Begrenzungskabels mit dem Schneiden beginnen, um
jede Zone abdecken und Mehrzonen-Szenarien bewaltigen zu kdnnen.

1.6 SENSOREN

Der Méahroboter verfiigt iiber folgende Sicherheitssensoren.

+  Hubsensor: Beim Anheben des Mahroboters vom Boden, ganz gleich ob ganz oder durch Kippen an einem Punkt, wird
die Drehung der Messer gestoppt.
Wenn die Vorderrdder den Boden nicht beriihren (durch Anheben oder Umkippen des Mahroboters), halten die Sensoren
die Messer an.
Neigungssensor: Sollte sich der Mahroboter abrupt in einer beliebigen Richtung neigen, werden Mahroboter und
Messerdrehung umgehend gestoppt.
Hindernissensor: Der Mahroboter erfasst Hindernisse auf seiner Strecke. Wenn der Méahroboter auf ein Hindernis
auffhrt, stoppt er den Schnittvorgang, entfernt sich vom Hindernis und kehrt um; anschlieBend beginnt er erneut mit
dem Méhen.
Regensensor: Der Mahroboter verfiigt iiber einen Regensensor, um seinen Einsatz bei schlechtem Wetter zu verhindern.
Stellt der Sensor Regen fest, kehrt der Mahroboter zur Ladestation zuriick und wird wieder vollstandig aufgeladen.
Werkseitig ist dieser Sensor deaktiviert, kann aber mitsamt der Verzogerungen anhand der mobilen Anwendung aktiviert
werden.

SchlieBen Sie den Regensensor nicht mit Metall oder anderem leitfadhigem Material kurz. Dies verhindert
den korrekten Betrieb des Mahroboters.

1.7 VORBEREITUNGEN

Fertigen Sie zundchst eine Skizze lhres Rasens an. Fiigen Sie die Hindernisse in die Skizze ein und erarbeiten Sie einen Plan,
um diese zu schiitzen. Dies erleichtert die Suche nach einem geeigneten Standort fiir die Ladestation und die Verlegung des
Begrenzungskabels um Biische, Blumenbeete ohne Einfassung usw. Wenn das Gras hdher als 60 mm ist, sollte es zuerst
gekiirzt werden, um den Mahroboter nicht zu iiberlasten und seine Leistungsfahigkeit zu beeintréchtigen.

Das Gras sollte mit einem herkommlichen Rasenmaher auf 40 mm Hohe geschnitten werden. Entfernen Sie alle nicht
befestigten Gegenstande vom Rasen, die durch den Mahroboter beschadigt werden oder die diesen selbst beschddigen konnen.
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Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer und Abisolierzange.

7.8 LADESTATION

Die Ladestation des Mahroboters verfiigt iiber ein LED zur Anzeige der ablaufenden Kommunikation. Der Mahroboter kehrt bei
schwacher Batterieladung automatisch zur Ladestation zuriick.

7.8.1 Position der Ladestation

Legen Sie zundchst den besten Standort der Ladestation fest. Es wird eine externe Steckdose bendtigt, die fiir eine standige
Stromversorgung sorgt, damit der Mahroboter jederzeit funktionieren kann. Stellen Sie die Ladestation auf einer ebenen Fldche
der Grasnarbe auf.

Vergewissern Sie sich, dass die Flache eben, trocken und vor Witterungseinfliissen geschiitzt ist. Wahlen Sie nach Mdglichkeit
einen schattigen Standort, da das Aufladen der Batterie in einem kiihleren Bereich besser ist.

HINWEIS

Verlegen Sie das Begrenzungskabel mindestens 2 m vor der Ladestation geradlinig (Abb. 6).
Die Gesamtldnge des Stromkabels betragt ca. 10 m.

7.8.2 Erkennen der Ladestation

Wenn die Batterie nahezu entladen ist, kehrt der Mahroboter zur Ladestation zuriick, indem er dem Begrenzungskabel im
Uhrzeigersinn folgt, bis er die Ladestation erreicht. Richten Sie daher die Ladestation beim Aufstellen richtig auf (Abb. 7).

7.8.3 Montage der Ladestation

SchlieBen Sie den Turm der Ladestation anhand der vier Schrauben mit einem Schraubendreher an die untere Platte an
(Abb. 8).

Nachdem der Méhroboter ordnungsgema® funktioniert und Sie den passenden Standort fiir die Ladestation gefunden haben,
miissen Sie letztere mithilfe der Befestigungsschrauben (14, Abb. 9) befestigen. Verwenden Sie den Inbusschliissel, um die
Befestigungsschrauben vollsténdig in den Boden einzudrehen (Abb. 9).

1.9 BEGRENZUNGSKABEL

Ein Begrenzungskabel ist die Voraussetzung fiir den einwandfreien Betrieb des Méahroboters.

/N WARNUNG
Geschnittene Begrenzungskabel und Folgeschaden sind nicht von der Garantie gedeckt!

HINWEIS

Die maximale GartengrdRe betragt: 500 m2, 1000 m? fiir D18; 2000 m? fiir D22.5. Die Hochstlange jeder Seite darf 120 m2
nicht Giberschreiten.

7.9.1 Verlegen des Begrenzungskabels

Das Begrenzungskabel kann an der Erdoberflache sowie unterirdisch verlegt werden. Die Befestigungspflicke konnen brechen
und das metallische Begrenzungskabel beschddigen, falls sie mit dem Hammer eingetrieben werden und der Boden hart oder
trocken ist. Vor dem Verlegen des Begrenzungskabels sollten Sie den Rasen bei allzu trockenem Boden bewdssern.

+  Verlegung auf der Erdoberfliche

Legen Sie das Begrenzungskabel fest auf den Boden und sichern Sie es mit den mitgelieferten Befestigungspflocken, wenn
Sie nicht vorhaben, den Rasen spdter zu vertikutieren oder zu beliiften. Sie kdnnen in jedem Fall die Position des
Begrenzungskabels wahrend der ersten Betriebswochen des Méahroboters anpassen. Das Begrenzungskabel ist nach einem
bestimmten Zeitraum allerdings durch Gras bedeckt und nicht mehr sichtbar. Verlegen Sie das Begrenzungskabel mit
einem Hochstabstand von 1 m zwischen den Befestigungspflocken. Verringern Sie diesen Abstand bei unregelméBigen
Rasenfléchen. Vermeiden Sie Situationen, bei denen sich das Kabel nicht auf der Erdoberfléche befindet. Vergewissern Sie
sich, dass der Mahroboter das Begrenzungskabel nicht durchschneiden kann.

Unterirdische Verlegung
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Graben Sie das Begrenzungskabel in einer Tiefe bis zu 5 cm ein. Dadurch vermeiden Sie, dass das Kabel zum Beispiel beim
Vertikutieren oder Beliiften beschddigt wird.

7.9.2 Enge Gassen

Befindet sich die enge Stelle vor einer unebenen oder abgestuften Fléche, kann der Mahroboter dort arbeiten, solange die
Gasse mindestens 1,6 m breit ist (100 cm zwischen den Begrenzungskabeln). Liegt die enge Stelle vor einer ebenen
Bodenflache, so muss die Gasse mindestes 1,2 m breit und hdchstens 8 m lang sein (Abb. 11).

7.9.3 Abstand zum GartenauB3enrand

Wenn der Mahroboter an ein Begrenzungskabel heranféhrt, wird das Begrenzungskabel durch Sensoren an der Frontseite des
Mahroboters erfasst. Bevor der Mahroboter wendet, lduft er bis zu 30 cm am Begrenzungskabel entlang. Beachten Sie dies
bitte beim Planen der Schnittflache (Abb. 12).

7.9.4 Verlegen des Begrenzungskabels in den Ecken

Verlegen Sie das Begrenzungskabel in den Ecken nicht im rechten Winkel (90°). Um zu verhindern, dass der Mahroboter zu
weit iiber das Begrenzungskabel hinausfahrt, verlegen Sie das Kabel in sanften Kurven oder Winkeln, wie in der Abbildung
gezeigt (Abb. 13).

795 Berechnung der Steigung Ihres Rasens

Der Méhroboter kann Steigungen bis zu 36% (20°) iiberwinden. Steilere Steigungen sind daher unbedingt zu vermeiden. Der
Steigungswinkel ldsst sich anhand der Hohe geteilt durch den Abstand bestimmen (Abb. 14).
Beispiel: bei einer Hohe von 36 cm und einem Abstand 100 cm betrdgt die Steigung 36% (36 cm / 100 cm = 36%).

7.9.6 Verlegen des Begrenzungskabels an Steigungen
An der Steigung in Nahe des AuBenrands muss eine ebene Fldche vorliegen, damit der Mahroboter sicher arbeiten kann.

An Steigungen kann der Mahroboter besonders bei nassem Gras rutschen und iber das Begrenzungskabel fahren. Achten Sie
daher bitte auf folgende Aspekte (Abb. 15):
Im oberen Bereich einer Steigung darf das Begrenzungskabel nicht mit mehr als 36 % Gefdlle verlegt werden.
Vergewissern Sie sich, dass ein Abstand von 30 cm zu Hindernissen und Rasenkanten eingehalten wird.
Im unteren Bereich einer Steigung darf das Begrenzungskabel nicht mit mehr als 17 % Gefdlle verlegt werden.
Vergewissern Sie sich, dass ein Abstand von 40 cm zu Hindernissen und Rasenkanten eingehalten wird.

1.9.7 Gepflasterte Zufahrten und Wege

Grenzen Sie erhohte Wege, kiesbedeckte Flachen mit Rindenmulch, Blumenbeete ohne Einfassung oder andere ahnliche
Flachen ab. Verlegen Sie das Begrenzungskabel in einem Abstand von mindestens 30 cm (Abb. 16, Abb. 18).

Wege, die biindig mit der Grasnarbe verlaufen, miissen nicht abgegrenzt werden, da der Mahroboter sie einfach
liberfahren kann. Sie kdnnen das Begrenzungskabel auch auf Wegen verlegen (Abb. 17, Abb. 18).

7.9.8 Begrenzungsinseln

Sie konnen die Hindernisse auf der Schnittflache schiitzen, indem Sie Begrenzungsinseln bilden. Dadurch werden Kollisionen
mit empfindlichen Gegenstanden, Gartenteichen, Baumen, Mdbeln, Blumenbeeten ohne Einfassung usw. vermieden (Abb. 19,
Abb. 20).
«  Ziehen Sie das Begrenzungskabel von den Kanten bis hin zu den Gegenstanden, die Sie schiitzen mdchten.
Befestigen Sie das Begrenzungskabel mit den Pfldcken im Uhrzeigersinn um den zu schiitzenden Gegenstand herum.
SchlieBen Sie die Begrenzungsinseln vollstandig ein und verlegen Sie dann das Begrenzungskabel bis zu dem Punkt an der
Rasenkante.
«  Die Begrenzungsinseln miissen mindestens 1 m entfernt sein. Alternativ konnen Sie die Gegenstdnde zusammenfiihren,
um sie in eine kombinierte Begrenzungsinsel zu verwandeln (Abb. 19).
Die Begrenzungskabel zur und von der Begrenzungsinsel miissen parallel und mdglichst nah beieinander verlegt werden.
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Die Begrenzungskabel diirfen sich nicht kreuzen. Befestigen Sie beide parallele Begrenzungskabel mit
dem gleichen Befestigungspflock (Abb. 20). Der Mahroboter iiberféhrt die beiden parallelen
Begrenzungskabel auf der Schnittflache, bleibt aber dort stehen, wo die einzelnen Begrenzungskabel
verlegt sind.

7.9.9 Hindernisse

+  Hindernisse mit einer Hohe iiber 10 cm (Abb. 21): Kollisionssensoren erfassen feste Hindernisse, die hher als 10 cm
sind, z. B. Bdume, Mauern, Zdune, Gartenmdbel usw. Wenn der Mahroboter mit einem Hindernis kollidiert, halt er an,
kehrt um und wendet, damit er in der entgegengesetzten Richtung weiter mahen kann. Manchmal kann es jedoch ratsam
sein, die Hindernisse mit einer Begrenzungsinsel zu schiitzen (dies kann auch spdter nach einigen Méhvorgangen
geschehen). Weiche, instabile und wertvolle Hindernisse miissen durch eine metallische Begrenzungsinsel geschiitzt
werden.

Steine und niedrige Hindernisse: Steine, Felsen und Hindernisse mit als 10 cm Hohe auf der Schnittfldche miissen
durch eine metallische Begrenzungsinsel geschiitzt werden, da der Mahroboter sie sonst iiberfahren konnte. Andernfalls
kdnnte sich der Méhroboter beschddigen oder festfahren.

Baume (Abb. 22): Der Mdhroboter betrachtet Baume als Hindernisse. Falls jedoch Baumwurzeln in einer Hohe von
weniger als 10 cm aus dem Boden ragen, muss die Flache, auf der sie sich befinden, geschiitzt werden. Dies vermeidet
eine Beschadigung der Wurzeln und des Mahroboters. Vergewissern Sie sich, dass der Mindestabstand zwischen
Begrenzungskabel und Hindernis 30 cm betrdgt.

Wasserspiegel: Bei Wasserspiegeln muss das Begrenzungskabel in einem groBeren Abstand verlegt werden, damit der
Mahroboter nicht ins Wasser fallt.

7.10  ANSCHLUSS DER LADESTATION

1. Stellen Sie das Verlegen des Begrenzungskabels fertig, bevor Sie dies an die Ladestation anschlieRen. Belassen Sie an
jedem Ende eine zusatzliche Ldnge von 1 m Begrenzungskabel, damit spdter weitere Anpassungen vorgenommen werden
kdnnen.

2. Entfernen Sie mit einer Abisolierzange ein 15 < 20 mm langes Stiick der Isolierung an den Enden des Begrenzungskabels
fiir den Anschluss an die Ladestation.

3. Ziehen Sie das Begrenzungskabel in die entsprechende Nut an der unteren Platte der Ladestation (1,°Abb. 23) ein und
fiihren Sie die 2 Kabelenden durch die 2 Bohrungen an der Unterseite der Ladestationen (2,°Abb. 23).

4. Verwenden Sie den Adapter (12, Abb. 1) nicht im Fall von Schaden. Bei Schaden am Adapter wenden Sie sich bitte
umgehend an ein autorisiertes Servicezentrum zwecks Austausch.

5. Laden Sie den Mahroboter nicht bei Temperaturen iiber 50 °C oder unter 0 °C auf.

6. Halten Sie den Mahroboter und Adapter von Wasser, Warmequellen und chemischen Stoffen fern. Halten Sie das
Adapterkabel von scharfen Kanten fern, um Schaden zu vermeiden.

Der Mahroboter kann nur von Hand iiber die Vorderseite der Ladestation aus der Ladestation entnommen
werden, um Schdden an den Kontaktlaschen der Ladestation zu vermeiden.

Die rechte LED-Anzeige an der Ladestation sollte rot aufleuchten und dauerhaft erleuchtet bleiben, die linke LED-Anzeige an
der Ladestation sollte dagegen griin aufleuchten und dauerhaft leuchten. Priifen Sie die Anschliisse, falls die LED-Anzeigen
nicht aufleuchten sollten. Siehe Tabelle 16.1 Anzeigen auf der Ladestation und Stdrungsbehebung.

7.1 ERSTE INBETRIEBNAHME UND KONTROLLE DER INSTALLATION

Wenn die griine LED-Anzeige an der Ladestation dauerhaft griin leuchtet, ist die Schnittfliche fiir den Mahroboter bereit.
Priifen Sie zundchst, ob alle Befestigungspflicke des Begrenzungskabels komplett im Boden sitzen.

Stellen Sie den Mahroboter ca. 3 m von der Vorderseite der Ladestation entfernt und in einem Abstand von maximal 1 m zum
Begrenzungskabel ab. Der Mahroboter muss in einem Winkel von 90° zum Begrenzungskabel ausgerichtet sein (Abb. 24).
Driicken Sie die Taste ,POWER” drei Sekunden lang auf dem Bedienfeld. Entsperren Sie den Méhroboter mit der PIN und
bestétigen Sie die Eingabe mit der Taste ,0K” (siehe Kapitel 8.7 Sperrmechanismus/PIN).
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Driicken Sie die Taste ,HOME” und dann erneut die Taste ,0K". Der Mahroboter nimmt Fahrt zum Begrenzungskabel auf und
folgt diesem dann im Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den Méhroboter auf seiner ganzen Fahrt am Begrenzungskabel entlang
bis zur Ladestation. Falls Sie Probleme des Mahroboters an irgendeiner Stelle feststellen, korrigieren Sie gegebenenfalls den
Verlauf des Begrenzungskabels und wiederholen Sie den Vorgang. Bei schwierigem Andocken an die Ladestation muss diese
maoglicherweise seitlich soweit versetzt werden, bis das Andocken fehlerfrei erfolgt.

Um den Mahroboter jederzeit auszuschalten, siehe Kapitel 8.8.2 Stopp des Mdhvorgangs.

8 VERWENDUNG DES GERATS

8.1 VORGESEHENE VERWENDUNG

Der Méhroboter ist fiir den privaten Gebrauch bestimmt, d.h. fiir den Gebrauch in Haus und Garten und nur zum Rasenmahen.
Das Gerdt darf ausschlieBlich zum vorgesehenen Zweck verwendet werden. Jede andere Verwendung gilt als
bestimmungsfremd. Fiir Schdden oder Verletzungen jedweder Art durch bestimmungsfremde Verwendung haftet der Benutzer/
Betreiber und nicht der Hersteller.

Das Gerdt ist nicht fiir den gewerblichen, handwerklichen oder industriellen Einsatz bestimmt. Unsere Garantie erlischt, wenn
das Gerat fiir gewerbliche, handwerkliche oder industrielle Tétigkeiten bzw. fiir gleichwertige Zwecke eingesetzt wird.

8.2 VERBOTENE VERWENDUNGEN

Das Gerdt darf ausschlieBlich fiir den Schnitt von Rasenflachen in Garten oder privaten Griinanlagen verwendet werden.
Das Gerdt darf nicht zum Schneiden anderen Materials verwendet werden, besonders nicht von Schnittgut iiber
Bodenhdhe, wozu das Anheben des Geréts erforderlich ware.
Das Gerat darf nicht zum Zerkleinern von Asten oder stérkerem Material als Gras eingesetzt werden.
Das Gerdt darf nicht zum Saugen oder Aufnehmen von festem, staubhaltigem Material, Abféllen jeder Art, Laub, Sand
oder Kies verwendet werden.
Das Gerdt darf nicht zum Planieren von Erhdhungen oder Unebenheiten des Bodens verwendet werden; das Messer darf
niemals mit dem Boden in Beriihrung kommen.
Das Gerdt darf nicht zum Beférdern, Anschieben oder Abschleppen anderer Gegenstande wie Anhénger o.dgl. verwendet
werden.

+An den Abtrieb des Gerats diirfen ausschlieBlich die Werkzeuge bzw. Gerdte It. Herstellerspezifikation angebaut werden.
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Wenn Sie auf einen Gegenstand fahren, stellen Sie den Motor ab und kontrollieren Sie, ob das Gerdt gegebenenfalls
Schaden erlitten hat. Das Gerat darf erst wieder gestartet werden, nachdem etwaige Schdden behoben wurden.
« Stellen Sie sich niemals bei laufendem Motor vor das Gerat.
Achten Sie darauf, an Hangen immer eine stabile Position einzunehmen.
Verwenden Sie ausschlieBlich Original-Schneidwerkzeuge.
Im Fall nicht normaler Vibrationen: Uberpriifen Sie den Schaden, ersetzen Sie die defekten Teile und ziehen Sie die
lockeren Teile wieder fest.
Benutzen Sie beim Austausch der Messer stets Schutzhandschuhe.

8.4 MOBILE ANWENDUNG

Der elektrische Mahroboter kann {iber eine mobile Anwendung fiir Smartphones entfernt gesteuert werden.
In der Anleitung der Anwendung finden Sie weiterfiihrende Informationen.

Mit der mobilen Anwendung kdnnen Sie die erweiterten Funktionen des Mahroboters nutzen und diesen bequem steuern.
Uber diese Anwendung kbnnen Sie:

liberwachen, seit wann der Mahroboter schneidet

den Mahroboter blockieren und zur Ladestation fahren

die Fehlersignale sowie die Warnhinweise einsehen

die Software aktualisieren.
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8.4.1 Das Gerit mit der Anwendung verbinden

Die Verbindung mit dem Méhroboter erfolgt drahtlos.

8.5 BEDIENFELD

Der Mahroboter ist werkseitig mit den vordefinierten Einstellungen vorprogrammiert. Sie kdnnen die Einstellungen allerdings
bei Bedarf @ndern. Wenngleich die Werkseinstellungen auf die meisten Gérten abgestimmt sind, miissen Sie sich mit den
verfiigharen Optionen vertraut machen.

8.5.1 Bedeutung der Tasten am Bedienfeld (Abb. 3)

Pos. Taste Funktion

A POWER Driicken Sie Taste langer als 3 Sekunden, um den Mdhroboter ein- und auszuschalten.

B 0K Hiermit bestdtigen Sie die am Bedienfeld vorgenommenen Vorgédnge.

C START Driicken Sie die Taste ,START", dann die Taste ,0K”, um den Betrieb des Mahroboters
manuell zu starten. Oder driicken Sie Taste ,>", um die Zeichen am LED-Display zu
bewegen.

D HOME Driicken Sie die Taste ,HOME”, dann die Taste ,0K”, um den Mahroboter manuell zur
Ladestation zuriickzufahren. Oder driicken Sie bei Eingabe des PIN-Codes die Taste
L,HOME”, um von der Zahl 0 auf 9 zu springen.

8.5.2 Bedeutung der Zeichen am LED-Display (Abb. 4)

Der Méhroboter verfiigt iber ein Display (A). Am Display kdnnen Sie die PIN (E) sowie die Fehlersignale sehen. Siehe hierzu
16.2 Betriebscodes am LED-Display und 16.3 Fehlercodes am Display und Storungsbehebung.

Pos. Zeichen Funktion
B Batteriestand Zeigt den Ladestand der Batterie an.
C Verbindung Ist das Gerdt mit der drahtlosen Verbindung verbunden, nicht aber mit dem Server, so

blinkt die Anzeige. Ist das Gerdt mit der drahtlosen Verbindung sowie mit dem Server
verbunden, so leuchtet die Anzeige dauerhaft.

D Regensensor Weist darauf hin, dass die Regenerfassung aktiviert wurde.

8.6 SCHNITTHOHENEINSTELLUNG

Stellen Sie die Schnitthdhe nur bei ausgeschaltetem Mahroboter ein. Driicken Sie hierzu auf die Taste ,STOP”.

Mit der Funktion Schnitthdheneinstellung lasst sich die Schnitthdhe des Mahroboters zwischen 30 und 60 mm einstellen, die
auf der Skala angezeigt werden kdnnen.

Wenn das Gras hdher als 60 mm ist, muss es zundchst auf maximal 60 mm abgeméht werden, um den Mahroboter nicht zu
stark zu belasten und seine Leistungsfahigkeit zu beeintrachtigen. Verwenden Sie zum Mahen einen herkémmlichen
Rasenméher. Nach Abschluss der Installation kann die Schnitthéhe anhand der Funktion Schnitthdheneinstellung eingestellt
werden. Beginnen Sie stets mit einer hoheren Schnitthdhe und reduzieren Sie diese schrittweise, bis Sie die gewiinschte Hohe
erreichen.

8.7 SPERRMECHANISMUS/PIN

Der Sperrmechanismus verhindert die unbefugte Verwendung des Mahroboters ohne giiltigen Code. Zur Benutzung des
Mahroboters miissen Sie einen vierstelligen personlichen Sicherheitscode eingeben.
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8.7.1 Die Sperre aufheben

Vor Verwendung des Mahroboters miissen Sie die korrekte PIN eingeben (werkseitige PIN: "0-0-0-0"). Driicken Sie bei Eingabe
der PIN die Taste ,HOME", um von der Zahl 0 auf 9 zu springen, und driicken Sie die Taste ,START” zum Bewegen der Zeichen
im Display. Geben Sie die PIN nacheinander ein und bestatigen Sie die Eingabe mit der Taste ,0K". Die Steuerfunktion werden
freigegeben und am Display erscheint die Uhrzeit, zum Beispiel ,23:45". Fiir die Bedeutung der Codes siehe 16.2 Betriebscodes
am LED-Display.

8.8 KONTROLLE DES MAHROBOTERS
8.8.1 Startvorgang

—_

Entsperren Sie den Mahroboter mit der PIN und bestétigen Sie die Eingabe mit der Taste ,0K” (siehe Kapitel 8.7
Sperrmechanismus/PIN).

2. Driicken Sie die Taste ,START” (29).

3. Bestdtigen Sie den Startvorgang durch Driicken der Taste ,0K".

Wurde der Kalender iiber die mobile App eingestellt, so startet der Mahroboter jeden Tag zur gleichen Zeit und bearbeitet die
gleiche Flache.

Der Ladestand der Batterie wird wahrend der Arbeitszeit iiberwacht und anhand der Batterie-LED angezeigt. Sollte die
Batteriekapazitdt zu niedrig sein, so kehrt der Mahroboter automatisch zur Ladestation zuriick.

8.8.2 Stopp des Mahvorgangs

—_

Zum sofortigen Anhalten des Mé&hroboters driicken Sie die Taste ,STOP” (3, Abb. 1). Der Mahroboter stoppt und wartet auf
weitere Anweisungen.

Geben Sie bei gesperrtem Display das Bedienfeld frei.

Driicken Sie die Taste ,HOME", dann die Taste ,0K”, um den Méhroboter entlang des Begrenzungskabels und emeut zur
Ladestation zu verfahren.

w N

9 WARTUNG

A ACHTUNG

Das Gerdt darf nicht versorgt sein (ziehen Sie den Stecker ab und nehmen Sie die Batterie aus dem
Mahroboter, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungseingriffe ausfiihren.)

A ACHTUNG

Fiihren Sie keine Wartung bei warmem Motor oder Akku aus. Stellen Sie das Gerdt ab und lassen Sie es
abkiihlen. Fiihren Sie die Wartung bei abgestelltem Gerat und abgenommener Batterie durch.

Warten Sie auf den kompletten Stillstand der Bewegungsteile, bevor Sie diese beriihren.

Tragen Sie bei den Wartungsarbeiten stets Schutzhandschuhe.

Der Mahroboter ist wartungsfreundlich ausgelegt und bedarf einer minimalen periodischen Wartung.

«  Abgenutzte oder beschddigte Messer und deren Befestigungsschrauben miissen stets als Garnitur ausgetauscht werden.

« Tauschen Sie {ibermdBig abgenutzte oder beschadigte Teile unverziiglich aus.
Um optimale Betriebsbedingungen iiber viele Jahre hinweg zu garantieren, miissen alle geschraubten Teile sowie Rader
und Achsen gereinigt und geschmiert werden.
Indem Sie Ihren Mahroboter in gutem Zustand halten, sorgen Sie nicht nur fiir eine lange Lebensdauer und hohe Leistung,
sondern auch dafiir, dass er das Gras mit minimalem Aufwand griindlich méhen kann.



Die Messer sind die Komponenten, die dem groBten Verschleif unterliegen. Priifen Sie daher regelmaBig den Zustand und
die Befestigung der Messer. UbermaRig starke Vibrationen des Méhroboters kinnen darauf hinweisen, dass die Messer
infolge einer Kollision mit einem Gegenstand beschddigt oder verformt sind. Abgenutzte oder beschédigte Messer miissen
umgehend ersetzt werden.

« Priifen Sie das Aussehen des gemédhten Rasens in regelméaBigen Absténden. Bei unscharfen Messern zeigt das Gras kein
sauberes Schnittergebnis. Dies kann dazu fiihren, dass die Rasenfldche leicht austrocknet und braun wird. Die Messer sind
daher regelmdBig auszutauschen, um einen sauberen und geradlinigen Schnitt zu erhalten.
Priifen Sie die Unterseite des Mahroboters in regelmaBigen Abstanden auf Verschmutzungen. Reinigen Sie den
Mahroboter regelmaBig. Entfernen Sie hartnackigen Schmutz sofort.
Es ist mdglich, den Méahroboter in den ersten Wochen der Nutzung stark zu verschmutzen, wenn zuvor ein herkdmmlicher
Rasenméher verwendet wurde. Priifen Sie in diesen ersten Wochen héufiger die Bodenseite des Mahroboters.
Kiirzen Sie den Rasen allmdhlich, um starke Verschmutzungen zu vermeiden.
Kontrollieren Sie die Vorderrdder regelméBig auf eine freigangige Drehung.
Entfernen Sie regelmaBig etwaige Schlammablagerungen an den Hinterrddern mithilfe einer Biirste (nicht mit spitzen
Gegenstanden).

« Weitere wartungsbediirftige Stellen im Gert gibt es nicht.

9.1 REINIGUNG

Fiihren Sie keine Reinigung bei heiBem Motor oder warmer Batterie aus. Stellen Sie das Gerét ab und lassen
Sie es abkiihlen. Fiihren Sie die Reinigung bei abgestelltem Gerat und abgenommener Batterie durch.

Reinigen Sie das Gerat mit einem sauberen Tuch oder blasen Sie es mit einem schwachen Druckluftstrahl sauber.
Waschen Sie den Mahroboter mit Leitungswasser, nicht mit warmem Hochdruckwasser. Sie kdnnen jedoch den am
Wasserhahn angeschlossenen Gartenschlauch verwenden. Vergewissern Sie sich, dass das Wasser nicht in das Gerdt
eindringen kann.

«Um die Unterseite des Mahroboters zu reinigen, stellen Sie den Mahroboter aufrecht und reinigen Sie die Unterseite mit
einem Gartenschlauch.
Reinigen Sie das Gerdt regelmaBig mit einem feuchten Tuch und etwas milder Seife. Verwenden Sie keine Reinigungs-
oder Losemittel, da diese die Kunststoffteile des Gerdts angreifen kénnen.
Priifen Sie die freigangige Bewegung der Messer und Messerscheibe. Benutzen Sie Schutzhandschuhe.
Reinigen Sie die Ladekontakte des Méhroboters und der Ladestation mit einem Metallreiniger oder sehr feinem
Schleifpapier. Durch die Reinigung der Kontakte garantieren Sie ein wirksames Aufladen.

9.2 BATTERIE-MANAGEMENT

9.2.1 Wartung und Aufbewahrung der Batterie

Lesen Sie auch die Betriebs- und Wartungsanleitung des Akkus und des Ladegeréts sorgfaltig durch!

Laden Sie die Batterie vollsténdig auf, bevor Sie das Gerdt {iber den Winter einlagern, und nehmen Sie die Batterie dann
aus dem Gerdt heraus.

Bewahren Sie den Batteriepack auBerhalb der Reichweite von Kindern dunkel und trocken bei 0 = 50°C und vor Staub
sowie korrosiver Atmosphdre geschiitzt auf. Lagern Sie den Batteriepack nicht unter direkter Sonneneinstrahlung.
Verwahren und befdrdern Sie den Batteriepack in der Originalverpackung.

Halten Sie unbenutzte Batterien von Klammern, Miinzen, Schliisseln, Nageln, Schrauben und anderen Metallgegenstanden
entfernt, um einen Kurzschluss der Kontakte zu vermeiden. Sie diirfen den Batteriepack auf keinen Fall kurzschlieBen.

+  Lagern Sie die Batteriepack geordnet. Vermeiden Sie es, die Batteriepack ungeordnet in einem Behdlter, wie z. B. einer
Kiste oder Schublade, aufzubewahren, wo sie untereinander oder mit anderen Metallgegensténden kurzgeschlossen
werden kdnnten. Ein Kurzschluss der Batteriepack-Kontakte kann Verbrennungen oder Brande verursachen.

Halten Sie das Liiftungsgtter des Batteriepacks immer frei von Staub und Schmutz. Reinigen Sie den Batteriepack mit
einem trockenen und weichen Tuch. Verwenden Sie bei hartnackigem Schmutz ein leicht angefeuchtetes Tuch.
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Priifen Sie regelmaBig den Batteriepack. Bei sichtbaren Schdden, Abnutzungserscheinungen oder anderen Problemen
stellen Sie die Verwendung des Batteriepacks ein und wenden Sie sich an ein autorisiertes Kundendienstzentrum.
Lassen Sie den Batteriepack nicht iiber einen langeren Zeitraum ungenutzt im Ladegerdt. Lagern Sie den Batteriepack in
seiner Originalverpackung oder an einem anderen trockenen Ort.

« Wenn der Batteriepack Giber einen ldngeren Zeitraum nicht benutzt wird, laden Sie ihn bei der ersten Lagerung und
danach alle 15 + 30 Tage vollstandig auf, um eine Verschlechterung und Beschddigung zu vermeiden.
Bei Uberlast und Uberhitzung wird die Batterie aus Sicherheitsgriinden automatisch durch den Schutzkreis ausgeschaltet.
Trennen Sie das Ladegerdt von der Steckdose und entnehmen Sie die Batterie. Lassen Sie die Batterie auskiihlen. Sie
konnen den Ladevorgang nach dem Abkiihlen der Batterie wieder aufnehmen.

9.3 MESSERWECHSEL

Tauschen Sie die Messer ausschlieBlich durch Originalmesser aus, da dies maximale Leistungen und Sicherheit garantiert.

Der Mahroboter verfiigt iiber drei Messer (1, Abb. 10) an einer Scheibe (2, Abb. 10). Diese Messer haben eine Lebensdauer von
bis zu 3 Monaten (sofern sie nicht gegen Hindernisse stoen). Bitte tauschen Sie alle drei Messer gleichzeitig aus, so dass Sie
die Effizienz und Ausbalancierung des Gerdts garantieren.

Gehen Sie zum Messerwechsel wie folgt vor (Abb. 10).

Benutzen Sie Arbeitshandschuhe.

1. Ldsen Sie die Befestigungsschrauben.

2. Ersetzen Sie die Messer (1) durch die neuen. Tauschen Sie stets alle drei Messer gleichzeitig aus.
3. Arretieren Sie anschlieBend die Befestigungsschrauben.

4. Priifen Sie, ob die neuen Messer (1) freigangig drehen.

Fiihren Sie regelmaBig eine allgemeine Inspektion des Mahroboters aus und entfernen Sie etwaige Ablagerungen. Uberpriifen
Sie zu Beginn jeder Saison den Zustand der Messer, den freien Lauf der Vorderrdder sowie den Zustand und die korrekte
Funktion der Ladestation und des Batterieladegerats. Suchen Sie im Fall von Reparaturen ein autorisiertes Servicezentrum auf.
Verwenden Sie ausschlieBlich Originalersatzteile.

9.4 SOFTWAREAKTUALISIERUNG

Der Méhroboter verfiigt iiber eine Funktion zur Systemaktualisierung. Die Software kann iiber die mobile Anwendung
aktualisiert werden. Siehe die Betriebsanleitung der mobilen Anwendung.

9.5 REPARATUR DES BEGRENZUNGSKABELS
Sie konnen das gegebenenfalls geschnittene Begrenzungskabel mithilfe der im Lieferumfang enthaltenen Verbinder reparieren.

Gehen Sie folgendermaB3en vor:

1. Vergewissern Sie sich, dass die Ladestation nicht an eine Steckdose angeschlossen ist.

2. Fiihren Sie beide Enden des geschnittenen Begrenzungskabels in den Kabelverbinder ein.

3. Klemmen Sie den Kabelverbinder mithilfe einer Zange. Achten Sie darauf, dass das Begrenzungskabel beim Einfiihren in
den Kabelverbinder nicht demontiert wird.

4. Verbinden Sie den Netzstecker mit der Steckdose.

5. Priifen Sie die einwandfreie Funktion anhand der LED-Anzeige an der Ladestation:

Griine LED blinkt: es liegt noch ein Fehler im Begrenzungskabel vor.
Griine LED dauerhaft erleuchtet: das Begrenzungskabel ist in Ordnung.

6. Wenden Sie sich bei Kldrungshedarf, Schwierigkeiten oder Reparaturfehlern bitte an ein autorisiertes Servicezentrum.

9.6 AUBERPLANMARBIGE WARTUNG

Am Ende jeder Saison - bei intensivem Einsatz - oder alle zwei Jahre - bei normalem Einsatz - sollten Sie eine allgemeine
Inspektion durch einen Fachtechniker des Kundenservice ausfiihren lassen.
Finden Sie die autorisierte Servicestelle in Ihrer Nahe auf: https://www.myemak.com/int/filiali-e-distributori/distributori.
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« Alle nicht in dieser Anleitung beschriebenen Wartungseingriffe haben durch eine autorisierte
Servicestelle zu erfolgen. Um einen auf Dauer einwandfreien Betrieb des Gerdts zu garantieren,
verwenden Sie zum Austausch defekter Teile ausschlieBlich ORIGINALERSATZTEILE.

+  Etwaige unvorschriftsmaBige Umriistungen und/oder Nicht-Originalersatzteile kdnnen schwere oder sogar
todliche Verletzungen von Bediener und Drittpersonen verursachen und fiihren zum sofortigen Verfall
der Garantie.

10 TRANSPORT

«  Stellen Sie das Gerdt ab oder nehmen Sie die aufladbare Batterie heraus.
Bringen Sie die Transportsicherungen an, sofern vorhanden.
Schiitzen Sie das Gerdt vor den Schdden und starken Vibrationen, die besonders beim Transport in Fahrzeugen eintreten
kdnnen.
Sichern Sie das Gerdt gegen Verrutschen und Kippen. Das Gerdt darf nur senkrecht befordert werden.
Befordern Sie den Méhroboter am Transportgriff mit nach auBen gerichteter Messerscheibe.

1 LAGERUNG

Laden Sie die Batterie vollstindig auf, bevor Sie diese {iber den Winter einlagern, und nehmen Sie die aufladbare Batterie aus
dem Gerat heraus.

Trennen Sie den Adapter von der Steckdose und der Ladestation.

Sie konnen das Begrenzungskabel auch im Winter im Freien lassen. Achten Sie allerdings darauf, die Anschliisse gegen
Korrosion zu schiitzen. Auch die Ladestation muss abgedeckt oder geschiitzt werden.

Bewahren Sie das Gerdt und sein Zubehdr auBerhalb der Reichweite von Kindern dunkel und trocken bei Temperaturen iiber
0 °C auf. Die ideale Aufbewahrungstemperatur liegt zwischen 0 + 50 °C. Verwahren Sie das Gerat in der Originalverpackung.
Der Mahroboter kann zwecks Reinigung, Transport oder Einlagerung senkrecht aufgestellt werden.

12 UMWELTSCHUTZ

Umweltschutz ist ein relevanter und vorrangiger Aspekt beim Einsatz dieses Gerdts und kommt der guten Nachbarschaft sowie

unserem Lebensraum gleichermaBen zu gute.

« Stdren Sie Ihre Nachbarn so wenig wie mdglich.

« Befolgen Sie die drtlichen Bestimmungen fiir die Entsorgung der Schnittabfalle.

«  Befolgen Sie die ortlichen Bestimmungen fiir die Entsorgung von Packstoffen, Altdlen, Benzin, Batterien, Filtern,
abgenutzten oder stark umweltbelastenden Teilen. Diese Abfélle gehdren nicht in den Hausmiill, sondern miissen
sortenrein gesammelt und den zustandigen Wertstoffstellen fiir das Recycling zugefiihrt werden.

121 VERSCHROTTUNG UND ENTSORGUNG

Setzen Sie das stillgelegte Gerdt nicht in die Umwelt frei, sondern wenden Sie sich an eine Sammelstelle.

Ein GroBteil der bei der Fertigung des Geréts verwendeten Werkstoffe sind recycelbar; samtliche Metalle (Stahl. Aluminium,
Messing) konnen einem Schrotthéndler zugefiihrt werden. Wenden Sie sich fiir weitere Infos in diesem Sinne an die zustandige
kommunale Einrichtung. Die aus der Verschrottung des Gerdts hervorgehenden Abfdlle sind nach den geltenden
Umweltgesetzen zu entsorgen.

Beachten Sie auf jeden Fall die einschldgigen drtlichen Bestimmungen.

Zerstoren Sie bei der Verschrottung des Gerdts das CE-Kennzeichen auf dem Gerdt und das vorliegende Handbuch.

78



13
Modell
Spannung
Motordrehzahl
Schutzabdeckung

TECHNISCHE DATEN

D18 | D22.5
18 V DC (20 V DC max.) M
3200 U/min | 2800 U/min
IPX5

Schutzklasse 1]
Schnittbreite 18 cm (77) | 25m@Ess)
30-60 mm (1,2-2,4")
Messeranzahl 3

Schnitthoheneinstellung

Maximaler Steigungswinkel 36%

Gewicht (nur Mahroboter) 9,4 (kg) 10,4 kg
Schallleistungspegel LwA 59,4 dB(A) 62,1 dB(A)
Messunsicherheit K 3dB (A) 3 dB (A)
Garantierter Schallleistungspegel LwAg 62 dB(A) 65 dB(A)
Zulassige Lange des Begrenzungskabels 120 m bei 20AWG (geeignet fiir 500 m2)
Ladeschwelle der Batterie, bei deren Unterschreiten der 36%

Mahroboter zur Ladestation zuriickfahrt.

(1) = Maximale Batteriespannung 20 V. Die maximale anfangliche Batteriespannung (ohne Arbeitslast gemessen) betragt
20 V. Die Nennspannung betrdgt 18 V.

Funkmodul

Modell D18 D22.5

Spezifikationen 2.4G WLAN (2412MHz-2472MHz): 2.4G WLAN (2412MHz-2472MHz):
17.72dBm 16.66dBm
BT(2402MHz-2480MHz): 6.98dBm BT(2402MHz-2480MHz): 5.37dBm
BLE(2402MHz-2480MHz): 6.50dBm BLE(2402MHz-2480MHz): 4.87dBm
SRD(7.8kHz): 31.27dBuA/m@3m SRD(7.8kHz): 33.53dBuA/m@3m

Netzteil

Eingangsleistung 8 W

Eingangsspannung 220-240 V ~ 50/60 Hz

Ausgangsspannung 24V DC

Ausgangsstrom 30A

Schutzklasse /[0l

HINWEIS

Verwenden Sie ausschlieBlich folgende Batterien: Bi 220, Bi 250 und eines Ladegerdts CRG 200.

Beim Betrieb erzeugt dieses Produkt ein elektromagnetisches Feld! Dieses Feld kann unter bestimmten
Umstdnden aktive oder passive medizinische Implantate storen! Um die Gefahr ernster oder gar
lebensgefahrlicher Unfélle zu verringern, sollten Personen mit medizinischen Implantaten vor der Benutzung
dieses Produkts ihren Arzt und den Hersteller des Implantats zu Rate ziehen.
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13.1 KOMPATIBLES ZUBEHOR

Zubehor/Modell D18 D22.5
Sporen-Radpaar (Spike wheel) X X
Ultraschallsensor (Ultrasonic sensor) X X

14 KONFORMITATSERKLARUNG
Die Firma
erkldrt eigenverantwortlich, dass das Gerat:

1. Art:
2. Fabrikat: / Typ:

3. Serienkennung:

den Anforderungen der Richtlinie / Verordnung
und der nachtraglichen Anderungen oder
Ergdnzungen entspricht:

EMAK spa via Fermi, 4 - 42011 Bagnolo in Piano (RE) ITALY

Mahroboter

Oleo-Mac (OM): D18 - D22.5/Efco (EF): D18 - D22.5
694 XXX 0001 -+ 694 XXX 9999 (D18)

695 XXX 0001 - 695 XXX 9999 (D22.5)

2006/42 EG - 2014/30/EU - 2011/65/EG — 2014/35/EU —
2014/53/EU

den MaBgaben folgender harmonisierter Normen entspricht:
EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023 —

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
EN IEC 55014-1:2021 - EN IEC 55014-2:2021 — EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021 -

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 301 489-1 V2.2.3 - EN 301 489-17 V3.3.1 — EN 300 328 V2.2.2 - EN 303 447 V1.3.1 - EN 1EC 62311:2020 -

EN 301489-3 V2.3.2
Ausgefiihrt in:

Datum:
Technische Dokumentation verwahrt bei:
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15

GARANTIESCHEIN

Dieses Gerét ist nach den modernsten Fertigungstechniken entwickelt und hergestellt worden. Der Hersteller garantiert seine Produkte fiir
einen Zeitraum von 24 Monaten ab dem Kaufdatum bei Privat- und Heimwerkereinsatz. Bei professionellem Gebrauch ist die Laufzeit der
Garantie auf 12 Monate beschrénkt.

Aligemeine Garantiebedingungen

1.

X

Die Garantie hat ab Kaufdatum Giiltigkeit. Der Hersteller
tauscht Gber das Vertriebs- und technische Servicenetz die
durch  Material-, Bearbeitungs- und  Fertigungsmangel
fehlerhaften Teile kostenlos aus. Die Garantie hebt die vom

« Benutzung nicht geeigneter Schmier- oder Kraftstoffe,
Einbau nicht originaler Ersatz- oder Zubehdrteile,
« Eingriffe durch unbefugtes Personal.

Biirgerlichen  Gesetzbuch ~geregelten Kéuferanspriiche bei 5 Von der Herstellergarantie ausgeschlossen  sind alle
" . Verbrauchsmaterialien sowie die normaler Betriebsabnutzung

Folgeschdden durch Fehler oder Méngel des verkauften ) .

Sachwerts nicht auf. upterllegen‘den Teile. T, )

h e 6. Die Garantie deckt keinerlei Gerdteeingriffe fiir Tuning- oder
Das technische Personal wird die Eingriffe im Rahmen der
hierfir  erforderlichen  organisatorischen ~ MaBBnahmen Verbesserungszwedke.

o . 7. Von der Garantie sind die ggf. im Garantiezeitraum
schnellstmoglich durdiihren. . . erforderlichen  Einstellungen ~ und  Wartungseingriffe
Zur  Anforderung  der  Serviceleistungen  im ausgeschlossen
g::ant;zt?;:::'r‘: n:‘eusset:‘n dde"\./o;lsltt;rzldsil;m:u:;er:i?lll‘tael 8. Nicht umgehend dem Frachtunternehmen gemeldete
Garantieschein  mit Verkduferstempel sowie die Transportschden machen die Garantie nichtig,

Rechnung bzw. der Kaufbeleg als Datumsnachweis 9. Ist Ihr Gerdt mit Motoren anderer Fabrikate (Briggs & Stratton,
voraele twerde.n Tecumseh, Kawasaki, Honda usw.) ausgeriistet, gilt die
Die %aragtie erlischt.in folaenden Fillen: Garantie des jeweiligen Motorherstellers.

9 ' 10. Die Garantie deckt weder direkt noch indirekt durch
«  Offensichtliche Wartungsversaumnisse, Produktdefekte bzw. durch eine zwangslaufig léngere
+  Unsachgerechte Anwendung bzw. Umriistung des Nichtbenutzung des Gerdts verursachte Personen- oder

Produkts, Sachschéden.

MODELL ATUM
oD DATU ‘X’
BAUNUMMER VERTRAGSHANDLER
KAUFER

Nicht versenden! Nur der technischen
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16 STORUNGSBEHEBUNG
A ACHTUNG

« Stellen Sie vor Durchfiihrung aller in der untenstehenden Tabelle empfohlenen Priifungen das Gerat
immer ab und entnehmen Sie die Batterie, es sei denn, der Betrieb des Gerdts wird ausdriicklich
verlangt.

«  Wenn alle moglichen Ursachen iiberpriift wurden, die Storung jedoch nicht behoben werden konnte,
wenden Sie sich bitte an ein autorisiertes Servicezentrum. Bei Auftreten eines nicht in dieser Tabelle
angefiihrten Problems wenden Sie sich bitte an ein autorisiertes Servicezentrum.

A ACHTUNG

Versuchen Sie niemals., aufwindige Reparaturen ohne die erforderlichen Werkzeuge und technischen
Kenntnisse durchzufiihren. Bei nicht fachgerecht ausgefiihrten Eingriffen erlischt automatisch jeder
Garantieanspruch und jede Haftung des Herstellers.

Lesen Sie auch die Betriebs- und Wartungsanleitung des Akkus und des Ladegerits sorgfaltig durch!

Der Méhroboter verfiigt der Sicherheit halber iiber eine automatische Stoppfunktion. Bei Auftreten eines Fehlersignals stoppt
der Mahroboter.
Zur Storungsmeldung nutzt der Mahroboter ein System mit Leuchtanzeigen.

16.1  ANZEIGEN AUF DER LADESTATION UND STORUNGSBEHEBUNG

Rote LED- Griine LED- Bezeichnung Abhilfe
Anzeige Anzeige
Aus Aus Keine Versorgung. Die Stromversorgung priifen und den Mahroboter

ordnungsgemdf an die Versorgung anschlieRen.

Ein Ein +  Mahbereit. Keine weiteren Aktionen erforderlich.
« Das Begrenzungskabel ist
korrekt verlegt worden.

Ein Blinkend Das Begrenzungskabel ist nicht [+ Das Begrenzungskabel auf die sichere
korrekt angeschlossen. Verbindung mit der Ladestation priifen.
« Die beiden Anschliisse auf der Ladestation
priifen.
Blinkend Blinkend +  Mahroboter an der Station |« Das Begrenzungskabel auf die sichere
angedockt. Verbindung mit der Ladestation priifen.
+ Das Begrenzungskabel ist - Die beiden Anschliisse auf der Ladestation
nicht korrekt angeschlossen. priifen.
Blinkend Aus + Mahroboter an der Station | Auf die vollstindige Ladung der Batterie warten.
angedockt.

Das Begrenzungskabel ist
korrekt verlegt worden.




16.2  BETRIEBSCODES AM LED-DISPLAY

Tabelle 1 Status Mdhroboter

Station/Aktionen LED-Code Anmerkungen
Selb o Code sowie alle Symbole blinken. Bis auf das NOT-AUS konnen keine Tasten
elbsttest U betatigt werden.
1. Nachdem der Méhroboter den Selbsttest erfolgreich abgeschlossen hat,
Standb erscheint die Uhrzeit am LED-Display.
y -—— = 2. Eine beliebige Taste driicken, um den PIN-Code einzugeben. Die PIN
bei blinkender Anzeige von ,_ _ _ _" am LED-Display eingeben.
Der PIN-Code ist beispielsweise ,1118":
1., HOME” zweimal driicken, die erste Zahl wechselt von ,_“ auf ,0” und
dann auf ,1”.
1000 2. ,START” driicken, um die zweite Zahl aufzurufen, ,HOME” zweimal
] 1100 driicken, die zweite Zahl wechselt von ,_" auf ,0" und dann auf ,1".
Eingabe des PIN-Codes |7~ 3. ,START” driicken, um zur nichsten Zahl zu springen, ,HOME” zweimal
1118 driicken, die dritte Zahl wechselt von ,_" auf ,0” und dann auf ,1”.
4. ,START" driicken, um die letzte Zahl aufzurufen, ,HOME” 9 Mal
driicken, die vierte Zahl wechselt von ,_" auf ,8".
5., OK" driicken, um den PIN-Code zu iibernehmen, nach erfolgreicher
Priifung schaltet der Mdhroboter in den Status Standby (freigegeben).
Standby 23:45 Die LED zeigt die Ortszeit.
Riickkehr zur Ladestation | 9001 ,HOME” und ,,0K .Jewells 3 Sekunden driicken, der Mahroboter nimmt
Fahrt zur Ladestation auf.
Riickkehr zur Ladestation - Wenn der Endbenutzer die Taste ,Pause” in der mobilen Anwendung
Puc enr zur Ladestation = ggg1 driickt, wéhrend der Méhroboter zur Ladestation zuriickfahrt, zeigt die LED
ause ,9001” an und blinkt weiter.
Vorbereitung des 1. ,START” und ,0K" jeweils 3 Sekunden driicken, der Mahroboter nimmt
Mahvorgangs 9002 seinen Betrieb auf.
N 2. In diesem Status ist nur das Not-Aus verfiigbar, die anderen Tasten
Mahvorgang nicht.
Wenn der Endbenutzer die Taste ,Pause” in der mobilen Anwendung
Méhvorgang in Pause 9002 driickt, wahrend der Mahroboter in Betrieb ist, zeigt die LED ,9002” an und
blinkt langsam alle 2 Sekunden weiter.
Wenn sich der Mahroboter in der Ladestation befindet und geladen wird,
Aufladung %003 zeigt die LED ,9003" an.
Aufladun 9004 Wenn sich der Mahroboter in der Ladestation befindet und geladen wird,
9 leuchtet bei voller Ladung ,9004” am Display.
Firmwareaktualisierung 9999

16.3  FEHLERCODES AM DISPLAY UND STORUNGSBEHEBUNG

Tabelle 2 Stdrungscode

Mahroboterstatus LED-Code Abhilfe

STOP E001

Anheben E002 Priifen, ob alle Rader den Boden beriihren.
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Tabelle 2  Stdrungscode (Forts.)

Mahroboterstatus LED-Code Abhilfe
Neigung £E003 Priifen, ob alle Rdder den Boden beriihren.
Umgekippt E004 Den Méhroboter in seine normale Position bringen.
Mih blocki £005 Priifen, ob die Messerscheibe von Hand gedreht werden kann. Andernfalls
ahmotor blocklert den Madhroboter zu einem autorisierten Servicezentrum bringen.
Linker Antriebsmotor £006 Den Mahroboter neu starten. Sollte dies nicht funktionieren, den
blockiert Mahroboter zu einem autorisierten Servicezentrum bringen.
Rutschen der Rid £007 Den Méhroboter manuell aus dem Bereich entfernen, in dem er rutscht.
utschen der Rader Eine Hindernisinsel mithilfe des Begrenzungskabels einrichten.
Den Mahroboter innerhalb des mit dem Begrenzungskabel abgesperrten
AuBerhalb der Begrenzung | E008 Bereichs positionieren und neu starten.
Durch Hindernisse I . e . .
eingespert F009 Die Hindernisse entfernen und die freigédngige Bewegung der Réder priifen.
Linker Antriebsmotor £010 Das Gerdt muss repariert werden. Ein autorisiertes Kundendienstzentrum
defekt aufsuchen.
Rechter Antriebsmotor E0T1 Das Gerdt muss repariert werden. Ein autorisiertes Kundendienstzentrum
defekt aufsuchen.
Mahmotor defekt E012 Das Gerdt muss repariert werden. Ein autorisiertes Kundendienstzentrum
aufsuchen.
Sensor des . )
Begrenzungskabels defekt E013 Priifen, ob das Begrenzungskabel unterbrochen und angeschlossen ist.
Niedriger Batteriestand £014 Der Mahroboter schaltet sich in 10 Sekunden ab, die Batterie aufladen oder
austauschen.
Rechter Antriebsmotor E015 Den Mahroboter neu starten. Sollte dies nicht funktionieren, den
blockiert Mahroboter zu einem autorisierten Servicezentrum bringen.
Batterieschutz E0T6 Der Mdhroboter schaltet sich sofort ab, die Batterie aufladen oder
austauschen.
Die Kommunikation zwischen LED-Display und Hauptsystem ist
LED-Display fehlerhaft E017 unterbrochen, der Mahroboter muss repariert werden. Den Mé&hroboter zu
einem autorisierten Servicezentrum bringen.
Der Mahroboter muss repariert/aktualisiert werden, weil die interne
IMU-Daten fehlerhaft F018 Messeinheit defekt ist, den Mahroboter zu einem autorisierten
Servicezentrum bringen.
Kilometerzahler-Daten £019 Der Méahroboter muss repariert/aktualisiert werden, den Mahroboter zu
fehlerhaft einem autorisierten Servicezentrum bringen.
Batteriedeckel nicht £020 Der Batteriedeckel ist nicht geschlossen. Den Batteriedeckel schlieRen und
geschlossen den Mahroboter neu starten.
Upgevyﬁhnliche E021 Ungewdhnliche Vibrationen, bitte priifen, ob Messer fehlen.
Vibrationen
Schutz der Ladetemperatur | E022 Warten, bis die Temperatur in den normalen Bereich zuriickkehrt.
Ladung fehlerhaft E023 Die Batterie einsetzen. Sollte dies nicht funktionieren, in der Anleitung nach

der Ursache suchen.
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Tabelle 3 Warncode

Status Mahroboter LED-Code Abhilfe
Je nach den Einstellungen nimmt der Mahroboter das Mahen zur nachsten
Regen E101 geplanten Uhrzeit und/oder nach der in der mobilen Anwendung gewahlten
Verzogerung wieder auf.
Laden wegen hoher £102 Solange warten, bis die Temperatur ausreichend gesunken ist, um den
Temperatur nicht maglich Mahroboter aufzuladen.
Unfahigkeit, bei hohen £103 Solange warten, bis die Temperatur ausreichend gesunken ist, um den
Temperaturen zu arbeiten Mahroboter neu zu starten.
Laden wegen niedriger £104 Solange warten, bis die Temperatur ausreichend angestiegen ist, um den
Temperatur nicht mdglich Mahroboter aufzuladen.
Unfdhigkeit, bei niedriger E105 Solange warten, bis die Temperatur ausreichend angestiegen ist, um den
Temperatur zu arbeiten Mahroboter neu zu starten.
Laden wegen entladener E106 Aufladen oder eine neue Batterie einlegen.

Batterie
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1 INTRODUCCION

Gracias por elegir un producto Emak.
Nuestra red de puntos de venta y talleres autorizados estd a su disposicion para cualquier necesidad.

Para utilizar correctamente la maquina y evitar accidentes, lea con atencion este manual antes de comenzar
el trabajo.

Este manual debe acompaiiar la maquina durante toda la vida util.

El manual contiene explicaciones sobre el funcionamiento de los distintos componentes e instrucciones para realizar los
controles y el mantenimiento.

Lea atentamente también el manual de uso y mantenimiento de la bateria y del cargador de baterias.

NOTA

Las descripciones e ilustraciones contenidas en el presente manual no son vinculantes. El fabricante se reserva el derecho
de modificar los productos sin realizar las modificaciones correspondientes en el material impreso.

Las figuras son indicativas. Los componentes efectivos pueden variar respecto de aquellos ilustrados. En caso de dudas,
contactar con un Centro de Asistencia Autorizado.

1.1 COMO LEER EL MANUAL

El manual se divide en capitulos y apartados. Cada apartado es un subnivel del capitulo. Las referencias a capitulos o apartados
se indican como “capitulo” o “apartado”, sequido del ndmero correspondiente. Ejemplo: “capitulo 2”.

Ademés de las instrucciones de uso y mantenimiento, este manual contiene otra informacion que requiere particular atencién.
Dicha informacion estd marcada con los simbolos descritos a continuacion:

En caso de riesgo de accidentes o lesiones personales, incluso mortales, o dafios materiales graves.

/\  PRECAUCION
En caso de riesgo de daiios a la maquina o a sus componentes.

NOTA
Informacion adicional a las instrucciones de los mensajes de sequridad.

Las figuras en estas instrucciones de uso estan numeradas: 1, 2, 3, etc. Los componentes indicados en las figuras se distinguen
con letras o ndmeros segtn el caso. Una referencia al componente C en la figura 2 se indica de esta manera: "Ver (, Fig. 2" o
simplemente "(C, Fig. 2)".

2 SIMBOLOS Y ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

La siguiente tabla ilustra y describe simbolos y pictogramas de seguridad que pueden aparecer en esta mdquina. Lea,
comprenda y siga las instrucciones que figuran en la mdquina y en el manual de instrucciones para informarse sobre la
seguridad, el ensamblaje, el funcionamiento, el mantenimiento y la reparacién antes de ensamblar y poner en funcionamiento
la maquina.
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Lea atentamente las instrucciones de uso y familiaricese con el contenido antes de utilizar
la méaquina. Conserve las instrucciones de uso en un lugar seguro para futuras consultas.

Riesgo de disparo de objetos. Exposicion completa del cuerpo.

A ATENCION

Mantenga la distancia de seguridad respecto de la maquina durante el funcionamiento.
No utilice la maquina en caso de presencia de personas o animales en el area de corte.

fj Este simbolo indica ATENCIGN, PELIGRO y CUIDADO.
I L o 4
o

No se siente ni se suba a la maquina.

Apague el motor y saque la llave antes de realizar operaciones de mantenimiento o
reparacion.

Aparato con aislamiento clase 3.

Bateria de iones de litio para todos los paquetes bateria y la celda de la baterfa. Este producto ha sido
marcado con el simbolo de “recogida selectiva” por los paquetes bateria y las pilas. 0 sea que serd
reciclado o desguazado para reducir el impacto en el medio ambiente. Al finalizar su ciclo de vida, el
dispositivo no se deberd eliminar junto con los desechos domésticos comunes. Asegurese de que el
dispositivo se elimine de conformidad con las normas locales.

0w
@ Active el dispositivo de bloqueo antes de hacer mantenimiento o levantar la maquina.

Al finalizar su ciclo de vida, el dispositivo no se debera eliminar junto con los desechos domésticos
comunes. Asegurese de que el dispositivo se elimine de conformidad con las normas locales.

Marcado CE de conformidad. El producto es conforme a las directivas europeas aplicables y ha sido
sometido a una evaluacion de conformidad a tales directivas.

NE

/N PRECAUCION

Extraer la clavija de alimentacion y desconectar el hilo perimetral de la estacion de recarga en caso de
temporales.




3 ETIQUETA DE IDENTIFICACION

La Fig. 2 muestra la etiqueta de identificacion de la maquina:

Ndmero de revoluciones por minuto del motor
Ancho de corte

1. Tipo de maquina: ROBOT CORTACESPED
2. Fabricante

3. Nivel de potencia acustica garantizado

4. Tension

5.

6.

4 COMPONENTES PRINCIPALES

Nimero de serie

Aio de fabricacion

QR Code

Tipo de maquina: ESTACION DE RECARGA
Tension de salida (corriente continua).

—_— = O 0~

En la Fig. 1 se muestran los componentes principales de la mdquina:

Robot cortacésped

Pomo de regulacién de la altura de corte
Botén STOP

Panel de control

Sensor de lluvia

Asa de transporte

Rueda trasera

Cuchilla

9. Disco cuchilla

10. Rueda delantera

11. Tapa del compartimento de la bateria
12. Adaptador de alimentacién

PN WN =

15. Conector hilo

16. Cuchilla de recambio

17. Hilo perimetral (120 m)

18. Estacion de recarga

19. Contactos de recarga

20. Indicador LED (alimentacion y estado de carga de la
bateria)

21. Indicador LED (estado hilo perimetral)

22. Llave Allen

23. Tonillo de cabeza cilindrica hexagonal

24. Torillo embridado de cabeza avellanada transversal

25. Bateria

13. Perno de fijacion del hilo perimetral 26. Regla.

14. Tornillo de fijacion de la estacién de recarga

4.1 CONTENIDO DEL EMBALAJE

Descripcion (Cant. Descripcion (Cant.
Robot cortacésped 1 Estacion de recarga 1
Adaptador 1 Bateria 1
Perno de fijacion del hilo perimetral 150 Llave Allen 1
Tornillo de fijacion de la estacion de recarga | 6 Tornillo de cabeza cilindrica hexagonal 4
Conector hilo 2 Tornillo embridado de cabeza avellanada 6

transversal

Cuchillas de recambio 6 Manual de uso y mantenimiento 1
Hilo perimetral 1 Regla 1

5 ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD GENERAL SOBRE LA MAQUINA

Lea todas las advertencias de seguridad, las instrucciones, las ilustraciones y las especificaciones
suministradas con esta maquina. El incumplimiento de las instrucciones siguientes puede provocar
electrocucion, incendios y/o lesiones graves.

Lea las instrucciones de uso para limitar el riesgo de lesiones.
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Los nifios no deben utilizar esta maquina. Esta maquina no es adecuada para el uso por parte de personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentales comprometidas, o carentes de la experiencia y los conocimientos necesarios para utilizarla, salvo
bajo vigilancia y habiendo recibido instrucciones sobre el uso seguro y los peligros implicados por el uso. Los nifios no deben
jugar con la mdquina.

Los nifios no deben limpiar la maquina ni hacer trabajos de mantenimiento.

Durante el uso de la maquina es necesario observar algunas precauciones de seguridad para evitar lesiones y
daios. Lea atentamente las instrucciones de uso completas y las normas de seguridad. Conserve este manual
en un lugar seguro y entréguelo al usuario siguiente para que tenga a disposicion toda la informacion. No
nos responsabilizamos de dafos o accidentes derivados del incumplimiento de estas instrucciones y de las
instrucciones de seguridad.

Conserve todas las advertencias e instrucciones para futuras consultas.

5.1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Lea atentamente las instrucciones de uso y familiaricese con el contenido antes de utilizar la maquina.
Conserve las instrucciones de uso en un lugar seguro para futuras consultas.

General

« Lea las instrucciones de uso antes de utilizar la maquina.

« La maquina puede ser peligrosa si se utiliza de manera inadecuada.

- Para transportar el cortacésped, apaguelo y trasladelo como se explica en este manual, con las cuchillas
orientadas hacia fuera.

«  Asegirese de llevarlo por las empuiaduras previstas. Si se transporta de otra manera, las cuchillas y la
toma de recarga podrian ocasionar lesiones.

«  No utilice la maquina si los dispositivos o protecciones de seguridad presentan defectos o estan ausentes.

- Utilice exclusivamente baterias Bi 220, Bi 250 para este producto.

« No desconecte la bateria Bi 220, Bi 250 del robot cortacésped mientras esté conectado a la estacion de recarga.

«  Recargue la bateria Bi 220, Bi 250 utilizando exclusivamente la estacién de recarga suministrada en dotacién o un
cargador de baterias CRG 200.

« Mantenga los cables prolongadores lejos de las partes méviles. Los prolongadores dafiados exponen al riesgo de entrar en
contacto con cables bajo tension.

« No conecte el alimentador a una toma de corriente si la clavija o el cable estan dafiados. Los cables desgastados o
dafiados aumentan el riesgo de electrocucion.

« Si la méquina se utiliza en un drea publica o de acceso publico, ponga carteles de advertencia en torno a la zona de
trabajo. Los carteles deben contener la siguiente advertencia:
jAtencion! Cortacésped automatico. Manténgase lejos de la maquina. Vigile a los nifios y a los animales.

Formacion

+ Lea atentamente las instrucciones. Familiaricese con los mandos y con el uso correcto de la méquina.

+ No permita el uso a los nifios 0 a personas que desconozcan estas instrucciones. Las normas locales pueden limitar la edad
del operador.

+ Recuerde que el usuario es responsable de los accidentes o peligros originados a otras personas o a sus bienes.

« Se prohibe el uso de la maquina a nifios y a personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales comprometidas, o
carentes de la experiencia y los conocimientos necesarios. Estas personas pueden utilizar la maquina sélo bajo la vigilancia
de una persona responsable de su seguridad y si han recibido una formacién preliminar sobre el uso de la mdquina.
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No permita que los nifios jueguen con la maquina. La maquina no es un juguete. Los nifios no deben acercarse a la
mdquina durante el funcionamiento.

Lleve pantalones largos y zapatos fuertes en las cercanias y dentro del drea de trabajo mientras la mdquina esté en
funcionamiento.

No se suba al cortacésped, no lo empuje y no lo utilice con fines diferentes de aquellos previstos; en caso contrario, podria
sufrir u originar lesiones a otros.

No utilice sistemas automaticos de riego durante el funcionamiento del cortacésped; no sélo podria dafiarse el aparato de
riego sino que aumentaria la probabilidad de que el agua penetrara en el cortacésped. Regule el tiempo de trabajo del
cortacésped de manera que los sistemas de riego y el cortacésped no funcionen simultdneamente.

Preparacion

.

Asegurese de instalar la estacion de recarga y el hilo perimetral como se indica en este manual.

Inspeccione periddicamente el drea donde vaya a utilizar la mdquina y retire todas las piedras, palos, ramas, cables,
huesos y demds objetos extrafios.

Compruebe que las cuchillas, los pernos de las cuchillas y el grupo de la guillotina no estén desgastados o dafiados.
Sustituya las cuchillas y los pernos desgastados o dafiados en conjunto para preservar el equilibrio.

Para transportar el cortacésped, apaguelo y traslédelo como se explica en este manual, con las cuchillas orientadas hacia
fuera.

Asegurese de transportar el cortacésped mediante las partes previstas para el transporte. Si se transporta de otra manera,
las cuchillas y la toma de recarga podrian ocasionar lesiones.

Inspeccione el robot cortacésped cada semana y sustituya por sequridad las partes desgastadas o dafiadas.

Funcionamiento

No ponga las manos ni los pies cerca o debajo de las partes giratorias.

No levante o transporte la maquina con el motor en funcionamiento.

Apague la méquina antes de controlar, limpiar o trabajar en la méquina, antes de eliminar cualquier obstruccién, y
después de todo impacto con objetos extrafios para inspeccionar la méquina en busca de dafos. Si la maquina empieza a
vibrar de manera anémala, antes de ponerla en marcha verifique si presenta algun dafio.

Los objetos lanzados por el producto podrian golpear al usuario o a otras personas. Asegdrese de mantener la distancia de
sequridad de la mdquina respecto de las personas y los animales. No utilice la mdquina en caso de presencia de nifios,
adultos o animales en el drea de corte.

No utilice el cortacésped si el revestimiento externo estd daiado. Peligro de corte con las cuchillas o de lesiones con los
detritos lanzados por las cuchillas.

No intente alterar el cortacésped. Podria causar un accidente.

Mantenimiento y conservacion

Sustituya, por sequridad, las partes desgastadas o dafiadas.

Asegirese de utilizar sélo dispositivos de corte originales.

Utilice sdlo cargadores de baterias recomendados por el fabricante. Un uso no correcto puede provocar descargas
eléctricas, recalentamiento o salida de liquido corrosivo de la bateria.

En caso de pérdida de electrolito, lave con agua/agente neutralizante; consulte a un médico en caso de contacto con los
0jos.

El mantenimiento de la mdquina se debe hacer segin las instrucciones del fabricante.

Recomendaciones

Evite utilizar la méquina y sus periféricos en condiciones de mal tiempo, sobre todo cuando pueda haber rayos.

Conecte la maquina y sus periféricos sélo a un circuito de alimentacion protegido por un interruptor diferencial (RCD) con
una corriente de disparo no superior a 30 mA.

Para recargar la maquina utilice exclusivamente el cargador o la estacion de recarga suministrados en dotacién.

Informacion sobre la exposicion a las radiofrecuencias

Este dispositivo ha sido probado y respeta los limites aplicables de exposicién a las radiofrecuencias (RF).
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5.1.1 Informacion para los usuarios

Producto conforme a las Directivas 2011/65/CE y 2012/19/CE, que reglamentan la limitacion
del empleo de sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electrnicos, asi como la
eliminacion de los residuos.

Este simbolo indica que, al final de su vida til, el producto debe ser recogido separadamente de los
otros residuos.

El usuario deberd entonces entregar el aparato a centros autorizados de recogida selectiva de residuos eléctricos y electrénicos,
0 bien al revendedor en el momento de la compra de un nuevo equipo de tipo equivalente, en la proporcion de uno a
uno.

La adecuada recogida selectiva para el posterior proceso de reciclado, tratamiento y eliminacién compatible con el medio
ambiente contribuye a evitar posibles efectos negativos para el ambiente y para la salud, favoreciendo la reutilizacién de los
materiales que componen el equipo.

La eliminacidn incorrecta de los equipos puede implicar sanciones.

Lea atentamente también el manual de uso y mantenimiento de la bateria y del cargador de baterias.

6 ENSAMBLAJE

Para el ensamblaje pongase guantes de proteccion y emplace la maquina sobre una
superficie plana y estable. Siga las instrucciones de montaje paso a paso y utilice las
ilustraciones como guia visual para ensamblar la maquina con facilidad. No
introduzca la bateria antes de que la maquina esté completamente ensamblada y
regulada.

6.1 DESEMBALAJE
Este robot cortacésped se entrega totalmente ensamblado. Sin embargo, es necesario ensamblar la estacion de recarga.

1. Extraiga el producto y los accesorios de la caja con cuidado. Pdngalos sobre una superficie plana y estable.

2. Quite todo el material de embalaje y envio. No deseche el material del embalaje sin antes inspeccionar y comprobar las
buenas condiciones del producto.

3. El contenido del embalaje varia segdn el pais y la variante de producto comprada. Asegurese de la presencia de todos los
articulos que figuran en la lista de embalaje. Vea 4.1 Contenido del embalaje.

4. Inspeccione atentamente el producto para asegurarse de que no haya sufrido roturas o dafios durante el transporte. Si
nota dafios o la ausencia de partes, no utilice la méquina; dirijase al revendedor. El uso de una méquina incompleta o
dafiada constituye un peligro para las personas y los bienes.

5. Asegirese de tener a disposicion todos los accesorios y herramientas necesarios para el ensamblaje y el funcionamiento.
Asegurese de tener equipos de proteccion personales adecuados.

Las herramientas y el material de embalaje no son juguetes. No permita que los niiios jueguen con las bolsas
de plastico y los componentes pequeios. Peligro de deglucion u asfixia.

6.2 MONTAJE DE LA BATERIA

Abra el compartimento de la bateria tirando de la tapa a presion. Pulse el botdn de blogueo del paquete bateria e introduzca
la bateria en el soporte. Cierre la tapa del compartimento de la bateria y asegtrese de que quede firmemente enganchada.
Vea Fig. 5.
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7 ARRANQUE

/\  PRECAUCION

Lea atentamente las instrucciones de uso antes de comenzar la instalacion del robot cortacésped. La calidad
del trabajo de instalacion es determinante para la eficacia del robot cortacésped.

71 VERIFICACION DE LA MAQUINA

Asegtirese de que la bateria no esté instalada en su compartimento.

Antes de comenzar el trabajo:

« Compruebe que los pasos del aire de refrigeracion no estén obstruidos.

« Compruebe que las empufiaduras y protecciones de la maquina estén limpias y secas, bien montadas y fijadas firmemente
a la méquina.

« Compruebe que los dispositivos de corte y las protecciones no estén dafados.

«  Compruebe que la mdquina no muestre signos de desgaste o dafios debidos a golpes o a otras causas, y haga las
reparaciones necesarias.

- Compruebe que la bateria esté en buenas condiciones y no tenga signos de dafios. No utilice la méquina con una bateria
dafiada o desgastada.

« (argue la bateria como se indica en el capitulo 7.3 Carga de la bateria.

7.2 VERIFICACION DEL ESTADO DE LA BATERIA

7.2.1 Monitorizacion del nivel de carga
El estado de la bateria (B, Fig. 4) se indica en el display (A, Fig. 4). Para mds informacion consulte el capitulo 8.5.2 Explicacidn
de los caracteres del display de LED (Fig. 4).

13 CARGA DE LA BATERIA

/N PRECAUCION

Conecte el cargador de baterias solo a tomas de corriente que tengan la tension indicada en la etiqueta del
cargador.

7.3.1 Uso correcto

« Compruebe que la tension de red de la toma de corriente sea conforme a las caracteristicas de la estacion de carga (no la
conecte nunca a una tension diferente); asegurese de que la toma de corriente esté en condiciones dptimas.

« No utilice baterias que se hayan recalentado durante la carga, ya que esto puede haber causado dafios peligrosos en las
celdas.

+ Nunca cargue ni utilice haterias que se hayan recalentado; en lo posible cdmbielas de inmediato.

- La bateria estd dotada de una proteccion que impide la recarga si la temperatura ambiente no estd comprendida entre
0°Cy+45°C.

« La baterfa se puede recargar en cualquier momento, incluso parcialmente, sin riesgo de dafarla.

« Nunca deje descargar completamente el paquete baterias; la descarga completa causa el envejecimiento prematuro de las
celdas de las baterias.

Utilice sdlo baterias originales. El uso de baterias inadecuadas puede ser causa de incendio, explosion o
lesiones personales.
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732 Modo de recarga

El robot cortacésped vuelve a la estacion de recarga en las siguientes situaciones:

- El robot cortacésped se hace retroceder manualmente (desde el panel de control o la aplicacion movil).
« El nivel de carga de la bateria es demasiado bajo.

« Se ha cumplido el tiempo de trabajo.

+Se ha disparado el sensor de lluvia.

+ El robot cortacésped se ha recalentado o estd a baja temperatura.

En estos casos, el robot cortacésped corre automaticamente a lo largo del hilo perimetral hasta llegar a la estacion de recarga.
Cuando el robot cortacésped quiera volver a la estacion de recarga, primero buscard el hilo perimetral y luego sequird el hilo
perimetral en sentido horario, hasta engancharse a la estacion de recarga y comenzar a recargarse.

La estacion de recarga del robot cortacésped tiene dos LED que indican que hay comunicacién.

733 Leyenda indicadores LED cargador

LED Indicadores LED Estado

Un LED rojo encendido. ! Cargador encendido.

Un LED verde intermitente. D Recarga normal.

Un LED verde encendido. D Recarga completa.

Un LED rojo intermitente a una frecuencia de 1 Hz. 1 Tensién anémala de la bateria.
Un LED rojo y uno verde intermitentes alterndndose —_—> Temperatura anémala de la

a una frecuencia de 1 Hz. 1 - ﬂ bateria.

734 Fin de la recarga

Cuando la bateria esté completamente cargada, el robot cortacésped reanudard el funcionamiento o permanecerd en la
estacion de recarga hasta la sesion de trabajo sucesiva. El funcionamiento se reanudard una vez que haya bajado la
temperatura. Si la bateria recargable se descarga antes de que el robot vuelva a la estacion de recarga, no serd posible
reactivar el robot. Lleve el robot cortacésped a la estacion de recarga. El robot cortacésped se cargara automdticamente.

14 CONDICIONES DEL CESPED

Para asegurarse un funcionamiento 6ptimo del robot cortacésped, compruebe la ausencia de césped y obstdculos a al menos
20 cm del hilo perimetral y de la estacion de recarga.

Los prados barrosos/empapados pueden causar el resbalamiento de las ruedas de traccién traseras, que a su vez pueden dafiar
el césped. Espere hasta que el prado esté suficientemente seco. Requle correctamente el programa de corte durante las épocas
de lluvia.

15 COMO FUNCIONA

El robot cortacésped estd disefiado para funcionar sobre superficies de césped aunque estén mojadas y puede gestionar
declives del 36% - 20°.

El robot es sequro aun en caso de presencia de nifios y animales porque tiene sensores de seguridad y sistemas de bloqueo.
Tiene un disefio compacto y ligero para resultar facil de transportar. Ademds, es posible ponerlo vertical para limpiarlo,
transportarlo o guardarlo.

El robot tiene un sistema de recarga automdtica que le permite regresar a la base de recarga cuando la baterfa estd
descargada.

Se puede programar para que funcione automdticamente y puede trabajar las 24 horas del dia. EI robot se puede programar
mediante la aplicacién mévil.
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El manual del robot contiene informacion detallada sobre el mantenimiento, la duracion de las cuchillas, la parada de
emergencia, las medidas maximas del jardin, la resolucion de problemas, la garantia, la seguridad, los derechos de autor, el
uso de cddigos QR y la compatibilidad con dispositivos méviles.

El robot cortacésped regresa a la base de recarga automaticamente.

7.5.1 Corte casual

El robot cortacésped elige la direccion de manera casual. Recorre el drea contenida dentro del hilo perimetral. De esta manera
se corta el césped de todo el jardin. Cada vez que el robot detecta un hilo perimetral correctamente instalado, gira y cambia
de direccién dentro del drea. Todas las zonas que se desee proteger dentro del drea del prado (ej. lagos de jardin, drboles,
muebles, parterres sin bordes) se deben limitar con el hilo perimetral. El hilo perimetral debe formar un circuito cerrado.

Si el robot choca con un obstdculo dentro del drea de corte, gira y sigue cortando en otra direccion.

7.5.2 Corte en espiral y spot

El modo de corte spot se puede utilizar para cortar césped alto en una determinada drea. Colocar el robot manualmente en el
drea y activar el modo de corte localizado; a continuacion el robot cortard el césped en espiral.

7.5.3 Gestion multizona

El robot cortacésped puede empezar a cortar desde un mdximo de 5 posiciones remotas a lo largo del hilo perimetral,
asegurando la cobertura de cada zona para adaptarse a diferentes escenarios.

7.6 SENSORES

El robot estd dotado de los siguientes sensores de sequridad.

« Sensor de elevacion: Si el robot se levanta del suelo, ya sea completamente o en un solo punto, la rotacién de las
cuchillas se detiene.
Si las ruedas delanteras no tocan el terreno (porque el robot se levanta o se vuelca), los sensores detienen las cuchillas.

«+ Sensor de inclinacion: Si el robot se inclina bruscamente en cualquier direccion, el robot y la rotacion de las cuchillas se
detienen inmediatamente.

«  Sensor de obstruccion: El robot cortacésped detecta los obstéculos durante su recorrido. Si el robot choca con un
obstdculo, interrumpe el corte y se aleja del obstaculo retrocediendo; sucesivamente reanudard el corte.

« Sensor de lluvia: El robot tiene un sensor de lluvia que le impide funcionar en caso de lluvia. Cuando el sensor detecta
lluvia, el robot regresa a la estacion de recarga y se recarga por completo.
El robot viene de fabrica con este sensor desactivado. Es posible activarlo mediante la aplicacion mévil, que permite
también ajustar los tiempos de retraso.

No cortocircuitar el sensor de lluvia con metal o cualquier otro material conductivo. Esto impedira el
funcionamiento correcto del robot.

1.7 PREPARACIONES

En primer lugar, haga un bosquejo del prado. Incluya los obstculos en el dibujo y elabore un plan para eludirlos. De esta
manera le serd mds facil encontrar una buena posicion para la estacion de recarga y colocar el hilo perimetral alrededor de
arbustos, parterres sin bordes, etc. Si el césped supera los 60 mm, primero se debe acortar, para no exponer al robot a una
carga excesiva y comprometer su eficiencia operativa.

Se recomienda cortar el césped a una altura de 40 mm con un cortacésped convencional. Saque del prado todos los objetos
que no estén fijados y que podrian dafiar el robot o ser dafiados por él.

Tenga al alcance de la mano las siguientes herramientas: martillo y pelacables.

7.8 ESTACION DE RECARGA

La estacién de recarga del robot cortacésped tiene un LED que indica que hay comunicacién. El robot vuelve automdticamente
a la estacion de recarga cuando la bateria estd descargada.
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7.8.1 Posicion de la estacion de recarga

Elija la mejor posicion para la estacion de recarga. Es necesaria una toma de corriente exterior para el suministro permanente
de energia eléctrica, de manera que el robot pueda funcionar en todo momento. La estacién de recarga debe estar sobre una
zona plana al nivel del césped.

Asegurese de que la zona sea plana y esté seca y protegida de los fendmenos atmosféricos. Elija en lo posible una posicion a la
sombra, ya que es mejor recargar la bateria en una zona fresca.

NOTA

« El hilo perimetral se debe colocar en linea recta a lo largo de por lo menos 2 m delante de la estacion de carga
(Fig. 6).
+ Lalongitud total del cable de alimentacién es de aproximadamente 10 m.

7.8.2 Localizacion de la estacion de recarga

Cuando la bateria recargable esté casi descargada, el robot regresard a la estacion de recarga siguiendo el hilo perimetral en
sentido horario hasta llegar a la estacion de recarga. Al instalar la estacion de recarga, asegirese de que quede orientada en la
direccién correcta (Fig. 7).

7.8.3 Montaje de la estacion de recarga

Fije la torre de la estacion de recarga a la placa inferior utilizando cuatro tornillos con un destornillador (Fig. 8).

Una vez que el robot funcione correctamente y se haya encontrado una posicién adecuada para la estacion de recarga, la
estacion de recarga se deberd fijar en posicion mediante los tornillos de fijacion (14, Fig. 9). Utilice la llave Allen para
introducir todos los tornillos de fijacion completamente en el terreno (Fig. 9).

7.9 HILO PERIMETRAL

El robot necesita un hilo perimetral para funcionar correctamente.

/\  PRECAUCION
La garantia no cubre el hilo perimetral ni los daiios ocasionados por el corte del hilo perimetral.

NOTA

Las medidas maximas del jardin son las siguientes: 500 m2, 1000 m? para D18; 2000 m? para D22.5. La longitud maxima
de cada lado no debe superar los 120 m2.

7.9.1 Colocacion del hilo perimetral

El hilo perimetral se puede colocar sobre la superficie del terreno o bajo tierra. Los ganchos de fijacion se pueden romper y
pueden dafar el hilo metélico perimetral si se martillan y si el terreno estd duro o seco. Riegue el prado antes de instalar el
hilo perimetral si el terreno estd muy seco.

- Instalacion sobre la superficie del terreno
Coloque el hilo perimetral firmemente en el suelo y fijelo con los ganchos de fijacién suministrados en dotacién, a no ser
que se tenga intencién de escarificar o airear el prado en lo sucesivo. De todas maneras serd posible regular nuevamente
la posicion del hilo perimetral durante las primeras semanas de uso del robot cortacésped. Sin embargo, con el tiempo el
hilo perimetral serd recubierto de césped y ya no estard visible. Instale el hilo perimetral con una distancia maxima de
1 m entre los ganchos de fijacion. Reduzca la distancia entre los ganchos de fijacién en las dreas irregulares del prado.
Asegiirese de que el hilo esté efectivamente en el suelo. Asegirese de que el hilo perimetral no pueda ser cortado por el
robot.

+ Instalacion bajo tierra
Hunda el hilo perimetral en el terreno a una profundidad de 5 cm. Esto impedird que el hilo perimetral se dafie durante
la escarificacion o aireacion, por ejemplo.
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7.9.2 Pasillo angosto

Si el punto angosto estd frente a una superficie irreqular o escalonada, el robot podré trabajar alli siempre que el pasillo tenga
un ancho de al menos 1,6 m (100 cm entre los hilos perimetrales). Si el punto angosto esta frente a un terreno plano, el
pasillo deberd tener un ancho de al menos 1,2 m y una longitud maxima de 8 m (Fig. 11).

7.9.3 Distancia al perimetro del jardin

Cuando el robot se acerca a un hilo perimetral, el hilo perimetral es detectado por los sensores en la parte delantera del robot.
Antes de girar, el robot recorre hasta 30 cm sobre el hilo perimetral. Recuerde esto al planificar el rea de corte (Fig. 12).

7.9.4 Colocacion del hilo en las esquinas

Evite colocar el hilo perimetral en dngulo recto (90°) en las esquinas. Para evitar que el robot supere el hilo perimetral, forme
con el hilo curvas y dngulos suaves, como indica el diagrama (Fig. 13).

7.9.5 Célculo del declive del prado

El robot cortacésped puede afrontar declives de hasta el 36% (20°). Es necesario evitar declives mds pronunciados. EI gradiente
de declive se puede determinar dividiendo la altura por la distancia (Fig. 14).
Ejemplo: si la altura es 36 cm y la distancia 100 cm, el declive serd del 36% (36 cm / 100 cm = 36%).

7.9.6 Instalacion del hilo perimetral sobre declives

En el declive cercano al perimetro debe haber una zona plana para que la mdquina pueda trabajar en condiciones de
sequridad.

El robot puede reshalar sobre los declives, sobre todo si el césped estd mojado, y en consecuencia pasar por encima del hilo

perimetral. Se recomienda prestar atencion a los siguientes puntos (Fig. 15):

« Enla cima de una pendiente, el hilo perimetral no se debe instalar sobre declives superiores al 36%. Asegirese de
mantener una distancia de 30 cm respecto de los obstaculos y bordes del prado.

- En la base de una pendiente, el hilo perimetral no se debe instalar sobre declives superiores al 17%. Asegirese de
mantener una distancia de 40 cm respecto de los obstdculos y bordes del prado.

7.9.7 Calles transitables y senderos asfaltados

+ Delimite los senderos realzados, las dreas recubiertas de gravilla con restos de corteza secos, los parterres sin bordes y
dreas similares. Coloque el hilo perimetral a una distancia de al menos 30 cm (Fig. 16, Fig. 18).

« Los senderos a ras del césped no necesitan ser delimitados, ya que el robot puede pasar por encima de ellos. También es
posible colocar el hilo perimetral sobre recorridos (Fig. 17, Fig. 18).

7.9.8 Islas perimetrales

Para proteger los obstdculos en el drea de corte se deben crear islas perimetrales. Esto impedird colisiones con objetos

delicados, lagos de jardin, drboles, muebles, parterres sin bordes, etc. (Fig. 19, Fig. 20).

- Extienda el hilo perimetral desde los bordes a los objetos que desee proteger.

- Fije el hilo perimetral con ganchos de fijacion en sentido horario alrededor del objeto que desee proteger.

«  Rodee completamente las islas perimetrales y extienda el hilo perimetral hasta el punto donde se dejé el borde del prado.

« Las islas perimetrales deben estar distanciadas de al menos 1 m. En alternativa, junte los objetos para transformarlos en
una isla perimetral conjunta (Fig. 19).

« Los hilos perimetrales desde y hacia la isla perimetral deben quedar paralelos y muy cercanos entre si.

Los hilos perimetrales no deben cruzarse. Fije los dos hilos perimetrales juntos paralelamente al suelo
utilizando el mismo gancho de fijacion (Fig. 20). El robot pasara por encima de los dos hilos perimetrales
paralelos en el drea de corte pero se detendra donde estén situados los hilos perimetrales individuales.
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7.9.9 Obstaculos

+  Obstaculos de una altura superior a 10 cm (Fig. 21): Los sensores de colision detectan obstaculos sélidos de una
altura superior a 10 cm, como drboles, paredes, cercos, muebles de jardin, etc. Si el robot choca con un obstaculo, se
detiene, retrocede y gira para sequir cortando en la direccién opuesta. Sin embargo, a veces puede ser aconsejable
protegerlos de una isla de hilo perimetral (esto es posible incluso después de algunos cortes). Los obstdculos blandos,
inestables y preciosos deben estar protegidos por una isla metélica perimetral.

+  Piedras y obstaculos bajos: Las piedras, las rocas y los obstaculos inferiores a 10 cm en el drea de corte deben estar
protegidos por una isla metélica perimetral; de lo contrario, el robot podria pasar por encima de ellos. Y en tal caso el
robot podria dafiarse o bloguearse.

« Arboles (Fig. 22): EI robot cortacésped trata los arboles como obstaculos. Sin embargo, si las raices de los arboles
sobresalen del suelo a una altura inferior a 10 cm, el drea donde se encuentran debe ser protegida. Esto evitard dafios a
las raices y al robot. Asegurese de que la distancia minima entre el hilo perimetral y el obstdculo sea de 30 cm.

- Espejos de agua: El hilo perimetral se debe colocar a una distancia superior en presencia de espejos de agua, para evitar
que el robot caiga en el agua.

7.10  CONEXION DE LA ESTACION DE RECARGA

1. Termine la colocacion del hilo perimetral completo antes de conectarlo a la estacién de recarga. Mantenga una longitud
extra de 1 m de hilo perimetral en cada extremo para permitir ulteriores requlaciones.

2. Con un pelacables saque una longitud de 15 = 20 mm del aislamiento en los extremos del hilo perimetral para la
conexion a la estacion de recarga.

3. Introduzca el hilo perimetral en la ranura correspondiente en la placa inferior de la estacion de recarga (1, Fig. 23) y haga
pasar los dos extremos del hilo por los 2 orificios en la parte inferior de la estacion de recarga (2, Fig. 23).

4. No utilice el adaptador (12, Fig. 1) si estd dafiado. En caso de dafios al adaptador, contacte inmediatamente con un
Centro de Asistencia Autorizado para la sustitucion.

5. No cargue el robot a una temperatura superior a 50 °C o inferior a 0 °C.

6. Mantenga el robot y el adaptador lejos del agua, de fuentes de calor y de sustancias quimicas. Mantenga el cable del
adaptador lejos de aristas filosas para evitar dafios.

Retire el robot manualmente por la parte delantera de la estacion de recarga, para evitar daiar las laminas
de contacto de la estacion de recarga.

El indicador LED derecho de la estacion de recarga deberia encenderse en rojo y permanecer encendido de manera
permanente. El indicador LED izquierdo de la estacién de recarga deberia encenderse en verde y permanecer encendido de
manera permanente. Si los indicadores LED no se encienden, controle las conexiones. Vea la tabla 16.1 Indicadores en la
estacion de recarga y solucion de problemas.

7.11  PRIMERA PUESTA EN MARCHA Y CONTROL DE LA INSTALACION

Cuando el indicador LED verde en la estacion de recarga se enciende en verde de manera permanente, el drea de corte estd
lista para el robot. Compruebe que todos los ganchos de fijacion sobre el hilo perimetral se hayan introducido por completo.
Ponga el robot a aproximadamente 3 m de la parte delantera de la estacién de recarga y a no menos de 1 m del hilo
perimetral. El robot debe estar orientado al hilo perimetral con un dngulo de 90° (Fig. 24).

Pulse tres sequndos el botén "POWER" del panel de control. Desbloquee el robot utilizando el PIN; confirme la introduccion del
PIN con el botén "OK" (vea el capitulo 8.7 Mecanismo de blogueo/PIN).

Pulse el boton "HOME" y pulse nuevamente el botén "OK". El robot se desplaza hasta el hilo perimetral y luego sigue el hilo
perimetral en sentido horario. Observe el robot durante todo el viaje a lo largo del hilo perimetral hasta cuando alcanza la
estacién de recarga. Si el robot tiene problemas en algin punto, corrija el hilo perimetral y repita la operacién. En caso de
problemas con el enganche a la estacion de recarga, podria ser necesario reposicionar la estacién de recarga lateralmente hasta
que el enganche funcione sin problemas.

Para detener el robot en cualquier momento, vea el capitulo 8.8.2 Detencidn del corte.
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8 USO DE LA MAQUINA

8.1 USO PREVISTO

El robot estd destinado al uso privado, o sea al uso en ambientes domésticos y en jardines, sélo para el corte de césped. La
madquina debe destinarse sélo al uso prescrito. Cualquier otro uso debe considerarse inadecuado. Los dafios y lesiones derivados
de usos inadecuados no son responsabilidad del fabricante sino del usuario/operador.

La mdquina no estd disefiada a aplicaciones comerciales, artesanales o industriales. La garantia queda sin efecto en caso de
empleo de la mdquina en actividades comerciales, artesanales o industriales o con fines equivalentes.

8.2 USOS PROHIBIDOS

+  La méquina debe utilizarse Ginicamente para el corte de césped en jardines o parques privados.

- La méquina no se debe utilizar para el corte de otros materiales, sobre todo materiales que se encuentran por encima del
nivel del terreno y para los cuales es necesario levantar la maquina del suelo.

«  La méquina no se debe utilizar para triturar ramas o materiales mas duros que el césped.

« La mdquina no se debe utilizar para aspirar o recoger del terreno materiales duros o polvorientos ni residuos de ningtn
tipo ni arena o gravilla.

+  La méquina no se debe utilizar para aplanar relieves o asperezas del terreno; la cuchilla no debe tocar nunca el terreno.

+  La méquina no se debe utilizar para transportar, empujar o arrastrar otros objetos, carretillas, etc.

«  Se prohibe conectar a la toma de fuerza de la mdquina herramientas o aplicaciones que no estén indicados por el
fabricante.

83 NORMAS DE TRABAJO

« En caso de chocar con un objeto, detenga el motor y observe si la maquina ha sufrido dafios; no vuelva a arrancar sin
antes reparar eventuales dafios.

+ No se ponga delante de la maquina con el motor en marcha.

- Mantenga siempre una posicion estable sobre las laderas.

+ Asegdrese de utilizar sélo dispositivos de corte originales.

« Sinota vibraciones anémalas, busque la causa, cambie las piezas dafiadas y apriete los componentes aflojados.

- Para evitar lesiones, sustituya las cuchillas utilizando guantes de proteccién.

8.4 APLICACION MOVIL

El robot cortacésped eléctrico se puede controlar a distancia mediante una aplicacion movil para smartphone.

Consulte el manual de la aplicacion para més informacion.

La aplicacion mévil permite utilizar las funciones avanzadas del robot y gestionarlo con mayor comodidad. Mediante la
aplicacion es posible:

« monitorizar cudnto hace que el robot estd cortando

+ bloquearlo y mandarlo a la estacién de recarga

« ver las sefiales de error y los correspondientes avisos

« actualizar el software.

8.4.1 Conecte la maquina a la aplicacion

La conexidn al robot cortacésped es inalambrica.

8.5 PANEL DE CONTROL

El robot viene programado de fabrica con ajustes predefinidos. Sin embargo, los ajustes se pueden modificar en caso de
necesidad. Si bien los ajustes de fabrica responden a la mayoria de los jardines, es necesario familiarizarse con las opciones
disponibles.
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8.5.1 Explicacion de los botones del panel de control (Fig. 3)

Ref. Botén Funcion

A POWER El robot cortacéspedes se enciende y apaga pulsando 3 segundos este boton.

B 0K Para confirmar las operaciones desde el panel de control.

C START Pulse "START" y luego "OK" para activar manualmente el cortacésped. O bien pulse el

botdn ‘> para mover los caracteres en el display de LED.

D HOME Pulse "HOME" y luego "OK" para regresar el cortacésped a la estacion de recarga. En
caso de introduccion del cédigo PIN, pulse "HOME" para pasar el nimero de 0 a 9.

8.5.2 Explicacion de los caracteres del display de LED (Fig. 4)

El robot tiene un display (A). Desde el display es posible ver el PIN (E) y las sefales de error. Consulte 16.2 (ddigos de
funcionamiento en el display de LED y 16.3 (ddigos de error en el display y solucion de problemas.

Ref. Caracter Funcion
B Nivel de bateria Indica el nivel de carga de la bateria.
C Conexion Si la mdquina tiene conexién inaldmbrica pero no estd conectada al servidor, el

indicador parpadea. Si la maquina tiene conexion inalambrica y esta conectada al
servidor, el indicador permanece encendido fijo.

D Sensor de lluvia Indica que se ha activado el sensor de lluvia.

8.6 REGULACION DE LA ALTURA DE CORTE

Regule la altura de corte sélo con el cortacésped apagado. Para ello pulse el boton "STOP".

La funcién de regulacion de la altura de corte permite ajustar la altura de corte del robot entre 30 y 60 mm; los valores se
visualizan en la escala.

Si el césped supera los 60 mm, primero se debe acortar a una altura maxima de 60 mm, para no exponer al robot a una carga
excesiva y comprometer su eficiencia operativa. Utilice un cortacésped convencional par acortarlo. Terminada la instalacion, la
altura de corte se puede regular utilizando la funcion de regulacion de la altura de corte. Comience con una altura de corte
superior y redtzcala gradualmente hasta alcanzar la altura deseada.

8.7 MECANISMO DE BLOQUEO/PIN

El mecanismo de bloqueo impide el uso no autorizado del robot sin un cddigo valido. Es necesario introducir un cédigo de
seguridad personal de cuatro cifras para utilizar el robot cortacésped.

8.7.1 Desbloquee el bloqueo

Antes de comenzar a utilizar el robot es necesario introducir el PIN correcto (PIN esténdar: "0-0-0-0"). Cuando tenga que
introducir el PIN, pulse "HOME" para pasar el ndmero de 0 a 9 y pulse "START" para desplazar los caracteres en el display.
Introduzca el PIN en secuencia y confirme la introduccién con "OK". Las funciones de control se desbloguean y el display
muestra la hora, por ej. “23:45". Para saber el significado de los cédigos consulte 16.2 (ddigos de funcionamiento en el display
de LED.

8.8 CONTROL DEL ROBOT CORTACESPED

8.8.1 Procedimiento de arranque

1. Desbloquee el robot utilizando el PIN; confirme la introduccion del PIN con el botén "OK" (vea el capitulo 8.7 Mecanismo
de bloqueo/PIN).
2. Pulse el botén "START" (29).
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3. Para confirmar el procedimiento de inicio pulse el botén "OK".

Si el calendario se ha programado mediante la aplicacion mvil, cada dia el robot arrancard a la misma hora y trabajara en la
misma drea.

El nivel de carga de la bateria se monitoriza durante el tiempo de trabajo y se visualiza mediante el LED de la bateria. Cuando
la carga de la baterfa esté muy baja, el robot cortacésped regresard a la estacion de recarga automaticamente.

8.8.2 Detencion del corte

1. Para detener inmediatamente el robot cortacésped pulse el botén "STOP" (3, Fig. 1). El robot se detiene a la espera de
més instrucciones.

2. Siel display estd bloqueado, desbloquee el panel de control.

3. Pulse "HOME" y luego "OK" para enviar el robot a lo largo del hilo perimetral hasta la estacién de recarga.

9 MANTENIMIENTO

A ATENCION

La maquina se debe desconectar de la alimentacion (desconectar la clavija de alimentacion y sacar la bateria
del robot antes de hacer cualquier trabajo de limpieza y mantenimiento).

A ATENCION

No haga trabajos de mantenimiento con el motor o la bateria caliente. Pare la maquina y déjela enfriar. El
mantenimiento debe realizarse con la maquina apagada y la bateria quitada.

Espere a que las partes moviles se enfrien por completo antes de tocar.

Durante las operaciones de mantenimiento, utilice siempre guantes de proteccion.

El robot cortacésped esta disefiado para un mantenimiento facil, y requiere un mantenimiento periddico minimo.

«  Las cuchillas desgastadas o dafiadas y sus tornillos de fijacion se deben sustituir juntos.

« Sustituya inmediatamente las partes excesivamente desgastadas o dafiadas.

- Para mantener buenas condiciones de funcionamiento durante muchos afios, todas las partes atornilladas, las ruedas y los
ejes se deben limpiar y lubricar.

« El mantenimiento del robot cortacésped en buenas condiciones no sélo garantiza una larga duracion y prestaciones
elevadas sino que también permite a la maquina cortar a fondo el césped con el minimo esfuerzo.

« Las cuchillas estdn sujetas a un desgaste mayor que cualquier otro componente. Controle regularmente el estado de las
cuchillas y asegurese de que estén bien fijadas. Un robot cortacésped demasiado vibrante puede ser indicio de que las
cuchillas estén dafiadas o de que se hayan deformado tras haber chocado con un objeto. Si las cuchillas estén dafiadas o
danadas, es necesario sustituirlas inmediatamente.

«  Observe regularmente el aspecto del césped cortado. Si las cuchillas no estén bien afiladas, el corte del césped no queda
prolijo. La superficie del prado tenderd entonces a secarse y a ponerse de color marron. Es importante cambiar las
cuchillas regularmente para que el corte resulte prolijo y recto.

« Inspeccione regularmente la parte inferior del robot por si hay suciedad. Limpie regularmente el robot cortacésped.
Elimine inmediatamente la suciedad gruesa.

« El robot se puede ensuciar mucho las primeras semanas de uso si anteriormente se ha utilizado un cortacésped
convencional. Durante las primeras semanas es necesario controlar més sequido el fondo del robot cortacésped.

«  Acorte el césped gradualmente para no ensuciar excesivamente.

« Compruebe regularmente que las ruedas delanteras giren libremente.

« Elimine regularmente con un cepillo los residuos de barro de las ruedas traseras (no con objetos puntiagudos).

« Ninguna otra parte de la méquina necesita mantenimiento.
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9.1 LIMPIEZA

No haga trabajos de limpieza con el motor o la bateria caliente. Pare la maquina y déjela enfriar. La limpieza
se debe hacer con la maquina apagada y la bateria quitada.

+ Limpie la mdquina con un pafo limpio y soplela con aire comprimido a baja presion.

+ Lave el robot con agua corriente; no lave el robot con agua a alta presion; se puede utilizar una manguera de jardin
conectada al grifo de agua corriente. Cerciorese de que el agua no pueda penetrar en el interior de la maquina.

« Para limpiar el lado inferior del robot, invierta el robot y limpie el lado inferior con una manguera de jardin.

«  Limpie regularmente la méquina con un pafio himedo y un poco de jabon delicado. No utilice detergentes o solventes,
que pueden ser agresivos para las partes de plastico de la maquina.

« Verifique la libertad de movimiento de las cuchillas y del disco. Utilice guantes de proteccién.

« Utilice un producto detergente especifico para metales o papel abrasivo muy fino para limpiar los contactos de recarga del
robot y de la estacion de recarga. Limpie los contactos para garantizar una recarga eficiente.

9.2 CUIDADO DE LA BATERIA

9.2.1 Mantenimiento y conservacion de la bateria

Lea atentamente también el manual de uso y mantenimiento de la bateria y del cargador de baterias.

« (argue completamente la bateria recargable y quitela de la mdquina antes de guardar la maquina en el almacén para el
invierno.

«  Guarde el paquete hateria fuera del alcance de los nifios, en un lugar oscuro y seco, a una temperatura comprendida
entre 0 + 50 °C, en ausencia de polvo y atmésfera corrosiva. Evite la exposicion a la luz solar directa.

« Guarde y transporte el paquete bateria en su embalaje original.

«  Guarde las baterias lejos de clips, monedas, llaves, clavos, tomillos u otros objetos metélicos que puedan causar un
cortocircuito entre los contactos. No ponga un paquete bateria en cortocircuito.

« Guarde los paquetes bateria en forma ordenada. Evite guardarlos en forma desordenada dentro de un recipiente como
una caja o un cajon, donde podrian entrar en cortocircuito entre si o con otros objetos metélicos. Un cortocircuito entre los
contactos del paquete bateria puede causar quemaduras o incendios.

+  Mantenga la toma de aire del paquete bateria libre de polvo y suciedad. Limpie el paquete baterias con un pafio seco y
suave. En caso de suciedad persistente utilice un pafio ligeramente humedecido.

« Inspeccione regularmente el paquete bateria. En caso de dafios visibles, indicios de desgaste u otros problemas,
interrumpa el uso del paquete bateria y contacte con un Centro de Asistencia Autorizado.

« No deje el paquete bateria en el cargador durante demasiado tiempo. Guarde el paquete bateria en su embalaje original o
en un lugar seco.

« Si el paquete bateria no se va a utilizar durante mucho tiempo, efecttie una recarga completa cuando vaya a guardarlo y
luego cada 15 + 30 dias, para prevenir deterioros y dafios.

« Por motivos de seguridad, en caso de sobrecarga o recalentamiento, la bateria se desconecta autométicamente del circuito
de proteccion. Desconecte el cargador de la toma de corriente y saque la bateria. Deje enfriar completamente la bateria.
Una vez que se haya enfriado, serd posible reanudar la carga.

9.3 SUSTITUCION DE LAS CUCHILLAS

Sustituya las cuchillas solo con repuestos originales, que son garantia de las més altas prestaciones y seguridad.

El robot tiene tres cuchillas (1, Fig. 10) montadas en un disco (2, Fig. 10). Las cuchillas tienen una vida dtil de hasta 3 meses
(si no chocan con obstdculos). Sustituya las tres cuchillas simultdneamente para no comprometer la eficiencia y el equilibrio de
la maquina.
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Para cambiar las cuchillas (Fig. 10):

Pdongase guantes de trabajo.

1. Desenrosque los tornillos de fijacion.

2. Saque las cuchillas (1) y sustittyalas con cuchillas nuevas. Sustituya siempre las tres cuchillas juntas.
3. Apriete nuevamente los tornillos de fijacion.

4. Compruebe que las nuevas cuchillas (1) estén en condiciones de girar libremente.

Haga una inspeccién general del robot regularmente y elimine toda la suciedad que se haya acumulado. Al comienzo de cada
temporada asegurese de controlar el estado de las cuchillas, la libre rotacion de las ruedas delanteras, el estado y el correcto
funcionamiento de la estacion de recarga y del cargador. Si necesita reparaciones, contacte con un Centro de Asistencia
Autorizado. Utilice sélo repuestos originales.

9.4 ACTUALIZACION DEL SOFTWARE

El robot cortacésped tiene una funcion de actualizacion de sistema. El software se puede actualizar mediante la aplicacion
mévil. Consulte el manual operativo de la aplicacion movil.

9.5 REPARACION DEL HILO PERIMETRAL
Si el hilo perimetral se corta en algin punto, utilice los conectores del hilo en dotacion para repararlo.

Proceda de esta manera:

1. Asegurese de que la estacion de recarga esté desconectada de toda toma eléctrica.

2. Introduzca ambos extremos del hilo perimetral cortado en el conector.

3. Apriete el conector del hilo utilizando un par de pinzas. Asegirese de que el hilo perimetral no se desmonte al ser
introducido en el conector.

4. Conecte la clavija de alimentacion a la toma de corriente.

5. Verifique si funciona correctamente observando el indicador LED en la estacion de recarga:

« LED verde intermitente: todavia hay un defecto en el hilo perimetral.
« LED verde encendido fijo: el hilo perimetral estd bien.

6. En caso de dudas, dificultades o errores de reparacion contacte con un Centro de Asistencia Autorizado.

9.6 MANTENIMIENTO EXTRAORDINARIO

Se recomienda hacer realizar un control general de la mdquina a un técnico especializado de la red de asistencia cada dos afios
en caso de uso normal o al final de cada temporada en caso de uso intensivo.
Encuentra tu Centro de Asistencia Autorizado mds cercano en: https://www.myemak.com/int/filiali-e-distributori/distributori.

« Todas las operaciones de mantenimiento no indicadas en este manual deben ser realizadas en un Centro
de Asistencia Autorizado. Para garantizar un funcionamiento constante y regular de la maquina, es
indispensable utilizar exclusivamente REPUESTOS ORIGINALES.

+ Eventuales modificaciones no autorizadas y/o el uso de repuestos no originales pueden causar lesiones
graves o mortales al usuario y a terceros y dejar inmediatamente sin efecto la garantia.

10 TRANSPORTE

« Apague la mdquina y quite la bateria recargable.

« (Coloque las protecciones para el transporte, si las hay.

«  Proteja la méquina de los dafios y vibraciones que pueden ocurrir durante el transporte.

«  Fije la maquina para impedir reshalamientos y vuelcos. La méquina se puede transportar en posicion vertical.
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- Transporte el robot por el asa de transporte con el disco de las cuchillas orientado hacia fuera.

1 GUARDADO

Cargue completamente la bateria recargable y quitela de la mdquina antes de guardar la mdquina en el almacén para el
invierno.

Desconecte el adaptador de la toma de corriente y de la estacién de recarga.

El hilo perimetral se puede dejar al aire libre durante el invierno. Lo importante es asegurarse de que las conexiones estén
protegidas de la corrosion. También es necesario cubrir o proteger la estacién de recarga.

Conserve la mdquina y los accesorios fuera del alcance de los nifios, en un lugar oscuro y seco, a una temperatura superior a
0 °C. La temperatura ideal de conservacion es de 0 + a 50 °C. Conserve la maquina en su embalaje original. Es posible
poner el robot vertical para limpiarlo, transportarlo o guardarlo.

12 PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE

La proteccién ambiental debe ser un aspecto prioritario del uso de la maquina, en beneficio de la convivencia civica y de la

salud del planeta.

«  Evite causar molestias a sus vecinos.

+  Respete escrupulosamente las normas locales para desechar el material cortado.

+  Respete escrupulosamente las normas locales sobre el desecho de embalajes, aceites, gasolina, baterias, filtros, piezas
deterioradas o cualquier elemento de fuerte impacto ambiental. No los deseche con los residuos domésticos, sepdrelos
seguin su composicion y llévelos a un centro de clasificacion y reciclaje.

121 DESGUACE Y ELIMINACION

Al final de la vida dtil de la maquina, no la deje con la basura doméstica sino en un centro de residuos especiales.

Gran parte de los materiales que componen la maquina son reciclables; por ejemplo, todos los metales (acero, aluminio, latén)
se pueden entregar a un chatarrero. Para mas informacion, consulte al servicio de recogida de residuos de su zona. Una vez
desquazada la mdquina, deseche los componentes de acuerdo con las normas de proteccion ambiental, evitando contaminar el
suelo, el aire y el agua.

En todos los casos deben respetarse las normas pertinentes.

En el momento del desguace de la maquina, destruya la etiqueta de la marca CE junto con este manual.
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13 DATOS TECNICOS

Modelo D18 | D22.5

Tension 18 V CC (20 V CC Méx.) (1).
Velocidad del motor 3200 r/min | 2800 r/min

Proteccion IPX5

(lase de proteccion Il

Ancho de corte 18 cm (7") | 22,5 cm (8,85")

30-60 mm (1,2-2,4")
Nimero de cuchillas 3

Regulacién de la altura de corte

Declive maximo 36%

Peso (solo robot cortacésped) 9,4 (kg) 10,4 kg
Nivel de potencia actstica LwA 59,4 dB(a) 62,1 dB(a)
Incertidumbre K 3dB (a) 3dB (a)
Nivel de potencia aclstica garantizado LwAg 62 dB(a) 65 dB(a)
Longitud admisible del hilo perimetral 120 m para 20AWG (adecuado para 500 m2)
Umbral de carga de la bateria por debajo del cual el 36%

cortacésped vuelve a la estacion de recarga.

(1) = Mdxima tensién de la bateria 20 V. La tension mdxima inicial de la bateria (medida sin carga de trabajo) es de 20 V.
La tensién nominal es 18 V.

Médulo radio

Modelo D18 D22.5

(aracteristicas 2.4G wifi (2412MHz-2472MHz): 17.72dBm | 2.4G wifi (2412MHz-2472MHz): 16.66dBm
BT(2402MHz-2480MHz): 6.98dBm BT(2402MHz-2480MHz): 5.37dBm
BLE(2402MHz-2480MHz): 6.50dBm BLE(2402MHz-2480MHz): 4.87dBm
SRD(7.8kHz): 31.27dBuA/m@3m SRD(7.8kHz): 33.53dBuA/m@3m

Alimentador

Potencia en entrada 85 W

Tension de entrada 220-240 V ~ 50/60 Hz

Tension de salida 24V (C

Corriente de salida 30A

(lase de proteccion /[0l

NOTA

Utilice exclusivamente las siguientes baterias: Bi 220, Bi 250 y un cargador de baterias CRG 200.

A ATENCION

Este producto genera un campo electromagnético durante el funcionamiento. En ciertas circunstancias, este
campo puede interferir con implantes médicos activos o pasivos. Para reducir el riesgo de lesiones graves o
mortales, las personas con implantes médicos deberian consultar a su médico y al fabricante del implante
antes de utilizar este producto.
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13.1  ACCESORIOS COMPATIBLES

Accesorio/Modelo D18 D22.5
Par de ruedas arponeadas (Spike wheel) X X
Sensor ultrasonido (Ultrasonic sensor) X X

14 DECLARACION DE CONFORMIDAD
El que suscribe, EMAK spa via Fermi, 4 - 42011 Bagnolo in Piano (RE) ITALY
declara bajo su propia responsabilidad que la maquina:

1. Tipo: robot cortacésped
2. Marca: / Tipo: Oleo-Mac (OM): D18 - D22.5/Efco (EF): D18 - D22.5
3. Niimero de serie: 694 XXX 0001 + 694 XXX 9999 (D18)

695 XXX 0001 + 695 XXX 9999 (D22.5)

es conforme a las prescripciones de la Directiva /  2006/42 EC — 2014/30/EU — 2011/65/EC — 2014/35/EU -
Reglamento y posteriores enmiendas e 2014/53/EU
integraciones:

es conforme a las disposiciones de las siguientes normas armonizadas:

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023 —

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021

EN IEC 55014-1:2021 - EN IEC 55014-2:2021 - EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021 -

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 301 489-1 V2.2.3 - EN 301 489-17 V3.3.1 — EN 300 328 V2.2.2 - EN 303 447 V1.3.1 - EN 1EC 62311:2020 -
EN 301489-3 V2.3.2

Hecho en: Bagnolo in piano (RE) Italia - via Fermi, 4
Fecha: 20/02/2025
Documentacién técnica depositada en: Sede administrativa. - Direccion técnica

/

/

AN = / ‘ :
AT 5 “ [;]Emdk,,

Luigi Bartoli - C.E.0.
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15

CERTIFICADO DE GARANTIA

Esta mdquina ha sido disefada y realizada con las técnicas de produccion mds modernas. El fabricante garantiza sus productos durante 24
meses desde la fecha de compra para el uso no profesional. La garantia se limita a 12 meses en caso de uso profesional.

Condiciones generales de la garantia

1.

X

La garantia tiene validez a partir de la fecha de compra. A
través de la red de ventas y asistencia técnica, el fabricante
sustituira gratuitamente las partes que presenten defectos de

« Empleo de repuestos o accesorios no originales,
+ Intervenciones efectuadas por personal no autorizado.

material o de fabricacion. La garantia no quita al comprador > La_ garantia no cubre los materiales _de consumo ni las partes
los derechos legales est'ablecidos por el Cédigo Civil con sujetas a un desgaste norma! de funu.onamlento. R
respecto a las consecuencias de los defectos o vicios del objeto 6. La _garantla no cubre las intervenciones de actualizacién y
vendido. mejora de’l producto. ' .
El personal técnico intervendrd lo més pronto posible, dentro 7. L garantia no bre la puesta a punto ni las operaciones de
N . P ’ mantenimiento que deban realizarse durante el periodo de
de los I|m|.te.s |mpues'tos por motivos orgamgatwo& ) qarantia.
::er:enstglrmtealr c::?:iec::il: ::e gfai::::;'a’m;: :::Ie:::ao 8. ToEio dafio sufrido por el producto durapte el transporte _debe
! sefialarse al transportista; de lo contrario, la garantia pierde
sellado por el vendedor y rellenado en todas sus partes, validez
f:;Ia'::rs\tgepli:rzae(::Iri:e‘; :rl‘ c(:;r(:pdr:bante de compra. 9. Para los motores .de otras marcas (Briggs & Stratton,
’ Tecumseh, Kawasaki, Honda, etc) montados en nuestras
- Falta manifiesta de mantenimiento, maquinas, vale la garantia del respectivo fabricante.
« Utilizacion  incorrecta o manipulacién indebida del 10. La garantia no cubre dafios directos o indirectos, materiales o
producto, personales, causados por fallos de la mdquina o derivados de
« Uso de lubricantes o combustibles no adecuados, la imposibilidad de utilizarla.
MODELO FECHA ‘X’
|
N° DE SERIE CONCESIONARIO

ADQUIRIDO POREL SR.

iNo expedir! Adjuntar sélo al pedido de asistencia técnica.
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16 SOLUCION DE PROBLEMAS
A\ ATENCION

« Detenga la maquina y quite la bateria antes de realizar las pruebas correctivas recomendadas en la tabla
siguiente, a no ser que se requiera explicitamente el funcionamiento de la maquina.

« Una vez verificadas todas las posibles causas, si el problema no se resuelve, llame a un Centro de
Asistencia Autorizado. Si se presenta algun problema que no figura en esta tabla, llame a un centro de
asistencia autorizado.

A ATENCION

No intente hacer reparaciones si no dispone de los medios y los conocimientos técnicos necesarios. Toda
operacion mal realizada deja la garantia sin efecto y exime al fabricante de cualquier responsabilidad.

Lea atentamente también el manual de uso y mantenimiento de la bateria y del cargador de baterias.

El robot cortacésped tiene una funcién de parada automdtica para garantizar la sequridad. Si aparece una sefial de error, el
robot se detiene.
El robot cortacésped utiliza un sistema de sefalizacion luminosa para indicar averias.

16.1  INDICADORES EN LA ESTACION DE RECARGA Y SOLUCION DE PROBLEMAS

Indicador LED | Indicador LED | Descripcion Solucion
rojo verde
Apagado Apagado Ausencia de alimentacion. Controle la alimentacion eléctrica y conecte

correctamente el cortacésped a la alimentacion.

Encendido Encendido - Listo para el corte. No son necesarias mds acciones.
« I hilo perimetral estd
instalado correctamente.

Encendido Intermitente El hilo perimetral no estd « Inspeccione el hilo perimetral para asegurarse

conectado correctamente. de que esté firmemente conectado a la
estacion de recarga.

« Controle las dos conexiones en la estacién de

recarga.
Intermitente Intermitente + Robot cortacésped + Inspeccione el hilo perimetral para asegurarse
enganchado a la estacion. de que esté firmemente conectado a la
« El hilo perimetral no esta estacién de recarga.
conectado correctamente. - Controle las dos conexiones en la estacion de
recarga.
Intermitente Apagado + Robot cortacésped Espere a que la bateria recargable esté totalmente

enganchado a la estacion. cargada.
« El hilo perimetral estd
instalado correctamente.
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16.2

Tabla 1 Estado del cortacésped

CODIGOS DE FUNCIONAMIENTO EN EL DISPLAY DE LED

Estacion/acciones Codigo LED Notas
v El cédigo y todos los iconos parpadean. No se puede accionar ninguna tecla
(DD
Autocontrol DD que no sea la PARADA de emergencia.
1. Una vez que el cortacésped completa el autocontrol correctamente, el
Stand-by o display de LED muestra la hora.

2. Pulse cualquier tecla para introducir el cddigo PIN. Introduzca el PIN
cuando el display de LED indique "_ _ _ _"y siga intermitente.

Por ejemplo, el cddigo PIN es "1118":

1. Pulse "HOME" dos veces; el primer nimero cambia de
"1"... a su vez.
2. Pulse "START" para pasar al segundo ntiimero; pulse "HOME" dos veces;

a"0"ya

1000 . . W man g
Introduccion del codigo 1100 el sequndo ndmero cambia de "_"a"0"y a "1".
PIN 1110 3. Pulse "START" para pasar al ndmero siguiente; pulse "HOME" dos
1118 veces; el tercer nimero cambia de "_"a "0"y a"1".
4. Pulse "START" para pasar al tltimo ndmero; pulse "HOME" 9 veces; el
cuarto nimero cambia de "_"a "8".
5. Pulse “OK" para enviar el cédigo PIN; superada la verificacion, el robot
pasa a estado de Stand-by (deshloqueado).
Stand-by 23:45 EL LED muestra la hora local.
Retorno a la estacion de 9001 Pulse "HOME" y luego "OK" en un lapso de 3 segundos; el robot emprende
recarga el regreso a la estacion de recarga.
Retorno a la estacion de 9001 Si se pulsa "Pausa" en la aplicacién mévil cuando el robot esté regresando a
recarga - En pausa la estacion de recarga, el LED indicard "9001" y seguird intermitente.
Preparacion del corte 1. Pulse "START" y luego "OK" en un lapso de 3 sequndos; el robot
9002 empieza a funcionar.
Corte 2. En este estado, estd disponible sélo la parada de emergencia; las otras
teclas no estan disponibles.
Si se pulsa "Pausa” en la aplicacién mévil cuando el robot estd en
Corte en pausa 9002 funcionamiento, el LED indicard "9002" y sequird parpadeando cada 2
segundos.
Recarga 9003 Euand‘? el robot esté en la estacion de recarga y en carga, el LED indica
9003".
Cuando el robot estd en la estacion de recarga y en carga, si el display
Recarga 9004 "9004" estd totalmente cargado, mantenga la iluminacion.
Actualizacion del firmware | 9999

16.3  CODIGOS DE ERROR EN EL DISPLAY Y SOLUCION DE PROBLEMAS
Tabla 2 Codigo de fallo
Estado del cortacésped | Cédigo LED Solucion
STOP E001
Elevacion E002 Verifique si todas las ruedas estdn en contacto con el terreno.
Inclinacién E003 Verifique si todas las ruedas estdn en contacto con el terreno.
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Tabla 2  (ddigo de fallo (cont.)

Estado del cortacésped | Cédigo LED Solucion
Volcado E004 Restablezca el robot cortacésped en su posicion normal.
Motor de corte bloqueado | E005 Venﬁqqe si el disco de las cuchillas se pugde girar a mano. En caso
contrario, lleve el robot a un Centro de Asistencia Autorizado.
Motor de accionamiento £006 Ponga en marcha el cortacésped. Si el cortacésped no funciona, llévelo a un
izquierdo bloqueado Centro de Asistencia Autorizado.
Resbalamiento de las £007 Retire manualmente el robot cortacésped de la zona donde resbala.
ruedas Delimite una isla de obstdculos utilizando el hilo perimetral.
o Coloque el robot cortacésped dentro del area delimitada por el hilo
Fuera de limite E008 perimetral y péngalo en marcha.
Atrapado por obstaculos E009 Quite los obstaculos y compruebe el libre movimiento de las ruedas.
Ave:na en.el motor .de E010 La méquina se debe reparar. Dirijase a un Centro de Asistencia Autorizado.
accionamiento izquierdo
Avgna en.el motor de E011 La mdquina se debe reparar. Dirfjase a un Centro de Asistencia Autorizado.
accionamiento derecho
Motor de corte averiado E012 La mdquina se debe reparar. Dirfjase a un Centro de Asistencia Autorizado.
Avgna en el sensor de hilo E013 Verifique si hay una interrupcion y controle la conexion del hilo perimetral.
perimetral
Nivel de bateria bajo £014 El robot cortacésped se apaga en 10 segundos. Recargue o sustituya la
bateria.
Motor de accionamiento E0T5 Ponga en marcha el cortacésped. Si el cortacésped no funciona, llévelo a un
derecho bloqueado Centro de Asistencia Autorizado.
Proteccion de la bateria £016 El roblot cortacésped se apaga inmediatamente. Recargue o sustituya la
bateria.
La comunicacion entre el display de LED y el sistema principal estd
Display LED anémalo £017 interrumpida; el cortacésped se debe reparar. Lleve el robot a un Centro de
Asistencia Autorizado.
) El cortacésped se debe reparar/actualizar porque la unidad de medicion
Datos IMU andmalos E018 interna es defectuosa. Lleve el robot a un Centro de Asistencia Autorizado.
Datos cuentakilémetros £019 El cortacésped se debe reparar/actualizar. Lleve el robot a un Centro de
anémalos Asistencia Autorizado.
La tapa de la bateria no £020 La tapa de la bateria no estd cerrada. Cierre bien la tapa de la bateria y
estd cerrada vuelva a poner en marcha el cortacésped.
Vibraciones anémalas F021 Vibraciones anémalas. Compruebe la presencia de las cuchillas.
Proteccion de la
temperatura de carga £022 Espere a que la temperatura vuelva a ser normal.
Carga anémala E023 Reintroduzca la bateria. Si no funciona, consulte el manual para verificar la

(ausa.
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Tabla 3 Cddigo de aviso

Estado del cortacésped | Cédigo LED Solucion
De acuerdo con los ajustes seleccionados, el cortacésped reanudara el corte
Lluvia E101 en el proximo horario programado o una vez transcurrido el retraso
seleccionado en la aplicacion movil.
Imposible cargar por alta . . )
temperatura £102 Espere a que la temperatura baje lo suficiente para cargar el cortacésped.
Incapacidad de trabajar a £103 Espere a que la temperatura baje lo suficiente para volver a poner en
alta temperatura marcha el cortacésped.
Imposible cargar por baja . )
temperatura E104 Espere a que la temperatura suba lo suficiente para cargar el cortacésped.
Incapacidad de trabajar a E105 Espere a que la temperatura suba lo suficiente para volver a poner en
baja temperatura marcha el cortacésped.
Recarga por bateria E106 Recargue la bateria o ponga una bateria nueva.
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1 INTRODUCTION

Merci d'avoir choisi un produit Emak.
Notre réseau de distributeurs et dassistance est a votre disposition pour toute nécessité.

Pour un emploi correct de la machine et pour éviter tout accident, ne commencez pas le travail sans avoir
préalablement lu ce manuel avec attention.

Ce manuel doit accompagner la machine tout au long de sa durée de vie.

Vous y trouverez les descriptions du fonctionnement des différents composants, ainsi que les instructions relatives aux
contrdles et aux procédures d'entretien requis.

Lire attentivement le manuel d'utilisation et d'entretien de la batterie et du chargeur de batterie !

REMARQUE

Les descriptions et les illustrations figurant dans le présent manuel ne sont pas rigoureusement contractuelles. Le
constructeur se réserve le droit d'apporter des modifications éventuelles sans étre tenu de mettre a jour a chaque fois ce
manuel.

Les figures ne sont données qu’a titre indicatif. Les composants réels peuvent étre différents de ceux illustrés. En cas de
doute, contactez le centre d'assistance agréé.

1.1 MODALITES DE LECTURE DU MANUEL

Le manuel est subdivisé en chapitres et en paragraphes. Chaque paragraphe correspond a un sous-niveau du chapitre auquel il
se rapporte. Les références a des chapitres ou des paragraphes sont signalées par la mention « chapitre » ou « paragraphe »
suivie du numéro correspondant. Exemple : « chapitre 2 ».

Outre les instructions relatives au fonctionnement, le présent manuel contient des paragraphes requérant une attention
particuliére de votre part. Ces paragraphes sont signalés par les symboles décrits ci-dessous :

A\ ATTENTION

Lorsqu'il existe des risques d'accidents, de blessures corporelles voire mortelles, ou de graves dommages au
matériel.

/N AVERTISSEMENT
Lorsqu'il existe un risque de dommages relatifs a la machine ou a ses composants.

REMARQUE
Donne une information complémentaire aux consignes de sécurité précédentes.

Les figures reportées dans ces instructions d'utilisation sont numérotées 1, 2, 3, etc. Les composants illustrés sur les figures
sont indiqués par des lettres ou des chiffres, selon le cas. Une référence au composant C sur la figure 2 est indiquée de la
maniére suivante : « Voir C, Fig. 2 » ou simplement « (C, Fig. 2) ».

2 SYMBOLES ET AVERTISSEMENTS DE SECURITE

Le tableau ci-aprés illustre et décrit les symboles et les pictogrammes de sécurité qui peuvent s'afficher sur la machine. Lire,
comprendre et suivre toutes les consignes sur la machine et dans le manuel d'utilisation pour obtenir des informations
complétes en matiére de sécurité, d'assemblage, de fonctionnement, de maintenance et de réparation avant de I'assembler et
de la mettre en marche.
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Lire attentivement les instructions d’utilisation et se familiariser avec le contenu avant
d'utiliser la machine. Conserver les instructions d'utilisation dans un endroit sir afin de les
retrouver en cas de besoin.

Ce symbole indique ATTENTION, DANGER et PRUDENCE.

Risque de projection d’objets. Exposition compléte du corps.

A ATTENTION

Toujours rester a une certaine distance de la machine lorsque celle-ci est en marche.
Ne jamais utiliser la machine si des personnes, des enfants ou des animaux domestiques se
trouvent dans la zone de coupe.

T PPbBO

P‘p

Ne pas s'asseoir ni monter sur la machine.

A ATTENTION

Couper le moteur et retirer la clé avant de procéder a des opérations d’entretien ou a une
réparation.

A ATTENTION

Enclencher le dispositif de désactivation avant de procéder a I'entretien ou de soulever la
machine.

Appareil avec isolation de classe 3.

=S he i

Li-ion

Batterie aux ions de lithium pour tous les packs batteries et la cellule de la batterie. Cet appareil porte le
symbole de « tri sélectif » pour tous les packs batteries et les piles. Il faudra donc le recycler ou le mettre
au rebut pour réduire son impact sur I'environnement. A la fin de son cycle de vie, ne pas jeter le
dispositif dans les déchets domestiques ordinaires. Le mettre au rebut conformément aux réglementations
locales.

Ala fin de son cycle de vie, ne pas jeter le dispositif dans les déchets domestiques ordinaires. Le mettre
au rebut conformément aux réglementations locales.

NE

Label CE de conformité. L'appareil est conforme aux directives européennes applicables, directives dont la
conformité a fait I'objet d’une méthode d'évaluation.

/N AVERTISSEMENT

Toujours débrancher la fiche d’alimentation et le cordon périphérique de la station de recharge pendant un

orage.
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3 ETIQUETTE D'IDENTIFICATION

La Fig. 2 illustre I'étiquette d'identification de la machine :

Régime moteur/minute
Largeur de coupe

1. Type de machine : ROBOT DE TONTE
2. Fabricant

3. Niveau de puissance sonore garantie
4. Tension

5.

6.

4 COMPOSANTS PRINCIPAUX

La Fig. 1 illustre les composants principaux de la machine :

Robot de tonte

Bouton de réglage hauteur de coupe
Bouton STOP

Panneau de controle

Capteur de pluie

Poignée pour le transport

Roue arriére

Lame

9. Disque de la lame

PN WN =

Numéro de série

Année de fabrication

Code QR

Type de machine : STATION DE RECHARGE
Tension de sortie (courant continu).

—_— = O 0

15. Connecteur du cordon

16. Lame de rechange

17. Cordon périphérique (120 m)

18. Station de recharge

19. Station de recharge

20. Indicateur a leds (alimentation et niveau de charge de
la batterie)

21. Indicateur a leds (état du cordon périphérique)

22. (lé Allen

10. Roue avant 23. Vis TCH
11. Couvercle logement batterie 24. Vis bridée téte creuse transversale
12. Adaptateur d'alimentation 25. Batterie
13. Axe de fixation du cordon périphérique 26. Regle.
14. Vis de fixation de la station de recharge
41 CONTENU DE L’'EMBALLAGE
Description Qté Description Qté
Robot de tonte 1 Station de recharge 1
Adaptateur 1 Batterie 1
Axe de fixation du cordon périphérique 150 Clé Allen 1
Vis de fixation de la station de recharge 6 Vis TCH 4
Connecteur du cordon 2 Vis bridée téte creuse transversale 6
Lames de rechange 6 Manuel d'utilisation et d'entretien 1
Cordon périphérique 1 Regle 1

5 CONSIGNES DE SECURITE GENERALES CONCERNANT LA MACHINE

Lire toutes les recommandations de sécurité, les consignes, les illustrations et les spécifications fournies avec
cet appareil. Le non-respect de toutes les consignes illustrées ci-aprés peut provoquer des électrocutions, des
incendies et/ou des blessures graves.

Lire les instructions d'utilisation pour réduire le risque de blessures.
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II'est interdit aux enfants d'utiliser cette machine. Cette machine peut étre utilisée par des personnes ayant des capacités
physiques, sensorielles ou mentales limitées, ou par des personnes sans expérience ni connaissances, uniquement si elles sont
surveillées ou si elles ont recu des instructions sur la facon d'utiliser la machine en toute sécurité et si elles comprennent les
dangers résultant d'une telle utilisation. Il est interdit aux enfants de jouer avec la machine.

Les enfants ne sont pas autorisés a nettoyer |'appareil ou a suivre les opérations d'entretien destinées a I'utilisateur.

Durant I'utilisation de la machine, observer certaines précautions afin d’éviter toute blessure ou dommage.
Lire attentivement les instructions complétes d'utilisation et les consignes de sécurité. Conserver ce manuel
dans un lieu siir et le remettre au prochain utilisateur de sorte que les informations soient toujours
disponibles. Nous n'assumons aucune responsabilité pour les dommages ou les accidents résultant du non-
respect de ces instructions et des consignes de sécurité.

Conserver toutes les recommandations et les consignes pour toute référence ultérieure.

5.1 CONSIGNES DE SECURITE

Lire attentivement les instructions d’utilisation et se familiariser avec le contenu avant d’utiliser la machine.
Conserver les instructions d'utilisation dans un endroit sir afin de les retrouver en cas de besoin !

Généralités

A ATTENTION

«  Lire les instructions d'utilisation avant d'utiliser la machine.

« La machine peut s'avérer dangereuse si elle n'est pas utilisée correctement.

- Transporter cette tondeuse éteinte et aprés avoir pris soin de tourner les lames vers I'extérieur, comme
I'explique ce manuel.

« Transporter cette tondeuse en la tenant par les poignées prévues a cet effet. En transportant la
tondeuse d’une autre facon, vous risquez de vous blesser avec les lames ou la prise de recharge.

«  Ne pas utiliser la machine si les dispositifs et les protecteurs de sécurité sont défectueux ou absents.

« Utiliser exclusivement des batteries Bi 220, Bi 250 pour cet appareil.

« Ne pas débrancher la batterie Bi 220, Bi 250 du robot de tonte lorsqu'il est branché a la station de recharge.

« Recharger la batterie Bi 220, Bi 250 en utilisant exclusivement la station de recharge qui accompagne le robot ou un
chargeur de hatterie CRG 200.

«Tenir les rallonges a I'écart des parties en mouvement. Des rallonges endommagées exposent au risque dentrer en
contact avec des cables sous tension.

« Ne pas brancher I'alimentation a une prise de courant si la fiche ou le cordon sont endommagés. Les cébles usés ou
endommagés augmentent le risque d'électrocution.

-« Sila machine est utilisée dans une zone publique ou accessible au public, placez des pancartes d'avertissement autour de
la zone de travail. Les pancartes doivent porter les indications ci-apres :
Attention ! Tondeuse automatique. Rester a I'écart de la machine. Surveiller les enfants et les animaux.

Formation

« Lire attentivement les instructions. Connaitre les commandes et savoir comment utiliser correctement la machine.

« Ne jamais permettre a quiconque ne connaissant pas ces consignes ou a des enfants, d'utiliser la machine. Les normes
locales peuvent limiter I'dge de |'opérateur.

« L'opérateur ou I'utilisateur est responsable des accidents et des risques qui peuvent survenir a d’autres personnes ou a
leur propriété.

«L'utilisation de la machine de la part de personnes (y compris des enfants) ayant des capacités physiques, sensorielles ou
mentales limitées, ou sans I'expérience et les connaissances nécessaires, est interdite. Ces personnes peuvent utiliser la
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machine uniquement si une personne responsable de leur sécurité peut les surveiller durant le travail ou si elles ont recu
une formation préliminaire sur I'utilisation de la machine.

Interdire aux enfants de jouer avec la machine. La machine n'est pas un jouet. Les enfants ne doivent pas rester a
proximité de la machine lorsque celle-ci est en marche.

Porter des pantalons longs et des chaussures robustes a proximité ou a I'intérieur de la zone de coupe lorsque la machine
est en marche.

Ne pas monter sur la tondeuse, ne pas pousser la tondeuse et ne pas l'utiliser a des fins différentes de celles prévues pour
éviter toute blessure, a soi-méme ou a quiconque.

Ne pas utiliser de systémes automatiques d'arrosage sur la pelouse lorsque la tondeuse est en marche pour éviter
d’endommager le systeme d'arrosage et le risque élevé que I'eau ne pénétre dans la tondeuse. Régler le temps de travail
de la tondeuse de sorte que les systémes d'arrosage et la tondeuse ne fonctionnent pas simultanément.

Préparation

S'assurer d'installer la station de recharge et le cordon périphérique selon les indications de ce manuel.

Vérifier régulierement la zone ol la machine doit étre utilisée et retirer toutes les pierres, bouts de bois, fils, os, branches
et autres corps étrangers.

Vérifier régulierement et visuellement les lames, les boulons des lames et I'ensemble de coupe pour s'assurer qu'ils ne
sont ni usés ni endommagés. Remplacer les lames et les boulons usés ou endommagés dans leurs jeux afin de préserver
I'équilibre.

Transporter cette tondeuse éteinte et aprés avoir pris soin de tourner les lames vers I'extérieur, comme I'explique ce
manuel.

Transporter cette tondeuse en la tenant par les zones prévues a cet effet. En transportant la tondeuse d'une autre facon,
vous risquez de vous blesser avec les lames ou la prise de recharge.

Vérifier le robot de tonte une fois par semaine et remplacer les pieces usées ou endommagées pour des raisons de
sécurité.

Fonctionnement

Ne pas mettre les mains ou les pieds a proximité ou sous les piéces en rotation.

Ne pas soulever ou ne jamais transporter la machine si son moteur tourne.

Eteindre la machine avant de contrdler, de nettoyer ou de I'utiliser mais aussi avant de dégager une obstruction et aprés
avoir heurté un corps étranger pour inspecter la machine pour déceler tout dommage. Si la machine commence a vibrer
de facon anormale, vérifier si elle résulte endommagée avant de la remettre en marche.

Les objets éjectés par la machine pourraient atteindre I'utilisateur ou toute autre personne. Toujours s'assurer que les
autres personnes ou les animaux domestiques restent a une distance de sécurité par rapport a la machine lorsque celle-ci
est en marche. Ne pas utiliser la machine lorsque I'on sait que des animaux domestiques, des enfants ou des personnes se
trouvent dans la zone de coupe.

Ne pas utiliser la tondeuse si le revétement extérieur est endommagé. La lame pourrait vous couper accidentellement ou
des détritus éjectés par les lames pourraient vous blesser.

Ne pas chercher a modifier la tondeuse. Ceci pourrait provoquer un accident.

Entretien et conservation

Remplacer les piéces usées ou endommagées pour des raisons de sécurité.

S'assurer que la tondeuse ne présente que des dispositifs de coupe de rechange originaux.

Pour charger la batterie, utiliser exclusivement le chargeur de batterie préconisé par le fabricant. Toute utilisation
incorrecte peut provoquer une électrocution, une surchauffe ou une fuite de liquide corrosif de la batterie.

En cas de fuite d'électrolyte, laver a I'eau/agent neutralisant, consulter un médecin si le produit est entré en contact avec
les yeux.

Procéder a I'entretien de la machine conformément aux instructions du producteur.

Recommandations
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Eviter d'utiliser la machine et ses périphériques dans des conditions météo défavorables, notamment en cas de risque de
foudre.

Brancher exclusivement la machine et/ou ses périphériques a un circuit d’alimentation protégé par un disjoncteur
différentiel (RCD) avec courant d'intervention inférieur ou égal a 30 mA.



« Pour recharger la machine, utiliser exclusivement le chargeur de batterie ou la station de recharge compris avec la
machine.

Informations sur I'exposition aux fréquences radio

Ce dispositif a été testé et il répond aux limites applicables en matiére d'exposition aux fréquences radio (RF).

5.1.1 Information aux utilisateurs

Article conforme aux Directives 2011/65/CE et 2012/19/CE relatives a la limitation de
I'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et
électroniques et a I'élimination des déchets.

Ce symbole apposé sur I'appareil indique que I'article en question devra faire I'objet d'une élimination
séparée des autres déchets a la fin de sa vie utile.

Par conséquent, I'utilisateur devra apporter I'appareil a un centre de collecte sélective des DEEE ou le retourner au revendeur
au moment de 'achat d'un nouvel appareil de type équivalent, selon un rapport de un a un.

Le tri sélectif correct en vue du recyclage, du traitement et de I'élimination de I'appareil de maniére compatible avec
I'environnement contribue a éviter tout effet négatif sur I'environnement et sur la santé et favorise le recyclage des matériaux
qui composent I'appareil.

L'élimination abusive de I'appareil de la part de I'utilisateur comporte I'application des sanctions prévue par la loi de chaque

pays.

Lire attentivement le manuel d'utilisation et d'entretien de la batterie et du chargeur de batterie !

6 ASSEMBLAGE

Porter des gants de protection pendant I'assemblage et placer la machine sur une
surface plate et stable. Suivre dans I'ordre les instructions de montage et utiliser les
illustrations comme guide visuel pour assembler plus facilement la machine. Ne pas
introduire la batterie avant que la machine ne soit entiérement assemblée ou réglée.

6.1 DEBALLAGE
Ce robot de tonte a été livré assemblé. Par contre, sa station de recharge doit étre assemblée.

1. Sortir I'appareil et éventuellement ses accessoires de I'emballage avec précaution. Les placer sur une surface plate et
stable.

2. Retirer tout le matériau d’emballage et de livraison. Ne pas jeter le matériau d’emballage avant d’avoir vérifié
attentivement et utilisé la machine afin de s‘assurer qu'il ne manque rien et qu’elle fonctionne correctement.

3. Le contenu de I'emballage varie en fonction du pays et de la version choisie. S‘assurer que tous les articles énumérés sur
la liste d’emballage sont inclus. Voir 4.1 Contenu de I'emballage.

4. Vérifier attentivement I'appareil pour s'assurer que rien na été cassé ou endommagé pendant le transport. S'il manque
des pieces ou si elles sont endommagées, ne pas utiliser la machine et s'adresser au revendeur. Utiliser une machine
incompléte ou endommagée peut représenter un risque corporel et matériel.

5. Stassurer d'avoir a disposition tous les accessoires et les instruments nécessaires pour I'assemblage et le fonctionnement.
S'assurer d'étre en possession des EPI appropriés.

L'équipement et le matériau d’emballage ne sont pas des jouets. Ne pas laisser les enfants jouer avec les
sachets en plastique ou les piéces de petite dimension. Risque d'ingestion ou d'étouffement.
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6.2 MONTAGE BATTERIE

Ouvrir le couvercle du logement de la batterie en tirant sur le cran de fermeture. Appuyer sur le bouton de verrouillage sur le
pack batteries et introduire la batterie dans son support. Fermer le couvercle du logement de la batterie et s'assurer qu'il
s'enclenche fermement. Voir Fig. 5.

7 DEMARRAGE

/N AVERTISSEMENT

Lire attentivement les instructions d'utilisation avant de passer a linstallation du robot de tonte. Les
performances du robot de tonte dépendent de la qualité de I'installation.

71 CONTROLE DE LA MACHINE

S'assurer que la batterie n’est pas en place dans son compartiment.

Avant de commencer a travailler, il faut :

« Stassurer que les passages (grilles) de I'air de refroidissement ne sont pas obstrués.

« Controler que les poignées et les protections de la machine soient propres et séches, correctement montées et fermement
fixées a la machine.

« Controler que les dispositifs de coupe et les protections ne soient pas endommagés.

« Controler que la machine ne présente pas de signes d’usure ni d’endommagement dus a des chocs ou a d'autres causes et
réparer le cas échéant.

« Contréler que la batterie soit en bon état et qu'elle ne présente aucun dommage. Ne pas utiliser le taille-haies avec une
batterie endommagée ou usée.

- Charger la batterie en suivant les instructions indiquées au chapitre 7.3 Recharge de la batterie.

7.2 VERIFICATION DE LA CHARGE DE LA BATTERIE

7.2.1 Controle du niveau de charge

Le niveau de la batterie (B, Fig. 4) s'affiche a I'écran (A, Fig. 4). Pour d'autres informations, consulter le chapitre 8.5.2
Explication des caracteres sur I'afficheur a leds (Fig. 4).

73 RECHARGE DE LA BATTERIE

/N AVERTISSEMENT

S'assurer que la tension de secteur de la prise de courant correspond a celle indiquée sur I'étiquette du
chargeur de batterie.

73.1 Utilisation correcte

« Sassurer que la tension du secteur de la prise de courant est conforme aux spécifications de la station de recharge (ne
jamais la brancher a une tension différente) et que la prise est en parfait état.

« Ne pas utiliser de batteries ayant surchauffé durant la recharge car les cellules pourraient avoir été grievement
endommagées.

« Ne jamais charger ou utiliser de batteries qui ont surchauffé ; les remplacer immédiatement si possible.

« La batterie est munie d'une protection qui empéche la recharge si la température ambiante n'est pas comprise entre 0
°C et +45 °C.

+  La batterie peut étre rechargée a tout moment, méme partiellement, sans le risque de I'endommager.

« Ne jamais décharger complétement le pack batteries car une décharge compléte entrainerait un vieillissement prématuré
des cellules de la batterie.
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Utiliser exclusivement des batteries originales. L'utilisation de batteries destinées a un autre usage peut
provoquer un incendie, une explosion ou des blessures corporelles.

73.2 Modalité de recharge

Le robot de tonte retourne a la station de recharge dans les situations suivantes :

«  Le robot de tonte doit étre raccompagné manuellement (via le panneau de contrdle ou I'application mobile).
«  Le niveau de charge de la batterie est trop bas.

« Fin du temps de travail.

«  Le capteur de pluie s'est déclenché.

«  Le robot de tonte s'est surchauffé ou est a basse température.

Dans ces cas, le robot de tonte suit automatiquement le cordon périphérique jusqu‘a ce qu'il rejoigne la station de recharge.
Lorsque le robot de tonte veut retourner a la station de recharge, il cherchera d’abord le cordon périphérique puis il le suivra
dans le sens des aiguilles d’'une montre, jusqu'a ce qu'il s'enclenche dans la station de recharge pour commencer a se
recharger.

La station de recharge du robot de tonte dispose de deux leds qui indiquent que la communication est en cours.

733 Légende des leds du chargeur de batterie

LED Indicateurs a leds Etat

Une led rouge allumée. ! Chargeur de batterie allumé.
Une led verte clignotante. D] Recharge normale.

Une led verte allumée. D Recharge compléte.

Une led rouge clignote a une fréquence de 1 Hz. m Tension anormale de la batterie.
Une led rouge et verte clignotent I'une aprés |'autre —_ Température anormale de la

a une fréquence de 1 Hz. ” - ﬂ batterie.

734 Fin de la charge

Lorsque la batterie est rechargée, le robot de tonte recommence a fonctionner ou reste dans la station de recharge jusqu'a la
prochaine session de travail. Le fonctionnement recommence selon les réglages précédents, lorsque la température aura
diminué. Si la batterie rechargeable se décharge avant que le robot de tonte ne soit rentré a la station de recharge, il ne sera
pas possible de redémarrer le robot de tonte. Reconduire le robot de tonte a la station de recharge. Le robot de tonte se
rechargera automatiquement.

14 CONDITIONS DE LA PELOUSE

Pour garantir le fonctionnement optimal du robot de tonte, toujours s'assurer que toutes les parcelles arrivant au moins
jusqu’a 20 cm a I'extérieur du cordon périphérique et de la station de recharge ne présentent ni herbe ni obstacles.

Les surfaces boueuses risquent de faire patiner les roues arriére de traction qui pourraient endommager la pelouse. Attendre
que I'herbe séche suffisamment et régler éventuellement le programme de coupe pour les longues périodes de pluie.

15 COMMENT CA MARCHE

Le robot de tonte est concu pour fonctionner sur des pelouses, méme mouillées, et peut gérer des pentes jusqu’a un certain
degré d'inclinaison (36% - 20°).

Le robot de tonte est congu pour étre sir en présence d’enfants et d’animaux grace a ses capteurs de sécurité et a ses
systémes de verrouillage.

II est facile a transporter grdce a sa ligne compacte et légére. Il peut étre nettoyé, transporté ou rangé en position verticale.
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Le robot de tonte dispose d'un systéme de recharge automatique qui lui permet de retourner a la station de recharge lorsque
la batterie est a plat.

II'est possible de le programmer pour le fonctionnement automatique et il peut tondre 24/24 h. Il est possible de programmer
le robot a travers I'application mobile.

Le manuel du robot de tonte comprend des informations détaillées sur I'entretien, la durée des lames, I'arrét d'urgence, les
dimensions maximales du jardin, le dépannage, la garantie, la sécurité, les droits d'auteur, I'utilisation des codes QR et la
compatibilité des appareils mobiles.

Le robot de tonte peut retourner automatiquement a la base de recharge.

7.5.1 Tonte aléatoire

Le robot de tonte choisit la direction de maniére aléatoire. Le robot de tonte parcourt chaque parcelle délimitée par le cordon
périphérique, de sorte que tout le jardin soit tondu. Chaque fois que le robot de tonte détecte un cordon périphérique installé
correctement, il tourne et prend une autre direction a l'intérieur de la zone délimitée. Toutes les zones que vous souhaitez
protéger a l'intérieur de la pelouse (exemple : bassins de jardin, arbres, meubles ou massifs sans bordures) doivent étre
délimitées par le cordon périphérique. Le cordon périphérique doit former un circuit fermé.

Si le robot de tonte heurte un obstacle a l'intérieur de la zone de coupe, il fait marche arriere puis continue de tondre dans
une autre direction.

7.5.2 Tonte en spirale et ponctuelle

La modalité de tonte ponctuelle peut étre utilisée lorsque I'herbe a couper est haute. Placer manuellement le robot de tonte
au milieu de I'herbe et choisir la modalité de coupe localisée. Le robot tondra I'herbe selon un motif en spirale systématique.

7.5.3 Gestion multizones

Le robot de tonte peut commencer a tondre a partir d’un maximum de 5 positions différentes le long du cordon périphérique,
assurant la couverture de chaque zone pour s'adapter a plusieurs scénarios possibles.

1.6 CAPTEURS

Le robot de tonte dispose des capteurs de sécurité ci-apres.

- Capteur de soulévement : Dés que I'on souléve le robot de tonte, complétement ou en partie, de sorte qu'il résulte
incliné, les lames cessent de tourner.

Si les roues avant ne touchent pas le terrain (lorsque I'on souléve le robot ou s'il se retourne), les capteurs stoppent les
lames.

«  (Capteur d'inclinaison : Si le robot de tonte s'incline brusquement dans une direction quelconque, le robot et les lames
s'arréteront immédiatement.

«  Capteur d’obstruction : Le robot de tonte est en mesure de reconnaitre les obstacles sur son parcours. Si le robot de
tonte entre en collision avec un obstacle, il cesse de tondre et s'éloigne de I'obstacle en faisant marche arriére ; il
recommencera ensuite a tondre.

«  Capteur de pluie : Le robot de tonte est équipé d'un capteur de pluie qui I'empéche de fonctionner en cas de mauvais
temps. Lorsque le capteur détecte la pluie, le robot de tonte retourne a la station de recharge et se recharge.

Par défaut, ce capteur est désactivé et peut étre activé via I'application mobile, y compris les temporisations.

Ne pas court-circuiter le capteur de pluie avec du métal ou tout autre matériau conducteur. Ceci
empécherait le robot de tonte de fonctionner correctement.

1.7 PREPARATIONS

Dessiner d’abord un croquis de la pelouse. Inclure les obstacles dans le dessin et élaborer un plan sur la facon de les protéger.
Ceci permettra de trouver plus facilement une bonne position pour la station de recharge et pour poser le cordon périphérique
autour des massifs et des parterres sans bordures, etc. Si I'herbe dépasse 60 mm, la raccourcir pour éviter d'exposer le robot de
tonte a une charge excessive et de compromettre son efficacité.

Il est conseillé de couper I'herbe a une hauteur de 40 mm avec une tondeuse traditionnelle. Retirer de la pelouse tous les
objets non fixés qui pourraient étre endommagés par le robot de tonte ou qui pourraient endommager le robot de tonte.
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Garder les outils suivants a portée de main : un marteau et une pince a dénuder.

1.8 STATION DE RECHARGE

La station de recharge du robot de tonte dispose d’une led qui indique que la communication est en cours. Le robot retourne
automatiquement a la base de recharge lorsque la batterie est a plat.

7.8.1 Position de la station de recharge

Déterminer d'abord la meilleure position pour la station de recharge. Il faut disposer d’une prise de courant extérieure
fournissant une alimentation électrique permanente afin que le robot de tonte fonctionne a tout moment. La station de
recharge doit se trouver sur un terrain plan, au niveau de la pelouse.

S'assurer que la surface est plane, séche et protégée contre les intempéries. Choisir si possible une position a I'ombre car il est
préférable de recharger la batterie dans un lieu frais.

REMARQUE

« Le cordon périphérique doit étre posé en ligne droite sur au moins 2 m devant la station de recharge (Fig. 6).
- Lalongueur totale du cable d'alimentation est de 10 m environ.

7.8.2 Identification de la station de recharge

Lorsque la batterie rechargeable est presque a plat, le robot de tonte retourne a la station de recharge en longeant le cordon
périphérique dans le sens des aiguilles d’une montre. Il convient de s'assurer que la station de recharge a été tournée dans la
bonne direction lors de sa mise en place (Fig. 7).

7.8.3 Montage de la station de recharge

Relier la tourelle de la station de recharge a la plague inférieure en utilisant quatre vis et un tournevis (Fig. 8).

Lorsque le robot de tonte fonctionne correctement et qu'un emplacement approprié a été trouvé pour la station de recharge,
fixer la station de recharge sur cette position a I'aide des vis de fixation (14, Fig. 9). Utiliser la clé Allen pour fixer toutes les vis
de fixation a fond dans le terrain (Fig. 9).

7.9 CORDON PERIPHERIQUE

Le robot de tonte nécessite un cordon périphérique pour fonctionner correctement.

/N AVERTISSEMENT
Les cordons périphériques coupés et les dommages qui en résultent ne sont pas couverts par la garantie !

REMARQUE

Les dimensions maximales du jardin sont les suivantes : 500 m2, 1000 m2 pour D18 ; 2000 m2 pour D22.5. La longueur
maximale de chaque c6té ne doit pas dépasser 120 m2.

7.9.1 Pose du cordon périphérique

Le cordon périphérique peut étre posé aussi bien sur la surface du terrain que sous la terre. Les piquets de fixation peuvent se
casser et endommager le cordon périphérique en métal, s'il est martelé et si le sol est dur ou sec. Arroser le jardin avant de
poser le cordon périphérique si le terrain est trés sec.

+ Installation sur la surface du terrain

Poser le cordon périphérique sur le sol de sorte qu'il soit stable et le fixer avec les piquets fournis, s'il n'est pas prévu de
scarifier ou d'aérer la pelouse par la suite. Il est possible de régler a nouveau la position du cordon périphérique au cours
des premiéres semaines d'utilisation du robot de tonte. Au bout d'un certain temps, le cordon périphérique sera recouvert
par I'herbe et ne sera plus visible. Installer les piquets du cordon périphérique a une distance maximale de 1 m les uns
des autres. Réduire la distance entre les piquets de fixation si la surface de la pelouse est irréguliére. Eviter toute situation
ol le cordon ne résulte pas effectivement au sol. S'assurer que le cordon périphérique ne risque pas d'étre coupé par le
robot de tonte.
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- Installation sous terre
Enterrer le cordon périphérique dans le terrain a une profondeur maximale de 5 cm. Ceci évitera d’'endommager le cordon
périphérique, par exemple pendant la scarification ou I'aération.

7.9.2 Passage étroit

Si le passage étroit se trouve devant une surface irréguliere ou des marches, le robot sera en mesure d'y tondre I'herbe, a
condition que le passage mesure au moins 1,60 m de large (100 cm entre les cordons périphériques). Et si le passage étroit se
trouve devant un terrain plat, il devra mesurer au moins 1,20 m de large, pour une longueur maximale de 8 m (Fig. 11).

793 Distance par rapport au périmeétre du jardin

Lorsque le robot de tonte s'approche d’un cordon périphérique, les capteurs détectent le cordon a I'avant du robot de tonte.
Avant que le robot de tonte ne tourne, il longe jusqu'a 30 cm de cordon périphérique. Ne pas oublier ce détail avant de
planifier la zone de coupe (Fig. 12).

79.4 Pose du cordon dans les coins

Eviter de poser le cordon périphérique a angle droit (90°) dans les coins. Pour éviter que le robot de tonte ne dépasse trop le
cordon périphérique, poser le fil en prévoyant des courbes ou en adoucissant les angles, comme le montre le diagramme
(Fig. 13).

7.9.5 Calcul de linclinaison de la pelouse

Le robot de tonte peut affronter des pentes jusqua 36 % (20°). Il convient d'éviter des pentes plus raides. Le degré
d'inclinaison peut étre déterminé en fonction de la hauteur divisée par la distance (Fig. 14).
Exemple : si la hauteur est 36 cm et la distance 100 cm, I'inclinaison sera de 36 % (36 cm / 100 cm = 36 %).

7.9.6 Installation du cordon périphérique sur un terrain en pente

Si la pente se trouve a proximité du périmétre, il doit y avoir une zone plane pour que le robot puisse tondre en toute

sécurité.

Le robot de tonte peut glisser sur la pente, surtout si I'herbe est mouillée, ce qui risque de le faire passer sur le cordon

périphérique. Par conséquent, faire attention aux recommandations ci-aprés (Fig. 15) :

- Dans la zone située en haut d'une pente, le cordon périphérique ne doit pas étre installé sur des pentes supérieures a 36
%. S'assurer de conserver une distance de 30 cm par rapport aux obstacles et aux bordures de la pelouse.

« Dans la zone située a la base d'une pente, le cordon périphérique ne doit pas étre installé sur des pentes supérieures a 17
%. S'assurer de conserver une distance de 40 cm par rapport aux obstacles et aux bordures de la pelouse.

7.9.7 Allées et chemins asphaltés

« Délimiter les sentiers surélevés, les parcelles recouvertes de gravier contenant du paillis d'écorce, les parterres sans
bordure ou autres zones similaires. Poser le cordon périphérique a une distance minimale de 30 cm (Fig. 16, Fig. 18).

«  Les sentiers se trouvant au ras de la pelouse n‘ont pas besoin d'étre délimités parce que le robot de tonte peut tout
simplement les franchir. Il est également possible de poser le cordon périphérique sur des parcours (Fig. 17, Fig. 18).

7.9.8 flots périphériques

Pour protéger les obstacles dans les parcelles de coupe, créer des ilots périphériques. Ceci évitera toute collision avec des objets

délicats, des bassins de jardin, des arbres, des meubles, des parterres sans bordure, etc. (Fig. 19, Fig. 20).

« Poser le cordon périphérique en partant du bord des objets qui doivent étre protégés.

« Fixer le cordon périphérique a I'aide des piquets de fixation, dans le sens des aiguilles d’'une montre autour de I'objet qui
doit étre protégé.

«  Entourer completement les lots périphériques et faire retourner le cordon périphérique jusquau bord de la pelouse.

« Les ilots périphériques doivent se trouver au moins a 1 m les uns des autres. Si cela n'est pas possible, rassembler
plusieurs objets eu un seul flot (Fig. 19).

« Les cordons périphériques allant et provenant d’un flot périphérique doivent étre paralléles et trés proches entre eux.
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Les cordons périphériques ne doivent pas se croiser. Fixer au sol les deux cordons périphériques
paralléles en utilisant le méme piquet (Fig. 20). Le robot de tonte passera au-dessus des deux cordons
périphériques paralléles dans la zone de coupe mais il s'arrétera la ou le cordon périphérique est seul.

7.9.9 Obstacles

- Obstacles de plus de 10 cm de haut (Fig. 21) : Les capteurs de collision détectent les obstacles solides de plus de 10
cm de haut, par exemple, des arbres, des murets, des cldtures, des meubles de jardin, etc. Si le robot de tonte heurte un
obstacle, il s'arréte, fait marche arriére et tourne pour tondre dans I'autre direction. Il est tout de méme conseillé de
protéger ces obstacles par un ilot de cordon périphérique (il sera possible de le créer méme aprés plusieurs tontes). Les
obstacles souples, instables et précieux doivent étre protégés par un cordon périphérique en métal.

- Pierres et obstacles bas : Les pierres, rochers et obstacles de moins de 10 cm de haut présents dans la parcelle de
coupe doivent étre protégés par un flot périphérique en métal car le robot de tonte pourrait passer dessus. Sans cet lot,
le robot de tonte risque d'étre endommagé ou de se bloquer.

« Arbres (Fig. 22) : Le robot de tonte considére les arbres comme des obstacles. Toutefois, si les racines des arbres sortent
du sol & une hauteur inférieure @ 10 cm, la zone dans laquelle elles se trouvent doit étre protégée. Ceci évitera
d’endommager les racines et le robot de tonte. S'assurer que la distance minimale entre le cordon périphérique et
I'obstacle correspond a 30 cm.

- Bassins : En présence de bassins, il faudra poser le cordon périphérique a une distance supérieure pour éviter que le
robot de tonte ne tombe dans I'eau.

7.10  BRANCHEMENT DE LA STATION DE RECHARGE

1. Compléter la pose du cordon périphérique avant de le brancher a la station de recharge. Prévoir un excédent de 1 m de
cordon périphérique a chaque extrémité de sorte a pouvoir effectuer d'autres ajustements plus tard.

2. Utiliser une pince a dénuder pour retirer 15 + 20 mm d'isolant aux extrémités du cordon périphérique pour le
branchement a la station de recharge.

3. Introduire le cordon périphérique dans la rainure correspondante sur la plaque inférieure de la station de recharge
(1, Fig. 23) et faire passer les deux extrémités du cordon a travers les deux orifices dans la partie inférieure des stations
de recharge (2, Fig. 23).

4. Ne pas utiliser I'adaptateur (12, Fig. 1) s'il est endommagé. Si I'adaptateur est endommagé, contacter immédiatement un
centre dassistance agréé pour le remplacer.

5. Ne pas charger le robot de tonte a une température supérieure a 50 °C ou inférieure a 0 °C.

6. Ranger le robot de tonte et I'adaptateur loin de I'eau, de sources de chaleur et de substances chimiques. Garder le cable
de I'adaptateur a I'écart des bords tranchants pour éviter tout dommage.

Pour détacher le robot de tonte de la station de recharge, il faut intervenir manuellement sur l'avant de la
station de recharge pour éviter d’endommager les lamelles de contact de la station de recharge.

Lindicateur a leds sur la droite de la station de recharge devrait passer au rouge et rester allumé en permanence ; l'indicateur
a leds sur la gauche de la station de recharge devrait passer au vert et rester allumé en permanence. Si les indicateurs a leds
ne s'allument pas, vérifier les raccordements. Consulter le tableau 16.1 Indicateurs sur la station de recharge et dépannage.

7.11  PREMIERE MISE EN MARCHE ET CONTROLE DE L'INSTALLATION

Lorsque I'indicateur a leds reste allumé de couleur verte sur la station de recharge, la parcelle de coupe est préte pour le robot
de tonte. Vérifier d’abord si tous les piquets de fixation du cordon périphérique ont été posés correctement.

Placer le robot de tonte a 3 m environ de I'avant de la station de recharge et a T m du cordon périphérique. Le robot de tonte
doit étre tourné vers le cordon périphérique, a un angle de 90° (Fig. 24).

Appuyer trois secondes sur le bouton « POWER » présent sur le panneau de controle. Déverrouiller le robot de tonte a I'aide du
PIN et confirmer la saisie en appuyant sur « OK » (voir chapitre 8.7 Mécanisme de verrouillage/PIN).

Appuyer sur le bouton « HOME » puis a nouveau sur « OK ». Le robot de tonte commence a se déplacer vers le cordon
périphérique, aprés quoi, il suivra le cordon périphérique dans le sens des aiguilles d’'une montre. Observer le robot de tonte
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tout le temps qu'il longe le cordon périphérique, jusqu’a ce qu'il retourne a la station de recharge. Si le robot de tonte
rencontre des problémes en un point quelconque, corriger le tracé du cordon périphérique si nécessaire et répéter I'opération.
En cas de problemes de connexion a la station de charge, il sera peut-étre nécessaire de repositionner la station de recharge
sur le coté jusqu'a ce que la connexion ait lieu correctement.

Pour stopper le robot de tonte a tout moment, consulter le chapitre 8.8.2 Interruption de la tonte.

8 UTILISATION DE LA MACHINE

8.1 USAGE PREVU

Le robot de tonte est destiné a un usage privé, c'est-a-dire a une utilisation dans un cadre domestique, dans un jardin, et
uniquement pour tondre la pelouse. La machine ne peut étre utilisée que dans le but prescrit. Tout autre emploi sera considéré
comme impropre. L'utilisateur/opérateur, et non le fabricant, sera responsable de tout dommage ou blessure de toute nature
résultant d'une telle utilisation inappropriée.

La machine n'a pas été concue pour étre utilisée dans des applications commerciales, artisanales ou industrielles. Notre
garantie sera nulle si la machine est utilisée dans le cadre d'activités commerciales, artisanales ou industrielles ou a des fins
équivalentes.

8.2 UTILISATIONS INTERDITES

- Utiliser exclusivement la machine pour tondre des pelouses de jardins ou de parcs privés.

« Ne pas utiliser la machine pour d'autres matériaux, comme ceux qui se trouvent au-dessus du niveau du terrain et qui
impliquent de devoir soulever la machine.

« Ne pas utiliser la machine pour hacher des branches ou des matériaux plus consistants que I'herbe.

« Ne pas utiliser la machine pour aspirer ou ramasser sur le sol des matériaux consistants, poussiéreux, des déchets en tout
genre, du sable ou du gravier.

« Ne pas utiliser la machine pour aplanir des reliefs ou des aspérités au sol ; la lame ne doit jamais toucher le terrain.

« Ne pas utiliser la machine pour transporter, pousser ou tracter d'autres objets, chariots ou engins similaires.

« Il est interdit de monter des outils ou des applications sur la prise de force de la machine autres que ceux recommandés
par le constructeur.

83 INSTRUCTIONS DE TRAVAIL

« Sivous heurtez un objet, coupez le moteur et soyez conscient des dommages subis par la machine ; ne redémarrez jamais
sans avoir réparé ces dommages.

+ Ne jamais rester devant la machine lorsque le moteur tourne.

« Sassurer d'étre dans une position stable sur les terrains en pente.

« Sassurer que la tondeuse ne présente que des dispositifs de coupe originaux.

« En cas de vibrations anormales : vérifier si la tondeuse est endommagée, remplacer les parties endommagées, controler et
serrer les pieces desserrées.

« Pour éviter toute blessure, toujours porter des gants de protection pour remplacer les lames.

8.4 APPLICATION MOBILE

Le robot de tonte électrique peut étre commandé a distance a travers |'application mobile pour smartphone.
Pour de plus amples informations, consulter le manuel de I'application.

L'application mobile permet d'utiliser les fonctions avancées du robot et de le commander plus facilement. L'application
permet de :

- vérifier depuis combien de temps le robot travaille

«  le bloquer et I'envoyer a la station de recharge

« voir les messages d'erreur et les avertissements correspondants

+ mettre a jour le logiciel.

8.4.1 Connecter la machine a I'application

La connexion au robot de tonte est une connexion sans fil.
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8.5 PANNEAU DE CONTROLE

Le robot de tonte a déja été programmé en usine et les paramétrages sont prédéfinis. Il reste possible de modifier les réglages
si cela s'avére nécessaire. Méme si les paramétrages d’usine sont adaptés a la plupart des jardins, il reste nécessaire de se
familiariser avec les options disponibles.

8.5.1 Explication des boutons présents sur le panneau de contréle (Fig. 3)
Réf. Bouton Fonction
A POWER Allumer et éteindre le robot de tonte en appuyant plus de 3 secondes sur le bouton.
B 0K Sert a confirmer les opérations sur le panneau de contrdle.
C START Appuyer sur le bouton « START » puis sur « OK » pour démarrer manuellement le

robot de tonte. Ou appuyer sur le bouton > pour faire défiler les caractéres sur
I'afficheur a leds.

D HOME Appuyer sur le bouton « HOME » puis sur « OK » pour faire retourner manuellement le

robot de tonte a la station de recharge. Ou, aprés avoir saisi le code PIN, appuyer sur
la touche « HOME » pour faire passer le numéro de 0 a 9.

8.5.2 Explication des caractéres sur I'afficheur a leds (Fig. 4)

Le robot de tonte présente un afficheur (A). L'afficheur permet de voir le PIN (E) et les messages d’erreur. Consulter les
chapitres 16.2 Codes de fonctionnement sur I'afficheur a leds et 16.3 Codes d'erreur sur I'afficheur et dépannage.

Réf. Caractere Fonction

B Niveau batterie Indicateur de niveau de charge de la batterie.

C Connexion Si le robot est connecté a la connexion sans fil, mais pas au serveur, l'indicateur
clignote. Si le robot est connecté a la connexion sans fil et au serveur, I'indicateur
reste allumé.

D Capteur de pluie Indique que la détection de la pluie a été validée.

8.6 REGLAGE DE LA HAUTEUR DE COUPE

Régler la hauteur de coupe uniquement lorsque le robot de tonte est éteint. Pour cela, appuyer sur le
bouton « STOP ».

La fonction de réglage de la hauteur de coupe permet de définir la hauteur de coupe du robot de tonte a partir de valeurs
réglables entre 30 et 60 mm, visibles sur I'échelle.

Si I'herbe dépasse 60 mm, la tondre d'abord jusqu'a un maximum de 60 mm pour éviter d'exposer le robot de tonte a une
charge excessive et de compromettre son efficacité. Utiliser une tondeuse traditionnelle pour cette opération. Une fois
I'installation terminée, il sera possible de régler la hauteur de coupe en utilisant la fonction de réglage de la hauteur de coupe.
Toujours commencer par une hauteur de coupe plus élevée et la réduire progressivement jusqu'a la hauteur souhaitée.

8.7 MECANISME DE VERROUILLAGE/PIN

Le mécanisme de verrouillage empéche toute utilisation non autorisée du robot de tonte sans code valide. Saisir un code de
sécurité personnelle a quatre chiffres pour pouvoir utiliser le robot de tonte.

8.7.1 Déverrouillage

Avant d'utiliser le robot de tonte, saisir le PIN correct (PIN standard : "0-0-0-0"). Pour saisir le PIN, appuyer sur le bouton
« HOME » pour passer de 0 a 9 puis appuyer sur le bouton « START » pour déplacer les caractéres sur I'afficheur. Saisir le PIN
dans l'ordre puis confirmer la saisie en appuyant sur « OK ». Les fonctions de controle seront déverrouillées et I'afficheur
visualisera I'heure, exemple « 23:45 ». Pour la signification des codes, consulter le chapitre 16.2 Codes de fonctionnement sur
I'afficheur a leds.
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8.8 CONTROLE DU ROBOT DE TONTE

8.8.1 Procédure de démarrage

1. Déverrouiller le robot de tonte a I'aide du PIN et confirmer la saisie en appuyant sur « OK » (voir chapitre 8.7 Mécanisme
de verrouillage/PIN).

2. Appuyer sur le bouton « START » (29).

3. Pour confirmer la procédure de démarrage, appuyer sur le bouton « OK ».

Si le calendrier a été défini a travers I'application mobile, le robot de tonte démarrera a la méme heure et tondra la méme
parcelle tous les jours.

Le niveau de charge de la batterie est sous contrdle pendant la tonte et s'affiche a travers la led de la batterie. Chaque fois
que la capacité de la batterie est trop faible, le robot de tonte retourne automatiquement a la station de recharge.

8.8.2 Interruption de la tonte

—_

Pour stopper immédiatement le robot de tonte, appuyer sur le bouton « STOP » (3, Fig. 1). Le robot de tonte s'arréte et
attend les prochaines instructions.

Si I'afficheur est bloqué, déverrouiller le panneau de contréle.

Appuyer sur le bouton « HOME » puis sur « OK » pour envoyer le robot de tonte le long du cordon périphérique et de
nouveau a la station de recharge.

w N

9 ENTRETIEN

A ATTENTION

Débrancher la machine du secteur (détacher la fiche d’alimentation et déposer la batterie du robot de tonte
avant toute opération de nettoyage et de maintenance).

A ATTENTION

Ne pas effectuer les opérations d’entretien si le moteur ou la batterie sont encore chauds. Arréter la machine
et la laisser refroidir. Procéder aux opérations d'entretien lorsque la machine est éteinte et aprés avoir
démonté la batterie.

Attendre que les organes de mouvement s'arrétent complétement avant de les toucher.

Durant les opérations d'entretien et de maintenance, il faut toujours porter des gants de protection.

Le robot de tonte est concu de sorte a étre facile a entretenir et nécessite une maintenance périodique minimale.

« Toujours remplacer ensemble les lames usées ou endommagées et leurs vis de fixation.

« Remplacer immédiatement les piéces résultant trop usées ou endommagées.

« Pour conserver un bon état de fonctionnement pendant de nombreuses années, toutes les piéces vissées, comme les roues
et les axes, doivent étre nettoyées et lubrifiées.

« Garder un robot de tonte en bon état garantit non seulement sa longévité et des performances élevées, mais permet
également a la machine de tondre I'herbe correctement avec un moindre effort.

« Les lames sont les pieces qui ont tendance a s'user plus rapidement par rapport aux autres composants. Il est conseillé de
vérifier régulierement leur condition et de s'assurer qu’elles sont fixées correctement. Un robot de tonte qui vibre trop
peut indiquer que les lames sont endommagées ou qu'elles se sont déformées aprés avoir heurté un objet. Remplacer
immédiatement les lames dés qu'elles sont usées ou endommagées.

« Vérifier I'aspect de la pelouse tondue a des intervalles réguliers. Si les lames ne sont pas aiguisées, I'herbe ne sera pas
coupée correctement. Ceci pourrait entrainer le dessechement de la surface de la pelouse et une coloration brune. Il est
donc important de remplacer régulierement les lames afin qu’elles coupent I'herbe droite et avec précision.
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« Controler régulierement la partie inférieure du robot de tonte pour vérifier la présence de saleté. Nettoyer régulierement
le robot de tonte. Eliminer immédiatement les grosses saletés.

+ |l est possible que le robot de tonte se salisse beaucoup pendant les premiéres semaines d'utilisation si auparavant, la
pelouse était tondue a I'aide d’une tondeuse traditionnelle. Au cours des premiéres semaines, contrdler le fond du robot
de tonte plus souvent.

« Couper I'herbe progressivement afin d'éviter de trop salir le robot.

- Contréler régulierement si les roues avant tournent sans probléme.

«  Le cas échéant, éliminer régulierement la boue des roues arriére a l'aide d’une brosse (ne pas utiliser d’objets pointus).

+ Aucune autre partie a I'intérieur du robot ne nécessite un entretien.

9.1 NETTOYAGE

Ne pas effectuer les opérations de nettoyage si le moteur ou la batterie sont encore chauds. Arréter la
machine et la laisser refroidir. Procéder au nettoyage lorsque la machine est éteinte et aprés avoir démonté
la batterie.

- Nettoyer la machine avec un chiffon propre et au jet d'air comprimé a basse pression.

« Laver le robot de tonte a I'eau du robinet ; ne pas laver le robot de tonte avec de I'eau a haute pression mais se rappeler
qu'il est possible dutiliser le tuyau d'arrosage branché au robinet de I'eau. S'assurer que I'eau ne puisse pas pénétrer dans
la machine.

« Pour nettoyer la partie inférieure du robot de tonte, tourner le robot vers le haut et nettoyer la partie inférieure avec un
tuyau d'arrosage.

+ Nettoyer régulierement la machine avec un chiffon humide et un peu de savon délicat. N'utiliser ni détergents ni
solvants ; ces produits risquent d’endommager les piéces en plastique de la machine.

« Vérifier que les lames et le disque bougent librement. Utiliser des gants pour se protéger.

« Utiliser un produit détergent spécifique pour le métal ou du papier de verre trés fin pour nettoyer les contacts de recharge
du robot de tonte et de la station de recharge. Nettoyer les contacts pour assurer une recharge efficace.

9.2 GESTION DE LA BATTERIE

9.2.1 Maintenance et conservation de la batterie

Lire attentivement le manuel d'utilisation et d'entretien de la batterie et du chargeur de batterie !

« Charger complétement la batterie rechargeable avant de ranger la machine pour I'hiver puis sortir la batterie de la
machine.

« Conserver le pack batterie hors de portée des enfants, dans un endroit non éclairé et sec, a une température comprise
entre 0 < et 50 °C, non poussiéreux et dont I'atmosphére n'est pas corrosive. Ne pas conserver en plein soleil.

« Conserver et transporter le pack batterie dans son emballage d'origine.

« Conserver les batteries inutilisées loin des agrafes, pieces de monnaie, clés, clous, vis et autres objets en métal qui
pourraient provoquer un court-circuit entre les contacts. Ne pas mettre le pack batterie en court-circuit.

- Ranger soigneusement les packs batteries. Eviter de les ranger au hasard dans un récipient, tel qu'une boite ou un tiroir,
ol ils pourraient étre court-circuités les uns par les autres ou par d'autres objets métalliques. Un court-circuit entre les
contacts du pack batterie peut produire des brilures ou un incendie.

« Les fentes d'aération du pack batterie doivent toujours étre propres. Nettoyer le pack batteries avec un chiffon sec et
doux. En présence de saleté tenace, utiliser un chiffon légérement humide.

- Vérifier régulierement le pack batterie. En cas de dommages visibles, de signes d'usure ou d'autres problémes, cesser
d'utiliser le pack batterie et contacter un centre d'assistance agréé.

« Ne pas laisser trop longtemps le pack batterie inutilisé sur le chargeur. Ranger le pack batterie dans son emballage
d’origine ou dans un autre endroit sec.

« Sile pack batterie n'est pas utilisé pendant de longues périodes, le charger complétement lors du stockage initial et tous
les 15 -+ a 30 jours suivants pour éviter toute détérioration et tout dommage.
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« En cas de surcharge ou de surchauffe, la batterie se déconnecte automatiquement du circuit de protection pour des
raisons de sécurité. Débrancher le chargeur de batteries de la prise de courant et oter la batterie. Laisser refroidir la
batterie. Une fois refroidie, il sera possible de relancer la recharge.

9.3 REMPLACEMENT DES LAMES

Remplacer les lames exclusivement par des pieces d'origine afin de garantir les meilleures performances et la sécurité
nécessaire.

Le robot de tonte dispose de trois lames (1, Fig. 10) montées sur un disque (2, Fig. 10). Ces lames ont une durée de vie de 3
mois (a condition de ne heurter aucun obstacle). Il est préférable de remplaces les trois lames simultanément pour ne pas
compromettre I'efficacité et I'équilibre de la machine.

Pour remplacer les lames, procéder de la facon suivante (Fig. 10).

Toujours porter des gants de travail.

1. Dévisser les vis de fixation.

2. Déposer les lames (1) et les remplacer par des neuves. Toujours remplacer les trois lames ensemble.
3. Serrer de nouveau les vis de fixation.

4. S'assurer que les lames neuves (1) sont en mesure de tourner librement.

Procéder régulierement a une inspection générale du robot de tonte et éliminer éventuellement les dépdts accumulés. Au
début de chaque saison, vérifier I'état des lames, si les roues avant tournent correctement, I'état de la station de recharge et
du chargeur de batterie et s'ils fonctionnent correctement. Si des réparations s'avérent nécessaires, contacter un Centre
d'Assistance Agréé. Utiliser uniqguement des pieces détachées d'origine.

9.4 MISE A JOUR DU LOGICIEL

Le robot de tonte a une fonction de mise a jour du systéme. Le logiciel peut étre mis a jour a travers |'application mobile.
Consulter le manuel de I'application mobile.

9.5 REPARATION DU CORDON PERIPHERIQUE
Si le cordon périphérique a été coupé, utiliser les connecteurs du cordon de remplacement pour le réparer.

Procéder de la fagon suivante :

1. Sassurer que la station de recharge n'est branchée a aucune prise de courant.

2. Introduire les deux extrémités du cordon périphérique coupé dans le connecteur du cordon.

3. Serrer le connecteur du cordon avec une paire de pinces. S'assurer que le cordon périphérique n'est pas démonté lorsqu'il
est inséré dans le connecteur du cordon.

4. Brancher la fiche d'alimentation a la prise de courant.

5. Veérifier si tout fonctionne correctement a travers I'indicateur a leds de la station de recharge :

«led verte clignotante : le cordon périphérique présente encore un probléme.
+ led verte allumée : le cordon périphérique est OK.

6. En cas de doutes, difficultés, erreurs de réparation, s'adresser a un Centre d'Assistance agréé.

9.6 ENTRETIEN EXTRAORDINAIRE

En fin de saison, en cas d'utilisation intense, ou tous les deux ans en cas d'utilisation normale, il convient de demander a un
technicien spécialisé du réseau d'assistance d’exécuter un contréle général.
Trouver le Centre d'assistance agréé le plus proche sur : https://www.myemak.com/int/filiali-e-distributori/distributori.
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« Toutes les opérations d'entretien qui ne sont pas décrites dans le présent manuel doivent étre effectuées
dans un Centre d'assistance agréé. Pour garantir le fonctionnement régulier et constant de I'appareil,
veillez a ce que les remplacements éventuels de piéces détachées soient effectués exclusivement avec
des PIECES DETACHEES D’ORIGINE.

« Toute modification non autorisée ou utilisation de piéces détachées non originales risque de provoquer
des blessures graves, voire mortelles, a I'utilisateur ou a des tiers et annuler immédiatement la garantie.

10 TRANSPORT

«  Eteindre la machine ou retirer la batterie rechargeable.

« Monter les protections de livraison, le cas échéant.

«  Protéger la machine contre tout dommage et contre les fortes vibrations qui peuvent se présenter en la transportant sur
un véhicule.

«  Fixer la machine pour éviter qu’elle ne glisse ou ne se renverse. La machine peut étre transportée en position verticale.

- Transporter le robot de tonte par la poignée de transport, disque de la lame tourné vers I'extérieur.

1 STOCKAGE

Charger complétement la batterie rechargeable avant de ranger la machine pour I'hiver puis sortir la batterie rechargeable de
la machine.

Débrancher I'adaptateur de la prise de courant et de la station de recharge.

Le cordon périphérique peut rester dehors pendant I'hiver. Sassurer quand méme que les connecteurs sont protégés de la
corrosion. La station de recharge doit étre couverte ou protégée.

Conserver la machine et les accessoires hors de la portée des enfants, dans un endroit sombre et sec o la température reste
supérieure a 0 °C. La température idéale de conservation est comprise entre 0 + et 50 °C. Conserver la machine dans son
emballage d’origine. Le robot peut étre nettoyé, transporté ou rangé en position verticale.

12 PROTECTION DE L'ENVIRONNEMENT

La protection de I'environnement est un aspect fondamental et prioritaire de I'utilisation de la machine, au bénéfice de la vie

civile et sociale du contexte dans lequel on vit.

«  FEviter de géner le voisinage.

+  Respecter scrupuleusement les réglements locaux en matiére d'élimination des déchets de tonte.

«  Respecter scrupuleusement les réglements locaux en matiére d'élimination des emballages, de I'huile, de I'essence, des
batteries, des filtres, des parties ou piéces endommagées ou de tout élément a fort impact environnemental. Ne pas jeter
ces déchets dans les ordures mais les séparer et les confier a des centres de tri qui se chargeront de les recycler.

12,1 DEMOLITION ET ELIMINATION

Lors de la mise hors service, ne pas abandonner la machine dans la nature, mais s'adresser a un centre de collecte.

Une grande partie des matériaux utilisés pour la fabrication de la trongonneuse sont recyclables ; tous les métaux (acier,
aluminium, laiton) peuvent étre remis a un ferrailleur. Pour plus d'informations, contactez le centre de récupération des
déchets de votre région. L'élimination des dérivés de démolition de la machine devra se faire dans le respect de
I'environnement, en évitant de polluer le sol, I'air et I'eau.

Dans tous les cas respecter les législations et reglements en vigueur en la matiére.

Lors de la démolition du souffleur, détruire également I'étiquette du marquage CE ainsi que le présent manuel.

R A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

les piles et T\
batteries se G ou
recyclent 7

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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13 DONNEES TECHNIQUES

Modéle
Tension

D18 | D22.5

18 Ve (20 Vee maxi)

Vitesse du moteur 3200 tr/min | 2800 tr/min

Protection IPX5

(lasse de protection 1l

18 m (77) | 258y
30-60 mm (1,2-2,4")

Nombre de lames 3

Largeur de coupe

Réglage de la hauteur de coupe

Inclinaison maximale 36 %

Poids (robot de tonte uniquement) 9,4 (kg) 10,4 kg
Niveau de puissance sonore LwA 59,4 dB(A) 62,1 dB(A)
Incertitude K 3dB(A) 3dB (A)
Niveau de puissance sonore garantie LwAg 62 dB(A) 65 dB(A)
Longueur admissible du cordon périphérique 120 m pour 20AWG (convient a 500 m2)
Seuil de charge de la batterie au-dessous duquel le 36 %

robot de tonte retourne a la station de recharge.

(1) = Tension maximale de la batterie 20 V. La tension maximale initiale de la batterie (mesurée sans charge de travail) est
de 20 V. La tension nominale correspond a 18 V.

Module radio

Modeéle D18 D22.5

Spécifications 2,4G wifi (2412MHz-2472MHz) : 17.72dBm | 2,4G wifi (2412MHz-2472MHz) : 16.66dBm
BT(2402MHz-2480MHz) : 6.98dBm BT(2402MHz-2480MHz) : 5.37dBm
BLE(2402MHz-2480MHz) : 6.50dBm BLE(2402MHz-2480MHz) : 4.87dBm
SRD(7.8kHz) : 31,27dBuA/m@3m SRD(7.8kHz) : 33,53dBuA/m@3m

Alimentation

Puissance en entrée 8 W

Tension d’entrée 220-240 V ~ 50/60 Hz

Tension de sortie 24 Ve

Courant de sortie 30A

(lasse de protection /[0l

REMARQUE
Utiliser exclusivement les batteries suivantes : Bi 220, Bi 250 et un chargeur de batterie CRG 200.

A\ ATTENTION

Cette machine produit un champ électromagnétique pendant le fonctionnement ! Dans certaines
circonstances, ce champ électromagnétique peut interférer avec des dispositifs médicaux actifs ou passifs !
Pour réduire le risque de blessures graves ou mortelles, nous conseillons aux personnes portant des
dispositifs médicaux de consulter leur médecin et le fabricant du dispositif médical avant d'utiliser cette
machine !
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13.1  ACCESSOIRES COMPATIBLES

Accessoire/Modéle D18 D22.5
Paire de roues crantées (Spike wheel) X X
Capteur aux ultrasons (Ultrasonic sensor) X X

14 DECLARATION DE CONFORMITE

La société soussignée, EMAK spa via Fermi, 4 - 42011 Bagnolo in Piano (RE) Italie
déclare sous sa propre responsabilité que la machine :

1. Genre : robot de tonte

2. Marque : / Type : Oleo-Mac (OM): D18 - D22.5/Efco (EF): D18 - D22.5

3. Identification de série : 694 XXX 0001 + 694 XXX 9999 (D18)

695 XXX 0001 + 695 XXX 9999 (D22.5)

est conforme aux prescriptions de la Directive / ~ 2006/42 EC — 2014/30/EU - 2011/65/EC - 2014/35/EU -
du Réglement et de leurs modifications ou 2014/53/EU
intégrations :

est conforme aux prescriptions des normes harmonisées :

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023 —

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021

EN IEC 55014-1:2021 - EN IEC 55014-2:2021 - EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021 -

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 301 489-1 V2.2.3 - EN 301 489-17 V3.3.1 — EN 300 328 V2.2.2 - EN 303 447 V1.3.1 - EN 1EC 62311:2020 -
EN 301489-3 V2.3.2

Faita : Bagnolo in Piano (RE) Italie - via Fermi, 4
Date : 20/02/2025
Dossier technique déposé auprés de : Siege administratif. - Direction technique

/

Luigi Bartoli - PDG

L U 70 @Emukm
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15

CERTIFICAT DE GARANTIE

Cette machine a été congue et réalisée a I'aide des techniques de production les plus modernes. Le fabricant garantit ses produits pendant une
période de 24 mois a compter de la date d'achat, en cas d'usage privé ou d'activités de bricolage. En cas d'usage professionnel, la garantie est
limitée a 12 mois.

Conditions générales de garantie

1.

X
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La garantie devient effective a partir de la date d'achat. Le
constructeur remplacera gratuitement les piéces présentant des
vices de matériau, d'usinage ou de fabrication par le biais de
son réseau commercial et d'assistance. La garantie ne prive pas

«  Utilisation de pieces détachées ou d'accessoires non
d'origine,
+Interventions effectuées par du personnel non autorisé.

) ) . A - 5. Le constructeur exclut de la garantie les consommables et les
I'acheteur des droits qui lui sont octroyés par le code civil o ) R de foncti t normale
les conséquences des défauts ou des vices causés par la pieces qugttes a usure de fonctionnemen L

cﬁntre q 6. La garantie exclut les interventions de mise a jour et
E 05€ Ven uel. hni interviendra le ol id d'amélioration du produit.

€ personne tec nique '|nterV|en, fa _le plus rapideme r}t 7. la garantie ne couvre pas la mise au point ni les interventions
pOSSIp|€,. dans les délais concédés par les nécessités d'entretien nécessaires pendant la période de validité de la
organisationnelles. .

s L garantie.

PQur d.emander’ Vassistance sous garellltle, 'I. .est 8. Les dommages éventuels subis pendant le transport doivent
necessalre.de_presenter au personnel agréé le certificat étre immédiatement signalés au transporteur sous peine
dg garantie cl:dessous portan! le cachet du re'vendeur, d'annulation de la garantie.

:um'e:t redmpll. et axlc,cl?mpagne de la faclturde da;lha:] ou 9. Les moteurs d'autres marques (Briggs & Stratton, Tecumseh,
Lu tid et‘ y callssel.o |gattzlre rleportant. a a.te achat. Kawasaki, Honda, etc.) montés sur nos machines sont garantis
a garantie ne s'applique pas dans les cas suivants : par leurs constructeurs respectifs,

«  Absence manifeste d'entretien, 10. La garantie ne couvre pas les dommages éventuels, directs ou
- Utilisation incorrecte ou altération du produit, indirects, causés a des personnes ou des objets suite a des
« Utilisation de lubrifiants ou de carburants inadéquats, pannes de la machine ou a l'interruption forcée et prolongée

de son utilisation.
MODELE DATE ‘X’
|

N° de SERIE CONCESSIONNAIRE
ACHETE PAR M.

Ne pas ! Joindre uni alé
garantie technique.




16 DEPANNAGE

A ATTENTION

« Toujours arréter la machine et déposer la batterie avant d'intervenir selon les indications recommandées
dans le tableau ci-dessous, sauf indications contraires.

« Si le probléeme persiste aprés avoir vérifié toutes les causes possibles indiquées, contactez un Centre
d'Assistance Agréé. En cas de probleme non répertorié dans ce tableau, contactez un Centre d'Assistance
Agréé.

A\ ATTENTION

N’essayez pas d'effectuer des réparations sans les équipements et les connaissances techniques nécessaires.
Toute intervention mal effectuée rend automatiquement la garantie caduque et dégage toute responsabilité
du constructeur.

Lire attentivement le manuel d'utilisation et d'entretien de la batterie et du chargeur de batterie !

Le robot de tonte dispose de la fonction d'arrét automatique pour plus de sécurité. En présence d'un signal d’erreur, le robot
s'arréte.
Le robot de tonte utilise un systéme de signalisation lumineuse pour indiquer les pannes.

16.1  INDICATEURS SUR LA STATION DE RECHARGE ET DEPANNAGE
Led rouge Led verte Description Solution

Eteint Fteint Absence d'alimentation. Vérifier I'alimentation électrique et brancher
correctement le robot de tonte a une prise
d'alimentation.

Allumée Allumée + Prét pour tondre. Aucune autre opération nécessaire.
+  Le cordon périphérique est
installé correctement.

Allumée (lignotante Le cordon périphérique n'est pas |+  Controler le cordon périphérique pour s'assurer
branché correctement. qu'il est branché correctement a la station de
recharge.
« Controler les deux connexions sur la station de
recharge.
(lignotante (lignotante +  Robot de tonte enclenché @ |+  Controler le cordon périphérique pour s'assurer
la station. qu'il est branché correctement a la station de
«  Le cordon périphérique n'est recharge.
pas branché correctement. « Controler les deux connexions sur la station de
recharge.
Clignotante Eteint + Robot de tonte enclenché a | Attendre que la batterie rechargeable soit a pleine
|a station. charge.

« Le cordon périphérique est
installé correctement.
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16.2  CODES DE FONCTIONNEMENT SUR L'AFFICHEUR A LEDS

Tableau 1 Etat tondeuse

Station/actions

Code LED

Remarques

Contrdle automatique

DOx(]
DO
DOx(
DO

Le code et toutes les icones clignotent. Aucune touche ne peut étre
actionnée, sauf I'ARRET d'urgence.

Veille

1. Apres un controle automatique positif du robot de tonte, I'afficheur a
leds montre I'heure.

2. Appuyer sur n'importe quelle touche pour saisir le code PIN. Saisir le
PIN lorsque I'afficheur a leds montre « _ _ _ _ » et continue a
clignoter.

Par exemple, le code PIN est « 1118 » :

1. Appuyer deux fois sur « HOME », le premier numéro passera de « _ » a
«0» puisa«1».ason tour.

2. Appuyer sur « START » pour passer au deuxiéme numéro, appuyer deux
fois sur « HOME », le deuxiéme numéro passera de « _ » a « 0 » puis a

micrologiciel

1000
y 1100 «la,
Saisie code PIN 1110 3. Appuyer sur « START » pour passer au numéro suivant, appuyer deux
1118 fois sur « HOME », le troisieme numéro passera de « _ » a « 0 » puis a
«1».
4. Appuyer sur « START » pour passer au dernier numéro, appuyer 9 fois
sur « HOME », le quatriéme numéro passera de « _ » a « 8 ».
5. Appuyer sur « OK » pour envoyer le code PIN, apres la vérification, le
robot de tonte passera en mode Veille (déverrouillé).
Veille 23:45 Les leds affichent I'heure locale.
Retour a la station de 9001 Appuyer tour a tour sur « HOME » et sur « OK » en 3 secondes, le robot de
recharge tonte commencera a retourner a la station de recharge.
\ - Si l'utilisateur appuie sur le bouton « Pause » dans |'application mobile
Retour a la station de ) X -
recharde - Pause 9001 lorsque le robot de tonte est en train de retourner a la station de recharge,
9 I'afficheur a leds visualise « 9001 » et continue de clignoter.
Préparation a la tonte 1. Appuyer tour a tour sur « START » et sur « OK » en 3 secondes, le
robot de tonte commencera a fonctionner.
9002 . A -
Tonte 2. Dans cet état, seul I'arrét d’urgence est disponible. Les autres touches
ne sont pas disponibles.
Si I'utilisateur appuie sur le bouton « Pause » dans I'application mobile
Tonte en pause 9002 lorsque le robot de tonte est en marche, I'afficheur a leds visualise « 9002 »
et continue de clignoter lentement toutes les 2 secondes.
Lorsque le robot de tonte est dans la station de recharge et qu'il charge
Recharge 9003 \ '
9 I'afficheur a leds montre « 9003 ».
Lorsque le robot de tonte est dans la station de recharge et qu'il charge, si
Recharge 9004 I'afficheur « 9004 » est rechargé, il reste allumé.
Mise a jour du
) 9999
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16.3  CODES D’ERREUR SUR L'AFFICHEUR ET DEPANNAGE

Tableau 2 Code d’erreur

Etat robot de tonte Code LED Solution
ARRET E001
Soulévement £002 Vérifier si toutes les roues sont en contact avec le terrain.
Inclinaison £003 Vérifier si toutes les roues sont en contact avec le terrain.
Renversé E004 Mettre le robot de tonte en position normale.
) Vérifier si le disque de la lame peut tourner manuellement. Dans le cas
Moteur de tonte blogué £005 contraire, amener le robot de tonte a un Centre d'Assistance Agréé.
Moteur d’entrainement E006 Redémarrer le robot de tonte. S'il ne fonctionne pas, apporter le robot de
gauche bloqué tonte a un Centre d'Assistance Agréé.
Les roues alissent £007 Retirer manuellement le robot de tonte de la zone ou il risque de glisser.
9 Prévoir un flot regroupant des obstacles en utilisant le cordon périphérique.
Hors limit £008 Placer le robot de tonte a I'intérieur de la parcelle délimitée par le cordon
ors Himites périphérique et le remettre en marche.
Piégé par des obstacles E009 Eliminer les obstacles, vérifier si les roues tournent sans probléme.
Moteur d'entrainement E010 Réparer la machine. S'adresser a un Centre d'Assistance Agréé.
gauche en panne
Mo’Feur d'entrainement E011 Réparer la machine. S'adresser a un Centre d'Assistance Agréé.
droit en panne
Moteur de tonte en panne | EQ12 Réparer la machine. S'adresser a un Centre d'Assistance Agréé.
Capteur du cordon TR o . A
périphérique défectueux E013 Vérifier I'interruption éventuelle et la connexion du cordon périphérique.
Niveau batterie faible £014 Le rob.ot de tonte s'éteindra dans 10 secondes, recharger ou remplacer la
batterie.
Moteur d’entrainement €015 Redémarrer le robot de tonte. S'il ne fonctionne pas, apporter le robot de
droit bloqué tonte a un Centre d'Assistance Agréé.
Protection de la batterie | E016 Le rob.ot de tonte s'éteindra immédiatement, recharger ou remplacer la
batterie.
La communication entre I'afficheur a leds et le systéme principal est
Afficheur a leds défectueux | E017 désactivée, le robot de tonte doit étre réparé. Apporter le robot de tonte a
un Centre d'Assistance Agréé.
Valeurs IMU | £018 Réparer/mettre a jour le robot de tonte car I'unité de mesure interne est
ajeurs IMU anormales défectueuse. Apporter le robot de tonte a un Centre d'Assistance Agréé.
Valeurs compteur £019 Réparer/mettre a jour le robot de tonte. Apporter le robot de tonte a un
kilométrique anormales Centre d'Assistance Agréé.
Le couverdle de la batterie £020 Le couvercle de la batterie n'est pas fermé. Fermer a fond le couverdle de la
n'est pas fermé batterie et remettre le robot de tonte en marche.
Vibrations anormales E021 Vibrations anormales. Vérifier s'il manque des lames.
Protection de la .
température de charge £022 Attendre que la température retourne sur des valeurs normales.
Charge anormale 023 Réintroduire la batterie. Si elle ne fonctionne pas, consulter le manuel pour

chercher la cause.
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Tableau 3 Code d’avertissement

Etat tondeuse Code LED Solution
Le robot de tonte recommencera a tondre au prochain horaire programmé
Pluie E101 ou aprés le délai sélectionné dans I'application mobile, conformément aux
réglages effectués.
Imp055|ble de cha[ger en Attendre que la température diminue suffisamment pour charger le robot
raison de la température | E102
P de tonte.
élevée
Incapacité de travailler a £103 Attendre que la température diminue suffisamment pour remettre le robot
température élevée de tonte en marche.
Impossible de charger en Attend la températ te suff t h le robot
raison des basses E104 ’ in tre que la température augmente suffisamment pour charger le robo
températures ¢ fonte.
Incapacité de travailler a E105 Attendre que la température augmente suffisamment pour remettre le
basse température robot de tonte en marche.
Recharge pour batterie a E106 Recharger ou installer une batterie neuve.

plat

138




1T WPROWADZENIE.......ccootvuriennenninnnsnsenens
1.1 Jak czytac niniejszy podrecznik ..................

2 SYMBOLE | OSTRZEZENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA. ...eevvveenrrrrrneenrerrnnnnneenens

3 ETYKIETA IDENTYFIKACYINA .....coovnininininnns

4 NAJWAZNIEJSZE PODZESPOLY .....................
4.1 Zawartos¢ opakowania. ...............ceoeenennt.

5 0GOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA URZADZENIA.............c.u.......

5.1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa..............
5.1.1 Informacje dla uzytkownikéw ..............

G MONTAZ. ceuvvvnnernerenernernernerreranenanes
6.1 Rozpakowywanie............coevvvueninennnen.
6.2 Montaz akumulatora ....................oeeee.

TROZRUCH.....ccevernienennreneeeenecncenccnsnees
7.1 Kontrola urzadzenia ..............cceoenvnnnnnn.
7.2 Kontrola stanu nafadowania akumulatora........

7.2.1 Monitorowanie poziomu
natadowania.............coviiiiiiiiiiit,

7.3 tadowanie akumulatora ........................
7.3.1 Prawidtowe uzytkowanie...................
7.3.2 Sposéb fadowania .................oeeennts
7.3.3 Legenda wskaznikow LED fadowarki .........
7.3.4 Koniec fadowania. ...............c.coeeeis

7.4 Warunki trawnika ...,

7.5 Spos6b dziatania ..............cooiiiiiin
7.5.1 Koszenie losowe............c.cceuvuinennn.
7.5.2 Koszenie spiralne i punktowe...............
7.5.3 Zarzadzanie wieloma strefami..............

7.6 ZUjniKi. ..o

7.7 Przygotowanie ...........oeiuiiiiniiiiiins

7.8 Stacja tadowania.................coeeiiiinnns
7.8.1 Pozyqja staji tadowania ...................
7.8.2 Lokalizaja stacji tadowania ................
7.8.3 Montaz stacji tadowania ...................

7.9 Przewdd obwodowy............oeviiiiiinntn.
7.9.1 Ukfadanie przewodu obwodowego..........
7.9.2 Waski korytarz .........cocvvveneniinines
7.9.3 Odlegtos¢ od obwodu ogrodu...............
7.9.4 Uktadanie przewodu w naroznikach.........
7.9.5 Obliczanie nachylenia trawnika.............

7.9.6 Ukfadanie przewodu obwodowego na
Zhoczach ...

7.9.7 Podjazdy i utwardzone $ciezki..............
7.9.8 Wyspy obwodowe ...............cceuennt.

7.9.9 Przeszkody .......o.vviiiiiiiii 151
7.10 Podtaczenie stagji fadowania................... 151
7.11 Pierwsze uruchomienie i sprawdzenie
INStalagi «...vvveee 151
8 OBSLUGA URZADZENIA .......ccceveveineninennes 152
8.1 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem .......... 152
8.2 Niedozwolone zastosowania..................... 152
8.3 Zasady Pracy.......coovvverininiiiiiiaaeas 152
8.4 Aplikacja mobilna ................cooeiiiinns 152
8.4.1 Podtaczy¢ urzadzenie do aplikagji. .......... 153
8.5 Panel sterowania............cooeiieiiininins 153
8.5.1 Objasnienie przyciskdw na panelu
sterowania (Rys. 3) .....oovviviiiiiiini, 153
8.5.2 Objasnienie znakéw na wyswietlaczu LED
(RYS- 4) o 153
8.6 Regulacja wysokosci ciecia ............c..oueuene 153
8.7 Mechanizm blokujacy/PIN.................ooe.ee 154
8.7.1 Odblokowywanie blokady .................. 154
8.8 Sterowanie robotem do koszenia trawy.......... 154
8.8.1 Procedura rozrucht .......ocvvvininenanne. 154
8.8.2 Zatrzymywanie koszenia ................... 154
9 KONSERWAUA .....vvvvininininininiaiinenininns 154
9.1 (Zyszezenie .....ovvvveiiiei i 155
9.2 Zarzadzanie akumulatorem. ..................... 155
9.2.1 Konserwagja i przechowywanie
akumulatora..........cooviiiiii 155
9.3 Wymiana ostrzy............ovvvviniiiniininins 156
9.4 Aktualizacja oprogramowania ................... 156
9.5 Wymiana przewodu obwodowego............... 156
9.6 Konserwacja pozaplanowa ...................... 157
10 TRANSPORT .....ovvvnininininininininininnnnns 157
11 PRZECHOWYWANIE.........cccvvuvurainrnnininnns 157
12 OCHRONA SRODOWISKA.......cevverernerernnenee 157
12.1 Rozbidrka i utylizacja.......................... 157
13 DANE TECHNICZNE ........ccvuvninininininnnnnns 159
13.1 Kompatybilne akcesoria........................ 160
14 DEKLARACIA ZGODNOSCl .....veveverernnnnnnnenne 160
15 KARTA GWARANCYINA ......cvvvvniniiinininens 161
16 WYSZUKIWANIE | USUWANIE USTEREK ........... 162
16.1 Wskazniki na stacji tadowania i rozwiazywanie
problemow .......cooviiiii 162
16.2 Kody dziatania na wyswietlaczu LED............ 163
16.3 Kody btedow na wyswietlaczu i rozwigzywanie
ProblemoOW ... ...veniii i 164



1 WPROWADZENIE

Dzigkujemy za wybdr produktu Emak.
Nasza sie¢ autoryzowanych sprzedawcow i warsztatéw serwisowych jest do Paristwa catkowitej dyspozycji w razie potrzeby.

Przed przystapieniem do pracy zapoznac sie z trescig niniejszej instrukgji obstugi a w szczegdlnosci z zasadami
bezpieczenstwa.

Niniejszy podrecznik musi towarzyszy¢ narzedziu przez caty okres jego eksploatagji.

Instrukcja zawiera wyjasnienia dotyczace dziatania komponentéw urzadzenia oraz informacje na temat niezbednych czynnosci
kontrolnych oraz konserwacyjnych.

Nalezy réwniez uwaznie przeczytac podrecznik obstugi i konserwacji akumulatora i fadowarki!

UWAGA

Opisy oraz ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji nie zawsze doktadnie odzwierciedlaja stan faktyczny. Producent
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian bez koniecznosci aktualizowania niniejszego podrecznika za kazdym razem.
llustracje maja charakter pogladowy. Rzeczywiste elementy moga sie rézni¢ od tych przedstawionych na ilustracjach. W
razie watpliwosci skontaktowac sie z autoryzowanym serwisem.

1.1 JAK CZYTAC NINIEJSZY PODRECZNIK

Podrecznik podzielony jest na rozdziaty i punkty. Kazdy punkt stanowi podpoziom odnosnego rozdziatu. Odniesienia do
rozdziatbw lub punktéw oznaczono napisem ,rozdziat” lub ,punkt”, po ktérym nastepuje odpowiedni numer. Przyktad:
rozdziat 2”.

Oprécz instrukgji dotyczacych uzytkowania i konserwacji niniejszy podrecznik zawiera fragmenty wymagajace szczegélnej uwagi
uzytkownika. Fragmenty te zostaty oznaczone symbolami opisanymi ponizej:

Gdy istnieje ryzyko wypadku lub obrazen, nawet $miertelnych, lub powaznych szkéd materialnych.

/\  PRZESTROGA
Gdy istnieje ryzyko uszkodzenia narzedzia lub jego poszczegdinych podzespotow.

UWAGA
Dostarcza dodatkowych informacji do poprzednich instrukgji zawartych w komunikatach dotyczacych bezpieczenstwa.

llustracje w niniejszej instrukji obstugi s3 ponumerowane nastepujaco: 1, 2, 3 itd. Podzespoty wskazane na ilustracjach
oznaczone sg literami lub cyframi, w zaleznosci od przypadku. Odniesienie do podzespotu C na rysunku 2 jest wskazywane za
pomoca sformutowania: ,Patrz C, Rys. 2" lub po prostu ,(C, Rys. 2)".

2 SYMBOLE | OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

W ponizszej tabeli przedstawiono i opisano symbole bezpieczeristwa i piktogramy, ktére moga pojawic si¢ na tym urzadzeniu.
Przed przystapieniem do montazu i uruchomienia urzadzenia nalezy przeczyta¢ ze zrozumieniem i przestrzega¢ wszystkich
wskazowek umieszczonych na urzadzeniu i w podreczniku uzytkownika, aby uzyska¢ petne informacje na temat
bezpieczenistwa, montazu, obstugi, konserwacji i napraw.
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Przed przystapieniem do uzytkowania urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac instrukcje
obstugi i zapoznac sie z jej trescia. Instrukcje obstugi nalezy przechowywac w bezpiecznym
miejscu do wykorzystania w przysztosci.

Ten symbol ma nastepujace znaczenie: UWAGA, NIEBEZPIECZENSTWO i OSTROZNIE.

Ryzyko wyrzutu przedmiotéw. Narazenie catego ciata.

Podczas pracy nalezy zawsze zachowywac bezpieczng odlegtos¢ od urzadzenia.
Nigdy nie uzywaé urzadzenia, gdy w obszarze cigcia znajduja sie ludzie, dzieci lub
zwierzeta.

T PPbBO

X

Nie siadac ani nie wchodzi¢ na urzadzenie.

A UWAGA

Przed przystapieniem do serwisowania lub naprawy nalezy wytaczyc silnik i wyja¢ kluczyk.

Przed przystapieniem do serwisowania lub podnoszenia urzadzenia nalezy aktywowa¢
urzadzenie wytaczajace.

Urzadzenie z izolacjg klasy 3.

XS NO N

[
I
o
=]

Akumulator litowo-jonowy we wszystkich zestawach akumulatoréw i ogniwach akumulatora. Ten produkt
zostat oznaczony symbolem ,selektywnej zbiérki odpadéw” dla wszystkich zestawéw akumulatoréw i
baterii. Zostanie on poddany recyklingowi lub demontazowi w celu zmniejszenia jego negatywnego
wptywu na $rodowisko. Po zakoriczeniu cyklu eksploatagji urzadzenia nie wolno wyrzucac razem ze
zwyktymi odpadami domowymi. Nalezy sie upewni¢, Ze urzadzenie jest utylizowane zgodnie z lokalnymi
przepisami.

Po zakoiczeniu cyklu eksploatagji urzadzenia nie wolno wyrzucac razem ze zwyktymi odpadami
domowymi. Nalezy sie upewnic, ze urzadzenie jest utylizowane zgodnie z lokalnymi przepisami.

NE

Oznaczenie zgodnosci CE. Produkt spetnia wymogi odpowiednich dyrektyw europejskich, a metoda oceny
zgodnosci zostata przeprowadzona dla tych dyrektyw.

/N PRZESTROGA

Podczas burzy nalezy zawsze wyciagac wtyczke zasilania i odtaczac przewdéd obwodowy od stacji tadowania.
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3

ETYKIETA IDENTYFIKACYJNA

Na ilustragji Rys. 2 przedstawiono etykiete identyfikacyjng urzadzenia:

1. Typ urzadzenia: ROBOT DO KOSZENIA TRAWY 7. Numer seryjny
2. Producent 8. Rok produkgji
3. Gwarantowany poziom mocy akustycznej 9. Kod QR
4. Napiecie 10. Typ urzadzenia: STAUA tADOWANIA
5. Predkos¢ obrotowa silnika 11. Napiecie wyjsciowe (prad staty).
6. Szerokos ciecia
4 NAJWAZNIEJSZE PODZESPOLY
Na ilustracji Rys. Tprzedstawiono gtéwne podzespoty urzadzenia:
1. Robot do koszenia trawy 15. Iacze przewodu
2. Pokretto regulujace wysokos¢ ciecia 16. Wymienne ostrze
3. Przycisk STOP 17. Przewdd obwodowy (120 m)
4. Panel sterowania 18. Stacja tadowania
5. Czujnik deszczu 19. Styki tadowania
6. Uchwyt do transportu 20. Wskaznik LED ( =zasilanie i stan natadowania
7. Kétko tylne akumulatora)
8. Ostrze 21. Wskaznik LED (stan przewodu obwodowego)
9. Tarcza ostrza 22. Klucz imbusowy
10. Kétko przednie 23. Sruba z szesciokatnym them cylindrycznym
11. Pokrywa wneki na akumulator 24. Sruba kotnierzowa z tbem stozkowym poprzecznym
12. Zasilacz 25. Akumulator
13. Sworzen mocujacy przewodu obwodowego 26. Linijka
14. Sruba mocujaca stacji fadowania
41 ZAWARTOSC OPAKOWANIA
Opis llos¢ Opis llos¢
Robot do koszenia trawy 1 Stacja tadowania 1
Adapter 1 Akumulator 1
Sworzef mocujacy przewodu obwodowego | 150 Klucz imbusowy 1

Sruba mocujaca staji fadowania 6 Sruba z szesciokatnym them cylindrycznym | 4
Itacze przewodu 2 Sruba kotnierzowa z them stozkowym 6
poprzecznym
Wymienne ostrza 6 Podrecznik obstugi i konserwacji 1
Przewdd obwodowy 1 Linijka 1
5 OGOLNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA URZADZENIA

Przeczytac wszystkie ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa, instrukdje, ilustracje i specyfikacje dotaczone do
tego urzadzenia. Nieprzestrzeganie ponizszych instrukcji moze spowodowac porazenie pradem, pozar i/lub
powazne obrazenia.

Aby zmniejszy¢ ryzyko obrazen, nalezy przeczytac instrukcje obstugi.
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Dzieciom nie wolno obstugiwac tego urzadzenia. Urzadzenie moze hy¢ obstugiwane wytacznie przez osoby o ograniczonych
zdolnodciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych lub przez osoby nieposiadajace doswiadczenia i wiedzy, pod
warunkiem, ze s3 one nadzorowane lub zostaly poinstruowane w zakresie bezpiecznej obstugi urzadzenia i rozumieja
zagrozenia zwiazane z takim uzytkowaniem. Dzieciom nie wolno bawic sie urzadzeniem.

Dzieciom nie wolno czysci¢ urzadzenia ani wykonywac prac konserwacyjnych na poziomie uzytkownika.

Podczas korzystania z urzadzenia nalezy przestrzega¢ pewnych srodkow ostroznosci, aby zapobiec obrazeniom
i uszkodzeniom. Nalezy uwaznie przeczyta¢ calg instrukcje obstugi i zasady bezpieczeristwa. Niniejszy
podrecznik nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu i przekazywac go kolejnym uzytkownikom, aby te
informacje byly zawsze dostepne. Nie ponosimy zadnej odpowiedzialnosci za szkody lub wypadki wynikte z
nieprzestrzegania niniejszych instrukgji i zasad bezpieczefistwa.

Zachowac wszystkie ostrzezenia i instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

5.1 INSTRUKCUJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed przystapieniem do uzytkowania urzadzenia nalezy uwainie przeczytac instrukcje obstugi i zapoznac sie
z jej trescia. Instrukgje obstugi nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu do wykorzystania w przysztosci!

0golne

A UWAGA

«  Przed przystapieniem do uzytkowania urzadzenia nalezy przeczytac instrukcje obstugi.

« Nieprawidtowe uzytkowanie urzadzenia moze stwarzac zagrozenie.

« Na czas transportu kosiarke nalezy wytgczyc i transportowac w sposob opisany w niniejszym podreczniku,
z ostrzami zwréconymi do zewnatrz.

« Podczas transportu kosiarke nalezy przenosi¢ za odpowiednie uchwyty. W przypadku przenoszenia
kosiarki w inny sposob istnieje ryzyko zranienia si¢ ostrzami lub gniazdem fadowania kosiarki.

«  Nie uzywac urzadzenia, jezeli zabezpieczenia i ostony s uszkodzone lub ich brakuje.

Do tego produktu nalezy uzywac wytacznie akumulatoréw Bi 220, Bi 250.
Nie odfacza¢ akumulatora Bi 220, Bi 250 od robota do koszenia trawy, gdy jest on podtaczony do stacji fadowania.
Do tadowania akumulatora Bi 220, Bi 250 nalezy uzywac wytacznie stacji tadowania dostarczonej wraz z urzadzeniem lub
fadowarki CRG 200.
Trzymac przedtuzacze z dala od ruchomych czedci. Uszkodzone przedtuzacze stwarzajg zagrozenie kontaktem z przewodami
pod napieciem.

«  Nie podfacza¢ zasilacza do gniazdka, jezeli wtyczka lub przewdd s3 uszkodzone. Zuzyte lub uszkodzone przewody
zwiekszajg ryzyko porazenia pradem.
Jezeli urzadzenie jest uzywane w miejscu publicznym lub publicznie dostepnym, wokét obszaru roboczego nalezy
rozmiesci¢ znaki ostrzegawcze. Znaki powinny zawiera¢ nastepujace ostrzezenie:
Uwaga! Kosiarka automatyczna. Zachowac bezpieczna odlegtos¢ od urzadzenia. Pilnowac dzieci i zwierzat.

Przeszkolenie

Przeczyta¢ uwaznie instrukcje. Nalezy zapoznac sie z elementami sterujacymi i prawidtowg obstuga urzadzenia.

Nigdy nie nalezy zezwala¢ na obstuge urzadzenia osobom niezaznajomionym z niniejszymi instrukcjami lub dzieciom.
Lokalne przepisy moga ogranicza¢ wiek operatora.

Operator lub uzytkownik ponosi odpowiedzialnos¢ za wypadki lub zagrozenia dla innych oséb lub ich mienia.

Obstuga urzadzenia przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych
lub nieposiadajace niezbednego doswiadczenia i wiedzy jest zabroniona. Osoby te moga obstugiwac urzadzenie wytacznie
pod nadzorem osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczeristwo oraz po uprzednim przeszkoleniu w zakresie jego obstugi.
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Nie pozwalac nigdy dzieciom na bawienie sie urzadzeniem. Urzadzenie nie jest zabawka. Dzieci nie moga przebywa¢ w
poblizu pracujacego urzadzenia.

Podczas pracy urzadzenia nalezy nosi¢ dtugie spodnie i solidne obuwie w poblizu lub wewnatrz obszaru roboczego.

Nie wolno wchodzi¢ na kosiarke, pchac jej ani uzywac do celéw innych niz zamierzone, w przeciwnym razie moze dojs¢ do
obrazen u uzytkownika lub innych osdb.

Nie korzysta¢ z automatycznych systeméw nawadniania trawnika podczas pracy kosiarki, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie urzadzeri nawadniajacych i znacznie zwigkszy¢ prawdopodobieristwo przedostania sie wody do wnetrza
kosiarki. Dostosowac czas pracy kosiarki tak, aby systemy nawadniania i kosiarka nie pracowaty w tym samym czasie.

Przygotowanie

.

.

Upewnic sie, ze stacja fadowania i przewdd obwodowy zostaty zainstalowane zgodnie ze wskazdwkami zawartymi w
niniejszym podreczniku.

Okresowo sprawdza¢ obszar, na ktérym urzadzenie ma by¢ uzywane i usuwac z niego wszelkie kamienie, patyki, drut,
kosci, gatezie i inne ciafa obce.

Okresowo sprawdza¢ wzrokowo ostrza, Sruby ostrzy i zespét tnacy pod katem zuzycia lub uszkodzeri. Wymienia¢ zuzyte
lub uszkodzone ostrza i $ruby w zestawach, aby zachowa¢ wywazenie.

Na czas transportu kosiarke nalezy wytaczy¢ i transportowac w sposéb opisany w niniejszym podreczniku, z ostrzami
zwréconymi do zewnatrz.

Podczas transportu kosiarki nalezy upewnic sie, ze porusza sie ona po wyznaczonych obszarach. W przypadku przenoszenia
kosiarki w inny sposdb istnieje ryzyko zranienia sie ostrzami lub gniazdem fadowania kosiarki.

Sprawdzac kosiarke automatyczng co tydzier i dla zapewnienia bezpieczeristwa wymienia¢ zuzyte lub uszkodzone czesci.

Dziatanie

Nie zbliza¢ rak ani stép do obracajacych sie czesci ani nie wkiadac ich pod nie.

Nie podnosi¢ i nie przenosi¢ nigdy urzadzenia, gdy silnik pracuje.

Przed przystapieniem do sprawdzania, czyszczenia lub innych prac zwiazanych z urzadzeniem. a takze przed usunigciem
przeszkody i po uderzeniu w obcy przedmiot nalezy wytaczy¢ urzadzenie w celu sprawdzenia, czy nie jest ono uszkodzone.
Jezeli urzadzenie zacznie wibrowac w nietypowy sposdb, przed jego ponownym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢, czy nie
jest uszkodzone.

Przedmioty wyrzucone z produktu mogg trafi¢ uzytkownika lub inne osoby. Nalezy zawsze upewnic sie, ze inne osoby lub
zwierzeta znajduja sie w bezpiecznej odlegtosci od pracujacego urzadzenia. Nie uzywac urzadzenia, jezeli w obszarze
koszenia przebywaja zwierzeta, dzieci lub ludzie.

Nie uzywac kosiarki jezeli jej obudowa zewnetrzna jest uszkodzona. Ostrza moga przypadkowo skaleczy¢ uzytkownika lub
spowodowac obrazenia.

Nigdy nie nalezy probowac ingerowac w kosiarke. Moze to spowodowa¢ wypadek.

Konserwacja i przechowywanie

.

Ze wzgledow bezpieczeristwa nalezy wymienia¢ zuzyte lub uszkodzone czesci.

Upewnic sig, Ze uzywane s3 wylacznie oryginalne wymienne narzedzia tnace.

Akumulatory nalezy tadowac za pomoca fadowarki zalecanej przez producenta. Nieprawidtowe uzytkowanie moze
spowodowac porazenie pradem, przegrzanie lub wyciek zracej cieczy z akumulatora.

W przypadku wycieku elektrolitu, przemy¢ woda/$rodkiem neutralizujacym, a w razie kontaktu z oczami zasiegna¢ porady
lekarskiej.

Urzadzenie nalezy konserwowac zgodnie z instrukjami producenta.

Zalecenia
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Nalezy unika¢ korzystania z urzadzenia i jego urzadzen peryferyjnych w zlych warunkach pogodowych, zwlaszcza w
przypadku ryzyka wytadowarn atmosferycznych.

Urzadzenie i/lub jego urzadzenia peryferyjne nalezy podtacza¢ wytacznie do obwodu zasilania zabezpieczonego
wylacznikiem réznicowopradowym (RCD) o pradzie wytaczajacym nieprzekraczajacym 30 mA.

Do tadowania urzadzenia nalezy uzywac wytacznie dostarczonej tadowarki lub stagji tadowania.



Informacje dotyczace ekspozycji na czestotliwosci radiowe

To urzadzenie zostato przetestowane i spetnia obowiazujace limity ekspozycji na czestotliwosci radiowe (RF).

5.1.1 Informagje dla uzytkownikow

Produkt zgodny z Dyrektywami 2011/65/WE i 2012/19/WE w sprawie ograniczenia
stosowania substangji niebezpiecznych w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych oraz
utylizacji odpadow.

Ten symbol umieszczony na urzadzeniu oznacza, ze po zakoriczeniu eksploatagji produkt musi by¢
zhierany oddzielnie od innych odpadéw.

Uzytkownik musi zatem zwréci¢ sprzet, ktérego okres eksploatacji dobiegt korica, do odpowiednich punktéw selektywnej
zbiorki odpadéw elektronicznych i elektrycznych lub zwrdci¢ go sprzedawcy detalicznemu przy zakupie nowego urzadzenia
réwnorzednego typu, na zasadzie jeden do jednego.

Prawidtowa segregaga umozliwia ponowne wykorzystanie odpaddw, ich recykling oraz likwidacie w sposob przyjazny dla
Srodowiska, dzieki czemu zmniejsza sie ich ujemny wptyw na $rodowisko oraz zdrowie i sprzyja sie recyklingowi materiatéw, z
ktdrych urzadzenie jest zbudowane.

Nieprawidfowa utylizacja urzadzenia przez uzytkownika zagrozone jest sankcjami przewidzianymi przez prawo.

Nalezy rowniez uwaznie przeczytac podrecznik obstugi i konserwacji akumulatora i tadowarki!

6 MONTAZ

Podczas montazu nalezy nosi¢ rekawice ochronne i umiesci¢ urzadzenie na ptaskiej,
stabilnej powierzchni. Postepowac zgodnie z instrukcjami montazu krok po kroku i
korzystac z dostarczonych ilustracji jako wskazéwek utatwiajacych montaz urzadzenia.

Nie nalezy wktada¢ akumulatora przed zakoriczeniem montazu lub regulagji
urzadzenia.

6.1 ROZPAKOWYWANIE
Ten robot do koszenia trawy zostat dostarczony w petni zmontowany. Jednak stacja tadowania wymaga zmontowania.

1. Ostroznie wyjac¢ produkt i wszelkie akcesoria z pudetka. Umiescic je na plaskiej, stabilnej powierzchni.

2. Usuna¢ wszystkie materiaty opakowaniowe i transportowe. Nie nalezy wyrzuca¢ materiatdw opakowaniowych do czasu
doktadnego sprawdzenia i zadowalajacego uzytkowania produktu.

3. Zawarto$¢ opakowania rézni sie w zaleznosci od kraju i zakupionego wariantu produktu. Upewni¢ sie, ze w opakowaniu
znajduja sie wszystkie elementy wymienione na liscie przewozowej. Patrz 4.1 Zawartos¢ opakowania.

4. Dokfadnie sprawdzi¢ produkt, aby upewni¢ sie, ze nie zostat uszkodzony podczas transportu. W razie stwierdzenia
brakujacych lub uszkodzonych czesci nie nalezy korzystac z urzadzenia, lecz skontaktowac sie ze sprzedawca. Uzytkowanie
niekompletnego lub uszkodzonego urzadzenia stanowi zagrozenie dla oséb i mienia.

5. Upewnic sie, ze dostepne sq wszystkie akcesoria i narzedzia wymagane do montazu i obstugi urzadzenia. Upewnic sie, ze
posiada sie odpowiednie $rodki ochrony indywidualne;.

Urzadzenie i materiat opakowaniowy nie sa zabawkami. Nie pozwala¢ dzieciom bawic si¢ plastikowymi
torbami, arkuszami z matymi czesciami. Istnieje ryzyko potkniecia lub uduszenia.
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6.2 MONTAZ AKUMULATORA

Otworzy¢ pokrywe wneki na akumulator, pociagajac za zatrzask. Nacisna¢ przycisk blokady na zestawie akumulatorowym i
whozy¢ akumulator do uchwytu akumulatora. Zamkna¢ pokrywe wneki na akumulator i upewni¢ sie, ze jest dobrze
zatrzaénieta. Patrz Rys. 5.

7 ROZRUCH

/N PRZESTROGA

Przed przystapieniem do instalacji robota do koszenia trawy nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi.
Jakos¢ prac instalacyjnych ma wplyw na pézniejsza sprawnosc robota do koszenia trawy.

71 KONTROLA URZADZENIA

Upewnic sig, ze akumulator nie jest wiozony do wneki.

Przed przystapieniem do pracy nalezy:
Sprawdzi¢, czy przestrzenie, przez ktore przeptywa powietrze chtodzace, nie s3 zatkane.
Sprawdzi¢, czy rekojesci i ostony narzedzia sa czyste i suche, prawidtowo zamontowane i solidnie przymocowane do
urzadzenia.
Sprawdzi¢, czy narzedzia tnace i ostony nie sg uszkodzone.

+  Sprawdzi¢, czy narzedzie nie nosi oznak zuzycia lub uszkodzen spowodowanych przez uderzenia lub inne czynniki i
dokonac niezbednych napraw.

+  Sprawdzi¢, czy akumulator jest w dobrym stanie i nie nosi oznak uszkodzenia. Nie uzywa¢ narzedzia z uszkodzonym lub
zuzytym akumulatorem.
Natadowac akumulator w sposéb wskazany w rozdziale7.3 tadowanie akumulatora.

7.2 KONTROLA STANU NALADOWANIA AKUMULATORA

7.2.1 Monitorowanie poziomu natadowania

Stan akumulatora (B, Rys. 4) pokazywany jest na wyswietlaczu (A, Rys. 4). W celu uzyskania dodatkowych informacji zajrze¢ do
rozdziatu 8.5.2 Objasnienie znakdw na wyswietlaczu LED (Rys. 4).

73 LADOWANIE AKUMULATORA
/N\  PRZESTROGA

Upewnic sig, ze napiecie sieciowe gniazdka odpowiada napieciu wskazanemu na etykiecie tadowarki.

731 Prawidtowe uzytkowanie

Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe gniazdka odpowiada specyfikacji stacji tadowania (nigdy nie podtaczac jej do innego
napiecia), upewnic sie, ze gniazdko jest w optymalnym stanie.

+ Nie uzywac akumulatorow, ktére przegrzaty sie podczas procesu fadowania, poniewaz ogniwa akumulatora mogty ulec
niebezpiecznemu uszkodzeniu.
Nigdy nie tadowac ani nie uzywac akumulatorw, ktére ulegty przegrzaniu; w miare mozliwosci nalezy je niezwtocznie
wymienic.
Akumulator wyposazony jest w zabezpieczenie, ktére uniemozliwia tadowanie, jesli temperatura otoczenia nie miesci sie w
przedziale od 0 °C do +45 °C.
Baterie mozna natadowa¢ w dowolnym momencie, rowniez czesciowo, bez ryzyka jej uszkodzenia.
Nigdy nie nalezy dopuszcza¢ do catkowitego roztadowania zestawu akumulatorw; catkowite roztadowanie zestawu
akumulatorow doprowadzi do przedwczesnego starzenia sie ogniw akumulatorow.
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Uzywac tylko oryginalnych akumulatoréw. Stosowanie nieprawidtowych akumulatoréw stwarza zagrozenie
pozarem, wybuchem i obrazeniami fizycznymi.

73.2 Sposob tadowania

Robot do koszenia trawy powraca do stacji fadowania w kazdej z ponizszych sytuacji:
+ Robot do koszenia trawy jest odsytany recznie (za posrednictwem panelu sterowania lub aplikacji mobilnej).
Poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski.
Osiagnieto koniec czasu pracy.
Zadziatat czujnik deszczu.
Robot do koszenia trawy przegrzat sie lub osiagnat niska temperature.

W takich przypadkach robot do koszenia trawy automatycznie porusza sie wzdtuz przewodu obwodowego, az dotrze do stagji
fadowania.

Gdy robot do koszenia trawy chce wrdci¢ do stacji fadowania, najpierw szuka przewodu obwodowego, a nastepnie porusza sie
wzdtuz przewodu obwodowego w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, az podtaczy sie do stacji tadowania i
rozpocznie fadowanie.

Stacja fadowania robota do koszenia trawy posiada dwie diody LED wskazujace, ze komunikacja jest w toku.

733 Legenda wskaznikow LED tadowarki

LED Wskazniki LED Stan
Zapalona czerwona dioda LED. Wiaczona tadowarka.

Migajaca zielona kontrolka LED. Normalne tadowanie.

Zapalona zielona kontrolka LED. tadowanie zakoriczone.

(zerwona dioda LED miga z czestotliwoscia 1 Hz. Nieprawidtowe napiecie

akumulatora.

(zerwona i zielona dioda LED migaja naprzemiennie

Nieprawidtowa temperatura
z czestotliwoscig 1 Hz .I

Eﬂ akumulatora.

AR Bi=1E=8{

734 Koniec tadowania

Gdy akumulator jest catkowicie natadowany, robot do koszenia trawy wznawia prace lub pozostaje w stacji tadowania do
nastepnej sesji roboczej. Po obnizeniu temperatury dziatanie zostanie wznowione zgodnie z ustawieniami. Jezeli akumulator
zostanie roztadowany przed powrotem robota kosiarki do stacji fadowania, ponowne uruchomienie robota kosiarki nie bedzie
mozliwe. Umiesci¢ robot do koszenia trawy z powrotem w stacji tadowania. Robot do koszenia trawy zostanie automatycznie
natadowany.

14 WARUNKI TRAWNIKA

Aby zapewni¢ optymalne dziatanie kosiarki automatycznej, nalezy zawsze upewnic sig, Ze wszystkie obszary do co najmniej 20
cm poza przewodem obwodowym i stacja tadowania sa wolne od trawy i przeszkdd.

Btotniste/mokre trawniki moga powodowac poslizg tylnych kot napedowych, co moze doprowadzi¢ do uszkodzenia powierzchni
trawnika. Nalezy odczekac, az trawnik dostatecznie wyschnie i w razie potrzeby dostosowac program koszenia podczas
dtuzszych okresow deszczu.

7.5 SPOSOB DZIALANIA

Robot do koszenia trawy zostat zaprojektowany do pracy na trawiastych powierzchniach, nawet wtedy, gdy sa one mokre, i
moze pracowac na zhoczach o pewnym stopniu nachylenia (36% - 20°).
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Robot do koszenia trawy zostat zaprojektowany w taki sposéb, aby byt bezpieczny w obecnosci dzieci i zwierzat, co zapewniaja
czujniki bezpieczenstwa i systemy blokujace.

Dzieki kompaktowej i lekkiej konstrukcji jest on fatwy w transporcie. Ponadto podczas czyszczenia, transportu lub
przechowywania moze sta¢ w pozycji pionowe;.

Robot do koszenia trawy jest wyposazony w automatyczny system fadowania, ktéry umozliwia powrdt do stacji tadowania, gdy
poziom natadowania akumulatora jest niski.

Mozna go zaprogramowac¢ do pracy automatycznej i moze dziata¢ 24 godziny na dobe. Robota mozna zaprogramowac za
pomoca aplikacji mobilnej.

Instrukcja obstugi robota do koszenia trawy zawiera szczegétowe informacje na temat konserwacji, zywotnosci ostrzy,
zatrzymania awaryjnego, maksymalnej powierzchni ogrodu, rozwigzywania probleméw, gwarangji, bezpieczestwa, praw
autorskich, korzystania z kodéw QR i kompatybilnosci z urzadzeniami mobilnymi.

Robot do koszenia trawy moze automatycznie powrdci¢ do stacji tadowania.

7.5.1 Koszenie losowe

Robot do koszenia trawy losowo wybiera kierunek jazdy. Robot do koszenia trawy porusza si¢ po kazdym obszarze, ktéry jest
otoczony przewodem obwodowym, dzieki czemu koszony jest caty ogrdd. Za kazdym razem, gdy robot do koszenia trawy
wykryje prawidtowo zainstalowany przewdd obwodowy, obraca sie i jedzie w innym kierunku na danym obszarze. Wszystkie
obszary, ktére maja by¢ chronione w obrebie trawnika (np. stawy ogrodowe, drzewa, meble lub kwietniki bez obramowania)
muszg by¢ odgraniczone przewodem obwodowym. Przewdd obwodowy musi tworzy¢ zamkniety obwdd.

Jezeli robot do koszenia trawy natrafi na przeszkode w obszarze koszenia, zawrdci i bedzie kontynuowat koszenie w innym
kierunku.

7.5.2 Koszenie spiralne i punktowe

L trybu koszenia punktowego mozna korzysta¢, gdy zachodzi potrzeba skoszenia obszaru porosnietego wysok3 trawa. Po
recznym ustawieniu robota do koszenia trawy na danym obszarze i wiaczeniu trybu koszenia punktowego, kosiarka bedzie
systematycznie kosi¢ trawe w sposéb spiralny.

753 Zarzadzanie wieloma strefami

Robot do koszenia trawy jest w stanie rozpocza¢ koszenie z maksymalnie 5 réznych zdalnych pozycji wzdtuz przewodu
obwodowego, zapewniajac pokrycie kazdej strefy w celu dostosowania sie do scenariuszy wielostrefowych.

7.6 CZUJNIKI

Robot do koszenia trawy jest wyposazony w nastepujace czujniki bezpieczeristwa.

+ Czujnik podnoszenia: Jezeli robot do koszenia trawy zostanie podniesiony z ziemi, catkowicie lub o jeden punkt poprzez
przechylenie, obrdt ostrzy zostanie zatrzymany.

Jezeli kétka przednie nie dotykaja podtoza (poniewaz robot jest podniesiony lub przechylony), czujniki zatrzymuja ostrza.
Czujnik przechytu: Jezeli robot do koszenia trawy przechyli sie gwattownie w dowolnym kierunku, zaréwno on, jak i
obroty ostrzy zostana natychmiast zatrzymane.

«  Czujnik przeszkod: Robot do koszenia trawy jest w stanie wykrywac przeszkody znajdujace sie na jego drodze. Jezeli
robot do koszenia trawy zderzy sie z przeszkod, zatrzyma koszenie i odjedzie od przeszkody, cofajac sie; nastepnie
rozpocznie koszenie od nowa.

Czujnik deszczu: Robot do koszenia trawy jest wyposazony w czujnik deszczu, ktdry zapobiega jego dziataniu przy ztej
pogodzie. Gdy czujnik wykryje deszcz, robot do koszenia trawy powrdci do stacji fadowania i zostanie w petni natadowany.
W stanie fabrycznym czujnik ten jest nieaktywny i mozna go aktywowac za pomoca aplikacji mobilnej.

Nie zwiera¢ czujnika deszczu metalem ani zadnym innym materiatem przewodzacym. Uniemozliwi to
prawidtowe dziatanie robota do koszenia trawy.

1.7 PRZYGOTOWANIE

Najpierw nalezy narysowac szkic trawnika. Na rysunku nalezy uwzgledni¢ przeszkody i opracowac plan ich ochrony. Utatwi to
znalezienie dobrej pozydji dla stacji fadowania i poprowadzenie przewodu obwodowego wokét krzewéw, rabat kwiatowych bez
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obramowania itp. Jezeli trawa jest wyisza niz 60 mm, nalezy ja najpierw skroci¢, aby nie naraza¢ robota koszacego na
nadmierne obciazenie i nie obniza¢ wydajnosci jego pracy.

Zaleca sie koszenie trawy na wysokos¢ 40 mm za pomocg tradycyjnej kosiarki. Usuna¢ z trawnika wszystkie luzne przedmioty,
ktére mogtyby zostac uszkodzone przez robota do koszenia trawy lub uszkodzi¢ samo urzadzenie.

Nalezy trzymac pod reka nastepujace narzedzia: mtotek i Sciggacz izolaji.

7.8 STACJA tADOWANIA

Stagja tadowania robota do koszenia trawy wyposazona jest w diode LED wskazujaca, ze komunikacja jest w toku. Robot
automatycznie powraca do staji fadowania, gdy poziom natadowania akumulatora jest niski.

7.8.1 Pozycja stacji tadowania

Najpierw nalezy okresli¢ najlepsza lokalizacje dla stacji tadowania. Wymagane jest zewnetrzne gniazdo zasilania, ktére
zapewnia staty doptyw energii elektrycznej, aby robot do koszenia trawy dziatat przez caly czas. Stacja tadowania musi by¢
umieszczona na réwnej powierzchni na poziomie murawy.

Upewni¢ sie, Ze obszar jest rowny, suchy i zabezpieczony przed czynnikami atmosferycznymi. W miare mozliwosci nalezy
wybra¢ miejsce w cieniu, poniewaz akumulator najlepiej tadowac w chtodnym miejscu.

UWAGA

Przewdd obwodowy nalezy poprowadzi¢ w linii prostej w odlegtosci co najmniej 2 m przed stacjg fadowania (Rys. 6).
Catkowita dtugos¢ przewodu zasilajacego wynosi ok. 10 m.

7.8.2 Lokalizacja stacji tadowania

Gdy akumulator jest prawie roztadowany, robot do koszenia trawy powraca do staqji tadowania, podazajac za przewodem
obwodowym w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, az dotrze do stacji tadowania. Podczas ustawiania stacji
fadowania nalezy zatem upewnic sie, Ze jest ona zwrécona we wiasciwym kierunku (Rys. 7).

7.83 Montaz stagji tadowania

Przymocowac wieze stacji fadowania do ptyty dolnej za pomoca czterech Srub ze srubokretem (Rys. 8).

Gdy robot do koszenia trawy dziata prawidtowo i znaleziono odpowiednia pozycje dla stacji tadowania, nalezy przymocowac
stacje tadowania za pomoca Srub mocujacych (14, Rys. 9). Za pomoca klucza imbusowego nalezy catkowicie wkreci¢ wszystkie
$ruby mocujace w podtoze (Rys. 9).

1.9 PRZEWOD OBWODOWY

Aby robot do koszenia trawy dziatat prawidtowo, wymaga przewodu obwodowego.

/\  PRIESTROGA
Przeciete przewody obwodowe i wynikajace z tego uszkodzenia nie s3 objete gwarancja!

UWAGA

Maksymalne wymiary ogrodu to: 500 m2, 1000 m2 per D18; 2000 m? na D22.5. Maksymalna dtugos¢ kazdego boku nie
moze przekracza¢ 120 m2.

7.9.1 Uktadanie przewodu obwodowego

Przewdd obwodowy mozna poprowadzi¢ na powierzchni gruntu lub pod ziemia. Jezeli gleba jest twarda lub sucha, kotki
mocujace mogq sie ztamac i uszkodzi¢ drut obwodowy. Jezeli gleba jest bardzo sucha, przed utozeniem przewodu
obwodowego nalezy podlac trawnik.

«  Ukfadanie na powierzchni terenu
Jezeli trawnik nie ma by¢ pézniej poddany spulchnianiu lub napowietrzaniu, nalezy utozy¢ przewéd obwodowy na podtozu
i zabezpieczy¢ go za pomocg dostarczonych kotkdw mocujacych. W ciagu pierwszych kilku tygodni uzytkowania robota do
koszenia trawy nadal mozliwe jest dostosowanie potozenia przewodu obwodowego. Po pewnym czasie przewdd
obwodowy zostanie jednak pokryty trawa i przestanie by¢ widoczny. Zainstalowac przewéd obwodowy w taki sposéb, aby
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odlegtos¢ miedzy kotkami mocujacymi wynosita maksymalnie 1 m. Zmniejszy¢ odlegtos¢ miedzy kotkami mocujacymi na
nieréwnych obszarach trawnika. Unikac sytuacji, w ktérych przewdd nie znajduje sie na ziemi. Upewnic sie, ze przewdd
obwodowy nie moze zosta¢ przeciety przez robota do koszenia trawy.

+ Ukfadanie pod ziemia
Zakopac przew6d obwodowy w ziemi na gfebokos¢ do 5 cm. Zapobiegnie to uszkodzeniu przewodu obwodowego na
przyktad podczas spulchniania lub napowietrzania.

7.9.2 Waski korytarz

Jezeli waski punkt znajduje sie przed nieréwna lub stopniowana powierzchnia, robot do koszenia trawy bedzie mégt tam
pracowad, o ile korytarz bedzie miat szerokoé¢ co najmniej 1,6 m (100 cm miedzy przewodami obwodowymi). Jezeli waski
punkt jest skierowany w strone pfaskiego terenu, korytarz bedzie miat szeroko$¢ co najmniej 1,2 m i maksymalng dtugos¢ 8 m
(Rys. 11).

7.9.3 Odlegtos¢ od obwodu ogrodu

Gdy robot do koszenia trawy zbliza si¢ do przewodu obwodowego, jest on wykrywany przez czujniki z przodu robota. Zanim
jednak robot do koszenia trawy skreci, przejezdza nad przewodem obwodowym na odlegtos¢ do 30 cm. Nalezy o tym pamietac
podczas planowania obszaru koszenia (Rys. 12).

7.9.4 Uktadanie przewodu w naroznikach

Nalezy unika¢ uktadania przewodu obwodowego w naroznikach pod katem prostym (90°). Aby robot do koszenia trawy nie
wyjezdzat zbyt daleko poza przewdd obwodowy, nalezy poprowadzi¢ przewdd po tuku lub pod tagodnym katem, jak pokazano
na schemacie (Rys. 13).

7.9.5 Obliczanie nachylenia trawnika

Robot do koszenia trawy radzi sobie ze zboczami o nachyleniu do 36% (20°). Nalezy zatem unika¢ wiekszych nachylen.
Nachylenie zbocza mozna okresli¢ na podstawie wysokosci podzielonej przez odlegtos¢ (Rys. 14).
Przyktad: jezeli wysokos¢ wynosi 36 cm, a odlegtos¢ 100 cm, nachylenie wynosi 36% (36 cm / 100 cm = 36%).

7.9.6 Uktadanie przewodu obwodowego na zboczach
Na zboczu w poblizu obwodu musi znajdowac sie réwny obszar, aby urzadzenie mogto bezpiecznie pracowac.

Robot do koszenia trawy moze poslizgna¢ sie na zhoczu, zwlaszcza przy mokrej trawie, i w konsekwendji przejechac przez
przewéd obwodowy. Z tego wzgledu zaleca sie zwrdcenie uwagi na nastepujace punkty (Rys. 15):
W obszarze u szczytu zbocza nie nalezy uktadac przewodu obwodowego na zboczach o nachyleniu przekraczajacym 36%.
Nalezy zachowac odlegtos¢ 30 cm od przeszkéd i krawedzi trawnika.
Na obszarze u podstawy zbocza przewodu obwodowego nie nalezy uktada¢ na zboczach o nachyleniu przekraczajacym
17%. Nalezy zachowac odlegtos¢ 40 cm od przeszkdd i krawedzi trawnika.

7.9.7 Podjazdy i utwardzone $ciezki

Wyznaczy¢ podwyzszone Sciezki, obszary pokryte zwirem i $ciétkq z kory, rabaty kwiatowe bez obramowania lub inne
podobne obszary. Utozy¢ przewéd obwodowy w odlegtosci co najmniej 30 cm (Rys. 16, Rys. 18).

Sciezki znajdujace sie na réwni z murawa nie musza by¢ odgrodzone, poniewaz robot do koszenia trawy moze po prostu
po nich przejechac. Mozliwe jest rdwniez utozenie przewodu obwodowego na sciezkach (Rys. 17, Rys. 18).

7.9.8 Wyspy obwodowe

Aby chroni¢ przeszkody w obszarze koszenia, nalezy utworzy¢ wyspy obwodowe. Zapobiegnie to kolizjom z delikatnymi

przedmiotami, oczkami wodnymi, drzewami, meblami, rabatami kwiatowymi bez obramowania itp. (Rys. 19, Rys. 20).

« Rozciagnac przewdd obwodowy od krawedzi do obiektéw, ktére maja by¢ chronione.

+  Przymocowa¢ przewdd obwodowy za pomocg kotkéw w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara wokét obiektu,
ktéry ma by¢ chroniony.
Catkowicie otoczy¢ wyspy obwodowe, a nastepnie poprowadzi¢ przewéd obwodowy do punktu, w ktdrym pozostawiono
krawedz trawnika.
Wyspy obwodowe musza by¢ oddalone od siebie o co najmniej 1 m. Alternatywnie mozna potaczy¢ obiekty, aby utworzy¢
wspdlng wyspe obwodowa (Rys. 19).
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Przewody obwodowe prowadzace do i od wyspy obwodowej muszg by¢ utozone réwnolegle i bardzo blisko siebie.

Przewody obwodowe nie moga si¢ krzyzowac. Przytwierdzi¢ oba réwnolegte przewody obwodowe do
podtoza za pomoca tego samego kotka mocujacego (Rys. 20). Robot do koszenia trawy przejedzie nad
dwoma réwnolegtymi przewodami obwodowymi w obszarze koszenia, ale zatrzyma sie w miejscu
utozenia pojedynczych przewodéw obwodowych.

7.9.9 Przeszkody

Przeszkody o wysokosci powyzej 10 cm (Rys. 21): Czujniki kolizji wykrywaja przeszkody state o wysokosci powyzej 10
am, np. drzewa, Sciany, ogrodzenia, meble ogrodowe itp. Jezeli robot do koszenia trawy zderzy sie z przeszkoda, zatrzyma
sie, cofnie i obrdci, aby kontynuowa¢ koszenie w przecwnym kierunku. Czasami jednak moze by¢ wskazane
zabezpieczenie ich za pomoca wyspy z przewodu obwodowego (mozna to réwniez zrobi¢ pézniej, po zakoriczeniu
koszenia). Miekkie, niestabilne i cenne przeszkody nalezy zabezpieczy¢ poprzez utworzenie na ich obwodzie metalowej
wysepki.

Kamienie i niskie przeszkody: Kamienie, skaty i niskie przeszkody o wysokosci mniejszej niz 10 cm w obszarze koszenia
nalezy zabezpieczy¢ metalowg wysepka obwodowa, poniewaz w przeciwnym razie robot do koszenia trawy mégthy po
nich przejechac. W przeciwnym razie moze dojé¢ do uszkodzenia lub zablokowania robota do koszenia trawy.

+  Drzewa (Rys. 22): Robot do koszenia trawy traktuje drzewa jako przeszkody. Jednakze, jezeli korzenie drzew wystaja z
ziemi na wysoko$¢ ponizej 10 cm, nalezy zabezpieczy¢ obszar, na ktdrym sie one znajduja. Zapobiegnie to uszkodzeniu
korzeni i robota do koszenia trawy. Upewnic sie, ze minimalna odlegto$¢ miedzy przewodem obwodowym a przeszkoda
wynosi 30 cm.

Tafle wody: Przewéd obwodowy nalezy utozy¢ w wiekszej odlegtosci tam, gdzie znajduja sie tafle wody, aby zapobiec
wpadnieciu robota do koszenia trawy do wody.

7.10  PODEACZENIE STACJI tADOWANIA

1. Zakoriczy¢ uktadanie catego przewodu obwodowego przed podtaczeniem go do stacji tadowania. Na kazdym koricu nalezy
pozostawi¢ dodatkowy odcinek przewodu o dtugosci 1 m, aby mozna byto pézniej dokonac dalszych regulagji.

2. Za pomocq Sciagacza izolagji usunac izolacje o dtugosci 15+20 mm z koricéw przewodu obwodowego w celu podtaczenia
do stacji fadowania.

3. Wiozy¢ przew6d obwodowy do odpowiedniego rowka na ptycie dolnej stacji tadowania (1, Rys. 23) i przetozy¢ 2 konce
przewodu przez 2 otwory w dolnej czesci staji tadowania(2, Rys. 23).

4. Nie uzywac zasilacza (12, Rys. 1), jezeli jest on uszkodzony. Jezeli zasilacz jest uszkodzony, nalezy niezwtocznie
skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym w celu jego wymiany.

5. Nie fadowac robota do koszenia trawy w temperaturach powyzej 50 °C lub ponizej 0 °C.

6. Robot do koszenia trawy i zasilacz nalezy przechowywac z dala od wody, Zrddet ciepta i srodkéw chemicznych. Przewéd
zasilacza nalezy trzymac z dala od ostrych krawedzi, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Robot do koszenia trawy mozna wyjmowac recznie ze stacji tadowania wytacznie za pomocq przedniej czesci
staqji fadowania, aby zapobiec uszkodzeniu ostrzy stykowych stacji tadowania.

Prawy wskaznik LED na stacji tadowania powinien zaswiecic sie na czerwono i $wieci¢ Swiattem statym, a lewy wskaznik LED
na stagji tadowania powinien zaswieci¢ sie na zielono i $wieci¢ Swiattem statym. Jezeli wskazniki LED nie Swieca sie, nalezy
sprawdzi¢ potaczenia. Patrz tabela 16.1 WskazZniki na staji tadowania i rozwigzywanie problemdw.

711 PIERWSZE URUCHOMIENIE | SPRAWDZENIE INSTALACII

Gdy zielony wskaznik LED na stacji tadowania Swieci Swiattlem statym na zielono, obszar koszenia jest gotowy do pracy z
robotem do koszenia. Najpierw nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie kotki mocujace na przewodzie obwodowym zostaty catkowicie
wsuniete.

151



Ustawic robota do koszenia trawy w odlegfosci okoto 3 m od przedniej czedci stacji tadowania, przed przewodem obwodowym,
w maksymalnej odlegtosci 1 m. Robot do koszenia trawy musi by¢ skierowany w strone przewodu obwodowego pod katem 90
° (Rys. 24).

Nacisna¢ i przytrzymac przez trzy sekundy przycisk ,POWER” na panelu sterowania. Odblokowa¢ kosiarke automatyczng za
pomoca kodu PIN i potwierdzi¢ wprowadzenie za pomocg przycisku ,0K” (patrz rozdziat 8.7 Mechanizm blokujqcy/PIN).
Nacisna¢ przycisk ,HOME”, a nastepnie ponownie nacisna¢ przycisk ,0K". Robot do koszenia trawy zaczyna poruszac sie w
kierunku przewodu obwodowego, a nastepnie podaza za nim w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Obserwowac
robota do koszenia trawy podczas catej podrdzy wzdtuz przewodu obwodowego, az do momentu, w ktérym dotrze on do stadji
fadowania. Jezeli robot do koszenia napotka problemy w ktérymkolwiek punkcie, nalezy w razie potrzeby poprawi¢ przewdd
obwodowy i powtérzy¢ operacie. W przypadku problemdéw ze potaczeniem ze stacja fadowania moze by¢ konieczne
przesunigcie staji tadowania na hok, az potaczenie bedzie dziata¢ ptynnie.

Aby zatrzymac robota do koszenia trawy w dowolnym momencie, patrz rozdziat 8.8.2 Zatrzymywanie koszenia.

8 0BSLUGA URZADZENIA

8.1 UZYTKOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

Robot do koszenia trawy jest przeznaczony do zastosowan prywatnych, tj. do uzytku w domu i ogrodzie oraz wytacznie do
koszenia trawnikéw. Urzadzenia mozna uzywac wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem. Kazde inne uzycie jest uznawane za
niezgodne z przeznaczeniem. To na uzytkowniku/operatorze, a nie na producencie, spoczywa odpowiedzialnos¢ za wszelkie
szkody lub obrazenia wynikajace z takiego uzytkowania niezgodnego z przeznaczeniem.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do zastosowan komercyjnych, rzemieslniczych ani przemystowych. W przypadku uzytkowania
maszyny do zastosowari komercyjnych, rzemieslniczych lub przemystowych lub do innych réwnowaznych celow gwarancja
zostanie uniewazniona.

8.2 NIEDOZWOLONE ZASTOSOWANIA

« Urzadzenie moze by¢ uzywane wytacznie do koszenia trawy w prywatnych ogrodach lub parkach.
Urzadzenia nie wolno uzywac do ciecia innych materiatdw, w szczegdInosci materiatéw znajdujacych sie powyzej poziomu
terenu, w przypadku ktdrych konieczne jest podniesienie urzadzenia.

« Urzadzenia nie wolno uzywac do rozdrabniania gatezi ani materiatéw o rozmiarach wiekszych niz trawa.
Urzadzenia nie wolno uzywa¢ do zasysania lub zbierania z ziemi duzych, zapylonych materiatéw, wszelkiego rodzaju
odpaddw, piasku lub zwiru.
Urzadzenia nie wolno uzywac do wyréwnywania wypuktosci lub nieréwnosci podtoza; ostrze nigdy nie moze dotykac
samego podtoza.
Urzadzenia nie wolno uzywac do transportu, pchania lub ciagnigcia innych przedmiotéw, wozkow itp.
Zabrania sie podfaczania do watu odbioru mocy urzadzenia innych narzedzi lub osprzetu oprécz zalecanych przez
producenta.

83 ZASADY PRACY

W przypadku uderzenia w jakis przedmiot nalezy zatrzymac silnik i by¢ w peti Swiadomym wszelkich uszkodzen
urzadzenia; nigdy nie uruchamia¢ go ponownie bez naprawienia ewentualnych uszkodzen.
Nigdy nie nalezy stawac przed urzadzeniem z wiaczonym silnikiem.
Zawsze utrzymywac stabilng pozycje na zhoczach.

+ Nalezy upewnic sig, Ze uzywane s3 wyfacznie oryginalne narzedzia tnace.

« W przypadku nietypowych drgan: sprawdzi¢ uszkodzenia, wymieni¢ uszkodzone czeSci oraz sprawdzi¢ i dokrecic
poluzowane czesci. regulacja wysokosc koszenia.
Aby zapobiec obrazeniom, podczas wymiany ostrzy nalezy zawsze nosi¢ rekawice ochronne.

8.4 APLIKACA MOBILNA

Robotem elektrycznym do koszenia trawy mozna sterowac zdalnie za pomocg aplikacji mobilnej na smartfony.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku aplikaji.
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Aplikacja mobilna umozliwia korzystanie z zaawansowanych funkcji robota i jego wygodniejsza obstuge. Za pomocg aplikagji
mozna:
monitorowac, od kiedy robot kosi trawe
- zablokowac go i wysta¢ do stacji tadowania
+ zobaczy¢ sygnaty bteddw i zwigzane z nimi ostrzezenia
«  przeprowadzac aktualizacje oprogramowania.

8.4.1 Podtaczy¢ urzadzenie do aplikacji.
Potaczenie z robotem do koszenia trawy odbywa sie bezprzewodowo.

8.5 PANEL STEROWANIA

Robot do koszenia trawy zostat juz zaprogramowany fabrycznie i wprowadzono w nim ustawienia domysine. W razie potrzeby
ustawienia te mozna jednak zmieni¢. Chociaz ustawienia fabryczne sprawdza sie w wigkszosci ogrodow, konieczne jest
zapoznanie sie z dostepnymi opcjami.

8.5.1 Objasnienie przyciskéw na panelu sterowania (Rys. 3)
0Odn. Przycisk Funkcja
A POWER Wtaczy¢ lub wyfaczy¢ robota do koszenia twarzy, naciskajac przycisk i przytrzymujac go
przez ponad 3 sekundy.
B 0K Stuzy do potwierdzania operacji za pomoca panelu sterowania.
C START Nacisna¢ przycisk ,START”, a nastepnie przycisk ,0K”, aby recznie uruchomic kosiarke.

Lub nacisna¢ przycisk L, aby przesuwac znaki na wyéwietlaczu LED.

D HOME Nacisna¢ przycisk ,HOME”, a nastepnie przycisk ,0K”, aby recznie skierowa¢ kosiarke z
powrotem do stacji tadowania. Lub, podczas wprowadzania kodu PIN, nacisna¢
przycisk ,HOME”, aby zmieni¢ cyfre od 0 do 9.

8.5.2 Objasnienie znakéw na wyswietlaczu LED (Rys. 4)

Robot do koszenia trawy jest wyposazony w wyswietlacz (A). Na wyéwietlaczu widoczny jest kod PIN (E) i sygnaty btedéw.
Zajrzec do 16.2 Kody dziatania na wyswietlaczu LED i 16.3 Kody bledow na wyswietlaczu i rozwiqzywanie problemdw.

Odn. Inak Funkgja
B Poziom baterii Wskazuje poziom natadowania akumulatora.
C Potaczenie Jezeli urzadzenie jest podtaczone do sieci bezprzewodowej, ale nie do serwera,

kontrolka miga. Jezeli urzadzenie jest podtaczone zaréwno do sieci bezprzewodowej,
jak i do serwera, kontrolka Swieci $wiattem statym.

D Czujnik deszczu Wskazuje, ze aktywowana zostata funkcja wykrywania deszczu.

8.6 REGULACJA WYSOKOSCI CIECIA

Wysokos¢ koszenia nalezy ustawia¢ tylko wtedy, gdy robot do koszenia trawy jest wytaczony. W tym celu
nalezy nacisna¢ przycisk ,STOP”.

Funkcja regulacji wysokosci koszenia umozliwia ustawienie wysokosci koszenia robota w zakresie od 30 do 60 mm, ktéra moze
by¢ wyswietlana na skali.

Jezeli wysokosc¢ trawy przekracza 60 mm, nalezy ja najpierw skosi¢ do maksymalnie 60 mm, aby nie naraza¢ robota koszacego
na nadmierne obciazenie i nie obniza¢ wydajnosci jego pracy. Do koszenia trawy nalezy uzywac tradycyjnej kosiarki. Po
zakoriczeniu instalacji wysokos¢ ciecia mozna regulowac za pomocg funkgji regulacji wysokosci ciecia. Zawsze rozpoczynac od
wiekszej wysokosci ciecia i stopniowo zmniejszac ja az do osiagniecia zadanej wysokosci.
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8.7 MECHANIZM BLOKUJACY/PIN

Mechanizm blokujacy zapobiega nieupowaznionemu uzyciu robota do koszenia bez waznego kodu. Aby korzystac z robota do
koszenia, nalezy wprowadzi¢ osobisty czterocyfrowy kod zabezpieczajacy.

8.7.1 0dblokowywanie blokady

Przed rozpoczeciem korzystania z robota do koszenia nalezy wprowadzi¢ prawidtowy kod PIN (standardowy kod PIN): ,0-0-0-
0”). Podczas wprowadzania kodu PIN nacisna¢ przycisk ,HOME”, aby zmieni¢ cyfre od 0 do 9 i nacisna¢ przycisk ,START”, aby
przesuwac znaki na wyswietlaczu. Wprowadzi¢ kolejno kod PIN i potwierdzi¢ przyciskiem ,0K". Funkcje sterowania zostang
odblokowane, a na wyswietlaczu pojawi sie godzina, np. ,23:45". Znaczenie koddw mozna znalez¢ w 16.2 Kody dziatania na
wyswietlaczu LED.

8.8 STEROWANIE ROBOTEM DO KOSZENIA TRAWY

8.8.1 Procedura rozruchu

—_

Odblokowac kosiarke automatyczng za pomoca kodu PIN i potwierdzi¢ wprowadzenie za pomocg przycisku ,0K” (patrz
rozdziat 8.7 Mechanizm blokujqcy/PIN).

2. Nacisna¢ przycisk ,START” (29).

3. Aby potwierdzi¢ rozpoczecie procedury, nacisna¢ przycisk ,0K”.

Jezeli kalendarz zostat ustawiony za pomocg aplikacji mobilnej, robot do koszenia bedzie uruchamiat sie o tej samej godzinie i
pracowat na tym samym obszarze kazdego dnia.

Poziom natadowania akumulatora jest monitorowany w czasie pracy i wyswietlany za pomocg diody LED akumulatora. Gdy
poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, robot do koszenia automatycznie powraca do stagji tadowania.

8.8.2 Zatrzymywanie koszenia

1. Aby natychmiast zatrzymac robota do koszenia, nacisna¢ przycisk ,STOP” (3, Rys. 1). Robot do koszenia trawy zatrzyma sie
i bedzie oczekiwat na dalsze instrukcje.

Jezeli wyswietlacz jest zablokowany, nalezy odblokowac panel sterowania.

Nacisna¢ przycisk ,HOME”, a nastepnie przycisk ,0K”, aby wysta¢ robota do kosiarki wzdtuz przewodu obwodowego i z
powrotem do stacji tadowania.

w N

9 KONSERWACA

Urzadzenie musi by¢ odfaczone od zasilania (odtaczy¢ wtyczke zasilania i wyjac akumulator z robota do
koszenia przed przystapieniem do jakichkolwiek prac zwigzanych z czyszczeniem i konserwacja).

Nie wykonywa¢ czynnosci konserwacyjnych z rozgrzanym silnikiem lub akumulatorem. Zatrzymac urzadzenie i
odczeka¢, az ostygnie. Prace konserwacyjne nalezy wykonywac przy wytaczonym urzadzeniu i z wyjetym
akumulatorem.

Przed dotknieciem ruchomych czesci nalezy poczekac na ich catkowite zatrzymanie.
Podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych nalezy zawsze nosic rekawice ochronne.

Robot do koszenia zostat zaprojektowany z mysla o tatwej konserwacji i wymaga minimalnego okresowego serwisowania.

Zuzyte lub uszkodzone ostrza i ich Sruby mocujace musza by¢ zawsze wymieniane razem.
Nadmiernie zuzyte lub uszkodzone czesci nalezy niezwtocznie wymienic.
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Aby utrzymac urzadzenie w dobrym stanie przez wiele lat, nalezy czysci¢ i smarowac wszystkie czesci potaczone $rubami,
a takze kota i osie.

Utrzymanie robota do koszenia w dobrym stanie nie tylko zapewnia dtuga zywotno$¢ i wysoka wydajnos¢, ale takze
umozliwia doktadne koszenie trawy przy minimalnym wysitku.

Ostrza ulegaja wiekszemu zuzyciu niz jakikolwiek inny element. Dlatego tez nalezy regularnie sprawdzac stan ostrzy i
upewnic sie, ze s one dobrze zamocowane. Nadmierne drgania robota do koszenia moga wskazywa¢, ze ostrza s3
uszkodzone lub ulegty odksztatceniu w wyniku uderzenia o jaki$ przedmiot. Jezeli ostrza s3 zuzyte lub uszkodzone, nalezy
je niezwtocznie wymienic.

Regularnie sprawdza¢ wyglad skoszonego trawnika. Jezeli ostrza nie s ostre, trawa nie bedzie przycinana réwnomiernie.
Moze to skutkowac tatwym wysychaniem i brazowieniem powierzchni trawnika. Dlatego tez w celu uzyskania réwnego i
czystego ciecia nalezy regularnie wymieniac ostrza.

Regularnie sprawdzac spdd robota do koszenia pod katem zabrudzen. Regulamnie czysci¢ robota do koszenia. Niezwtocznie
usuwac silne zabrudzenia.

W pierwszych tygodniach uzytkowania mozliwe jest silne zabrudzenie robota do koszenia trawy, jezeli wczesniej uzywano
tradycyjnej kosiarki. W pierwszych tygodniach nalezy czesciej sprawdzac spod robota do koszenia.

Stopniowo skracac trawnik, aby unikna¢ silnego zabrudzenia.

Regularnie sprawdzac, czy kétka przednie moga sie swobodnie obracac.

Regularnie usuwac pozostatosci btota z kétek tylnych za pomocg szczotki (nie ostrych przedmiotow).

Wewnatrz urzadzenia nie ma innych czesci wymagajacych konserwadiji.

9.1 CZYSZCZENIE

Nie czysci¢ urzadzenia, gdy silnik lub akumulator s gorace. Zatrzymac urzadzenie i odczeka¢, az ostygnie.
Czyszczenie nalezy przeprowadzac przy wytaczonym urzadzeniu i wyjetym akumulatorze.

Urzadzenie nalezy czysci¢ czysta szmatka lub przedmuchiwac sprezonym powietrzem pod niskim cisnieniem.

My¢ robota do koszenia woda z kranu; nie my¢ go woda pod wysokim cisnieniem, mozna jednak uzy¢ weza ogrodowego
podfaczonego do kranu. Upewnic sie, ze woda nie moze sie przedosta¢ do wnetrza urzadzenia.

Aby wyczysci¢ spdd robota do koszenia, nalezy umiesci¢ go w pozycji do géry nogami i wyczysci¢ spdd za pomocg weza
ogrodowego.

Regularnie czysci¢ urzadzenie wilgotng szmatka z niewielka iloscia fagodnego mydta. Nie uzywa¢ detergentéw ani
rozpuszczalnikéw; moga one dziata¢ agresywnie na plastikowe czedci urzadzenia.

Sprawdzi¢ ostrza i tarcze tnaca pod katem swobody ruchu. Uzywac rekawic ochronnych.

Za pomoca Srodka do czyszczenia metalu lub bardzo drobnego papieru Sciernego oczysci¢ styki tadowania na robocie do
koszenia i stacji tadowania. Wyczyscic styki, aby zapewni¢ wydajne tadowanie.

9.2 ZARZADZANIE AKUMULATOREM

9.2.1 Konserwacja i przechowywanie akumulatora

Nalezy réwniez uwaznie przeczytac¢ podrecznik obstugi i konserwacji akumulatora i fadowarki!

Przed rozpoczeciem przechowywania urzadzenia w okresie zimowym nalezy catkowicie natadowa¢ akumulator, a nastepnie
wyjac go z urzadzenia.

Akumulator nalezy przechowywa¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci, w ciemnym i suchym miejscu o temperaturze
0 + 50 °C, bez kontaktu z pytem lub atmosfera powodujaca korozje. Nie nalezy go przechowywac w miejscu narazonym
na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

Akumulator nalezy przechowywac i transportowac w oryginalnym opakowaniu.

Nieuzywane akumulatory nalezy przechowywac z dala od spinaczy, monet, kluczy, gwozdzi, $rub i innych metalowych
przedmiotéw, ktdre moga spowodowac zwarcie miedzy stykami. Nie doprowadzac do zwarcia akumulatora.
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Akumulatory nalezy przechowywac w sposéb uporzadkowany. Nalezy unika¢ przechowywania ich w sposéb przypadkowy
w pojemnikach, takich jak pudetka lub szuflady, w ktdrych mogtoby dojs¢ do zwarcia miedzy nimi lub innymi metalowymi
przedmiotami. Zwarcie miedzy stykami akumulatora moze spowodowac poparzenia lub pozar.

« Otwor wentylacyjny akumulatora powinien by¢ wolny od kurzu i brudu. Zestaw akumulatora nalezy czysci¢ sucha, migkka
Sciereczky. W przypadku uporczywych zabrudzen nalezy uzyc lekko wilgotnej szmatki.

+ Nalezy regularnie sprawdza¢ akumulator. W przypadku zauwazenia widocznych uszkodzen, $ladéw zuzycia lub innych
probleméw nalezy zaprzestac korzystania z akumulatora i skontaktowac sie z autoryzowanym serwisem.
Nie pozostawia¢ nieuzywanego akumulatora w tadowarce przez dtuzszy czas. Akumulator nalezy przechowywaé w
oryginalnym opakowaniu lub innym suchym miejscu.
Jezeli akumulator nie jest uzywany przez duzszy czas, nalezy go w petni natadowa¢ podczas pierwszego okresu
przechowywania, a nastepnie co 15 < 30 dni, aby zapobiec pogorszeniu jego stanu i uszkodzeniu.
Ze wzgledow bezpieczeristwa w przypadku przetadowania lub przegrzania akumulator jest automatycznie odfaczany od
obwodu zabezpieczajacego. Odfaczy¢ tadowarke od gniazda zasilania i wyja¢ akumulator. Odczeka¢ do catkowitego
ostygniecia akumulatora. Po ostygnieciu akumulatora mozna wznowi¢ procedure tadowania.

9.3 WYMIANA OSTRZY

Ostrza nalezy wymienia¢ wyfacznie na oryginalne, poniewaz zapewnia to maksymalng wydajnos¢ i bezpieczenstwo.

Robot do koszenia jest wyposazony w trzy ostrza (1, Rys. 10) zamontowane na tarczy (2, Rys. 10). Okres zywotnosci tych ostrzy
wynosi do 3 miesiecy (jezeli nie napotykaja one na przeszkody). Aby nie dopusci¢ do pogorszenia wydajnosci i wywazenia
urzadzenia, nalezy wymienia¢ wszystkie trzy ostrza jednoczesnie.

Aby wymienic ostrza, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci (Rys. 10).

Nosic rekawice ochronne.

1. Odkreci¢ Sruby mocujace.

2. Wyjac ostrza (1) i wymienic je na nowe. Zawsze wymienia¢ wszystkie trzy ostrza razem.
3. Ponownie dokreci¢ $ruby mocujace.

4. Sprawdzi¢, czy nowe ostrza (1) moga sie swobodnie obracac.

Nalezy regularnie przeprowadza¢ ogdlny przeglad robota koszacego i usuwac wszelkie nagromadzone osady. Na poczatku
kazdego sezonu nalezy sprawdzi¢ stan ostrzy, swobode obrotu przednich kotek oraz stan i prawidtowe dziatanie stagji
fadowania i tadowarki akumulatora. W razie koniecznosci przeprowadzenia napraw nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
centrum serwisowym. Nalezy uzywac tylko oryginalnych czeéci zamiennych.

9.4 AKTUALIZACA OPROGRAMOWANIA

Robot do koszenia posiada funkcje aktualizacji systemu. Oprogramowanie mozna zaktualizowac za pomocg aplikacji mobilnej.
Nalezy zapoznac sie z podrecznikiem obstugi aplikacji mobilnej.

9.5 WYMIANA PRZEWODU OBWODOWEGO

Jezeli przewdd obwodowy zostanie przeciety w ktérymkolwiek miejscu, do jego naprawy nalezy uzy¢ dostarczonych ztaczy
przewodow.

Wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Upewnic sig, Ze stacja tadowania jest odfaczona od gniazda zasilania.

2. Wsunac oba korice przecietego przewodu do zfacza przewodu.

3. Dokreci¢ ztacze przewodu za pomoca szczypiec. Upewnic sig, ze przewdd obwodowy nie zostat roztaczony po wiozeniu do
Ztacza przewodu.

4. Podfaczy¢ wtyczke zasilania do gniazdka zasilania.

5. Sprawdzi¢, czy urzadzenie dziata prawidtowo, kontrolujac wskaznik LED na stacji tadowania:

Zielona dioda LED miga: przewéd obwodowy jest nadal uszkodzony.
Zielona dioda LED $wieci Swiattem statym: przewdd obwodowy dziata prawidtowo.
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6. W razie watpliwosci, trudnosci, bteddw w naprawie nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym.

9.6 KONSERWACJA POZAPLANOWA

Konieczne jest przeprowadzenie ogdlnego przegladu na koniec sezonu, jezeli urzadzenie jest intensywnie eksploatowane lub co
dwa lata, jezeli jest uzytkowane w normalny sposob.
Najblizszy autoryzowany serwis mozna znalez¢ na stronie: https://www.myemak.com/int/filiali-e-distributori/distributori.

«  Wszelkie czynnosci konserwacyjne niewymienione w niniejszym podreczniku musza by¢ wykonywane
przez autoryzowany serwis. Aby zapewnic¢ state i regularne dziatanie urzadzenia, nalezy pamieta¢, ze
wszelkie czesci zamienne muszg by¢ wymieniane wytacznie na ORYGINALNE CZESCI ZAMIENNE.

« Nieautoryzowane modyfikacje i/lub stosowanie nieoryginalnych czesci zamiennych moga spowodowac
powazine lub $Smiertelne obrazenia operatora lub osob trzecich i sa powodem natychmiastowej utraty
gwarangji.

10 TRANSPORT

« Wytaczy¢ urzadzenie lub wyja¢ akumulator.

« Zatozyc ostony transportowe, o ile takowe sq na wyposazeniu.

« (Chronig one urzadzenie przed uszkodzeniami i silnymi drganiami, ktére moga wystapi¢ zwtaszcza podczas transportu w
pojazdach.
Labezpieczy¢ urzadzenie przed poslizgiem i przewrdceniem. Urzadzenie moze by transportowane w pozycji pionowej.
Robot do koszenia nalezy przenosi¢ za uchwyt z tarcza ostrza zwrécong na zewnatrz.

1 PRZECHOWYWANIE

Przed rozpoczeciem przechowywania urzadzenia w okresie zimowym nalezy catkowicie natadowa¢ akumulator i wyjac go z
urzadzenia.

Odtaczy¢ zasilacz od gniazda zasilania i stacji tadowania.

Przewdd obwodowy mozna pozostawi¢ na zewnatrz w okresie zimowym. Nalezy jednak upewni¢ sie, ze pofaczenia sa
zabezpieczone przed korozja. Rowniez stacja tadowania musi by¢ przykryta lub zabezpieczona.

Urzadzenie i akcesoria nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci, w ciemnym i suchym miejscu, w temperaturze
powyzej 0 °C. Idealna temperatura przechowywania miesci sie w przedziale 0 <+ 50 °C. Urzadzenie nalezy przechowywac w
oryginalnym opakowaniu. Podczas czyszczenia, transportu lub przechowywania robot moze by¢ ustawiony pionowo.

12 OCHRONA SRODOWISKA

Ochrona Srodowiska powinna mie¢ nadrzedne znaczenie podczas uzywania urzadzenia, z korzyscig dla spotecznosci lokalnej

oraz otoczenia, w ktdrym Zzyjemy.

+  Nie zaktdcac spokoju sasiadom.

« Doktadnie przestrzegac lokalnych przepiséw o utylizacji materiatéw pozostatych po koszeniu.

«  Nalezy Scile przestrzega¢ miejscowych przepiséw dotyczacych utylizacji opakowan, olejéw, benzyny, akumulatoréw,
filtrow, uszkodzonych czedci lub wszelkich elementéw majacych duzy wptyw na Srodowisko. Odpaddw tych nie wolno
wyrzucac do $mieci, lecz nalezy je posegregowac i oddac do odpowiednich punktéw zbidrki, ktére zajma sie recyklingiem
materiatow.

121 ROZBIORKA | UTYLIZACJA

Po wycofaniu urzadzenia z eksploatacji nie mozna go porzuca¢ w dowolnym miejscu, lecz nalezy zwrdci¢ sie do punktu zbidrki.
Duza czes¢ materiatdw zastosowanych w produkcji urzadzenia nadaje sie do recyklingu; wszystkie czesci metalowe (stal,
aluminium, mosigdz) mozna sprzeda¢ w punkcie skupu ztomu. Wiecej informacji mozna uzyska¢ w lokalnych zaktadach
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komunalnych. Utylizaga odpadéw po rozbidrce urzadzenia musi odbywac sie w sposob ekologiczny, aby nie zanieczyszczac
gruntu, powietrza i wody.

Zawsze nalezy tez przestrzegac obowiazujacych przepisow lokalnych.
Przy ztomowaniu urzadzenia nalezy zniszczy¢ etykiete z oznaczeniem CE wraz z niniejszym podrecznikiem.
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13 DANE TECHNICZNE

Model D18 | D22.5

Napiecie 18 V DC (maks. 20 V DC) 0]
Predkos¢ obrotowa silnika 3200 obr./min. ‘ 2800 obr./min.

Ostona IPX5

Klasa ochrony 1l

Szerokos¢ ciecia 18 cm (7") ‘ 22,5 cm (8,85")

Regulacja wysokosci ciecia

30-60 mm (1,2-2,4")

Liczba ostrzy 3

Maksymalne nachylenie 36%

Ciezar (tylko robot do koszenia) 9,4 (kg) 10,4 kg
Poziom mocy akustycznej LwA 59,4 dB(A) 62,1 dB(A)
Niepewnos¢ K 3.dB (A) 3 dB (A)
Gwarantowany poziom mocy akustycznej LwAg 62 dB(A) 65 dB(A)

Dopuszczalna dtugos¢ przewodu obwodowego

120 m dla 20AWG (odpowiednie dla 500 m2)

Prég natadowania akumulatora, ponizej ktérego kosiarka

powraca do staji fadowania.

36%

(1) = Maksymalne napiecie akumulatora 20 V. Maksymalne napiecie poczatkowe akumulatora (mierzone bez ohciazenia
roboczego) wynosi 20 V. Napiecie znamionowe wynosi 18 V.

Modut radia

Model D18 D22.5

Specyfikacja 2.4G wifi (2412 MHz-2472 MHz): 17,72 2.4G wifi (2412 MHz-2472 MHz): 16,66
(I;ETMOZ MHz - 2480 MHz) 6,98,dBm (I;ETMOZ MHz - 2480 MHz) 5,37 dBm
BLE (2402 MHz - 2480 MHz) 6,50,dBm BLE (2402 MHz - 2480 MHz) 4,87 dBm
SRD (7,8 kHz): 31,27 dBuA/m@3m SRD (7,8 kHz): 33,53 dBuA/m@3m

Zasilacz

Moc wejsciowa 8 W

Napiecie wejéciowe 220-240 V ~ 50/60 Hz

Napiecie wyjéciowe 24V DC

Natezenie wyjéciowe 30A

Klasa ochrony /[0l

UWAGA

Uzywac wytacznie nastepujacych akumulatorw: Bi 220, Bi 250 i tadowarki CRG 200.

To urzadzenie generuje pole elektromagnetyczne podczas pracy! Pole to moze, w pewnych okolicznosciach,
zaktdca¢ dziatanie aktywnych lub pasywnych implantéow medycznych! Aby zmniejszy¢ ryzyko powaznych lub
$miertelnych obrazen, zalecamy uzytkownikom z wszczepionym implantem medycznym zasiegniecie porady
lekarza i skonsultowanie si¢ z producentem implantu medycznego przed przystapieniem do uzytkowania tego

produktu!
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13.1 KOMPATYBILNE AKCESORIA

Akcesorium/Model D18 D22.5
Para kdtek z kolcami (Spike wheel) X X
Czujnik ultradzwiekowy (Ultrasonic sensor) X X

14 DEKLARACJA ZGODNOSCI

Nizej podpisana

Firma EMAK spa via Fermi, 4 - 42011 Bagnolo in Piano (RE) -
WELOCHY

deklaruje na wtasng odpowiedzialnos¢, ze narzedzie:

1. Rodzaj:
2. Marka: / Typ:
3. Identyfikacja serii:

spetnia wymogi dyrektywy/rozporzadzenia z
p6zniejszymi zmianami lub uzupetnieniami:

robot do koszenia trawy

Oleo-Mac (OM): D18 - D22.5/Efco (EF): D18 - D22.5
694 XXX 0001 + 694 XXX 9999 (D18)

695 XXX 0001 + 695 XXX 9999 (D22.5)

2006/42 WE - 2014/30/UE - 2011/65/WE - 2014/35/UE -
2014/53/UE

spetnia wymogi nastepujacych norm zharmonizowanych:
EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023 -

EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
EN IEC 55014-1:2021 - EN IEC 55014-2:2021 — EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021 -

EN 1EC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 301 489-1 V2.2.3 - EN 301 489-17 V3.3.1 - EN 300 328 V2.2.2 - EN 303 447 V1.3.1 - EN IEC 62311:2020 -

EN 301489-3 V2.3.2
Sporzadzono w:

Data:
Dokumentagja techniczna ztozona w:
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15

KARTA GWARANCYJNA

Niniejsze urzadzenie zostato zaprojektowane i wykonane przy wykorzystaniu najnowoczesniejszych technik produkcyjnych. Producent udziela
gwarangji na swoje wyroby na okres dwudziestu czterech (24) miesiecy od daty zakupu do celow prywatnych i hobbystycznych. W przypadku
uzywania produktu do zastosowan profesjonalnych okres gwarancyjny ograniczony jest do 12 miesiecy.

0golne warunki gwarangji

1.

X

Gwarancja obowiazuje poczawszy od dnia zakupu. Producent
bezptatnie wymienia czesci wadliwe ze wzgledu na materiat,
robocizne i produkce za posrednictwem sieci sprzedazy i

« Stosowania niewfasciwych smaréw lub paliwa,
Stosowania  nieoryginalnych czesci  zamiennych  lub
akcesoriow,

serwisowej.  Gwaranga nie  znosi prawa  nabywcy + Wykonywania napraw przez osoby nieupowaznione.

przeyvidzianegq w kodeks[e cywilnym dotyczacego roszczen w 5. Producent wylza 7 zakresu  gwarangi  materialy

wynz(u'\;vad i uszkodzeri spowodowanych przez sprzedany eksploatacyjne i czesci podlegajace normalnemu zuzyciu.

przedmiot. ~ ) ) ] 6. Gwaranga nie obejmuje prac majacych na  celu

Personel techniczny przystapi do naprawy w czasie, na ktéry unowoczesnienie i ulepszenie produktu

pozwplq wymagania organizacyjne, zawsze najszyhiej jak to 7. Gwaranga nie  obejmuje ustaWienia ani  czynnosd

?;)Zlm"(e‘ y inei. koni iast konserwacyjnych, ktre beda konieczne w okresie gwarancji.
y; to rzystac z n:prawy gwarancyjnej, .znleczn: :es. 8. Ewentualne uszkodzenia powstate podczas transportu powinny

przecstawienie autoryzowanym pracownikom obstugl zosta¢ natychmiastowo zgtoszone przewoznikowi pod grozba

ponizszej karty gwarancyjnej, ostemplowanej przez utraty gwarandj

sprz'e.d a‘l']ch' v;yttelmonejk wel bwszystklch Is;:mt'd.' 9. Dla silnikéw innych marek (Briggs & Stratton, Tecumseh,

cesclach oraz faktury zakupu dl;( par:gonu l:i e Kawasaki, Honda, itp.) montowanych w naszych urzadzeniach

u:'ne%o wym:;ga:neg(')( prawnie dokumentu sprzecazy 2z obowiazuje gwarancja udzielona przez producenta silnika.

ﬁt n? owana cata tza upu. Ak 10. Gwarancja nie obejmuje ewentualnych szkéd, bezposrednio lub
fata gwarancji nastepuje w przypacku: posrednio  wyrzadzonych osobom lub rzeczom z powodu

+ Widocznego braku konserwacji, usterek w urzadzeniu lub wyniktych z wymuszonego

«  Nieprawidtowego uzytkowania wyrobu lub jego przerébek, przedtuzonego przestoju w pracy urzadzenia.

MODEL pATA ‘X’

|
Nr SERYJNY SPRZEDAWCA
NABYWCA PAN/I.

Nie wysyta¢! Zataczy¢ jedynie w przypadku zadania naprawy
gwarancyjnej.
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16 WYSZUKIWANIE | USUWANIE USTEREK

«  Przed przystapieniem do jakichkolwiek testow naprawczych zalecanych w poniiszej tabeli oprécz tych, w
przypadku ktorych wyraznie wymagane jest dziatanie urzadzenia, nalezy zawsze zatrzymac urzadzenie i
wyjac z niego akumulator.

«  Po sprawdzeniu wszystkich mozliwych przyczyn, jezeli problem nie zostat rozwiazany, nalezy zwrdcic sie
do Autoryzowanego Serwisu. Jezeli pojawi si¢ usterka niewymieniona w tabeli, nalezy zwrdcic¢ si¢ do
Autoryzowanego Serwisu.

Nigdy nie podejmowac napraw, nie posiadajac do tego celu odpowiednich srodkéw i narzedzi albo
niezbednych umiejetnosci technicznych. Kazda ile przeprowadzona interwencja powoduje automatyczny
przepadek Gwarangji i zwolnienie Producenta z wszelkiej odpowiedzialnosci.

Nalezy réwniez uwaznie przeczytac¢ podrecznik obstugi i konserwacji akumulatora i tadowarki!

Robot do koszenia posiada funkcje automatycznego zatrzymania w celu zapewnienia bezpieczenstwa. Jezeli pojawi sie sygnat
btedu, robot zatrzyma sie.
Robot do koszenia trawy wykorzystuje system kontrolek ostrzegawczych do sygnalizowania usterek.

16.1  WSKAZNIKI NA STACI tADOWANIA | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

podfaczony do stagji
tadowania.

+  Przewdd obwodowy jest
prawidtowo podtaczony.

Czerwony Zielony Opis Rozwigzanie
wskaznik LED | wskaznik LED
Wytaczony Wytaczony Brak zasilania. Sprawdzi¢ zasilanie i prawidtowo podfaczy¢ kosiarke
do Zrédta zasilania.
Wtaczony Wtaczony + Urzadzenie gotowa do Nie s3 wymagane dodatkowe dziatania.
koszenia.
Przewdd obwodowy jest
prawidtowo podfaczony.
Wtaczony Migajacy Przewdd obwodowy nie jest +  Sprawdzi¢ przewdd obwodowy, aby upewni¢
prawidtowo podfaczony. sie, Ze jest bezpiecznie podfaczony do stacji
tadowania.
Sprawdzi¢ dwa potaczenia na stagji tadowania.
Migajacy Migajacy Robot do koszenia Sprawdzi¢ przewdd obwodowy, aby upewni¢
podtaczony do stadji sie, Ze jest bezpiecznie podtaczony do stacji
tadowania. tadowania.
+  Przewdd obwodowy nie jest |+  Sprawdzi¢ dwa potaczenia na stagji tadowania.
prawidtowo podtaczony.
Migajacy Wytaczony + Robot do koszenia Zaczekac, az akumulator zostanie w petni

natadowany.
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16.2  KODY DZIALANIA NA WYSWIETLACZU LED

Tabela 1 Stan kosiarki do trawy

Stacja/Dziatania

Uwagi

Automatyczna kontrola

Kod i wszystkie ikony migaja. Nie mozna uzywac zadnych przyciskéw z
wyjatkiem przycisku zatrzymania awaryjnego STOP.

Tryb czuwania

1. Gdy kosiarka pomyslnie zakoriczy automatyczna kontrole, na
wyswietlaczu LED pojawi sie godzina.

2. Nacisna¢ dowolny przycisk, aby wprowadzi¢ kod PIN. Wprowadzi¢ kod
PIN, gdy na wyswietlaczu LED pojawi sie ,_ _ _" i bedzie nadal migac.

Na przyktad, kod PIN to ,1118":

1. Nacisna¢ przycisk ,HOME" dwa razy, pierwsza cyfra zmieni sie z ,_" na
,0”ina ,1"... kolejno.

2. Nacisnac¢ ,START”, aby przejé¢ do drugiej cyfry, nacisna¢ dwukrotnie
L,HOME”, druga cyfra zmieni sig z,,_" na ,0"ina 1"

sprzetowego

1000
) 1100 3. Nacisna¢ przycisk ,START”, aby przejs¢ do nastepnej cyfry, nacisnac
Wprowadzanie kodu PIN |7 © dwukrotnie przycisk ,HOME”, trzecia cyfra zmieni sie z ,_" na ,0” i na
1",
1118 "
4. Nacisnac przycisk ,START”, aby przejs¢ do ostatniej cyfry, nacisna¢
przycisk ,HOME" 9 razy, czwarta cyfra zmieni siez,,_" na ,8".
5. Nadisnac przycisk ,0K", aby wysta¢ kod PIN, po pomyélnym przejsciu
weryfikacji robot do koszenia przefaczy sie w stan czuwania
(odblokowany).
Tryb czuwania 23:45 Na wyswietlaczu LED pokazywany jest czas lokalny.
Powrst do stacj fadowania | 9001 Naaanc'kolejnol,,HOME |",,0K W ciagu 3 sekund, robot do koszenia
rozpocznie powrdt do staji tadowania.
Powrét do stacj fadowania Jezeli uzytkownik kopcowy nacisnie przyqsk ,,Pau;a w apl[ka.CJl mobilnej,
W 9001 gdy robot do koszenia powraca do stagji tadowania, na wyswietlaczu LED
- Wstrzymany 7o I
pojawi sie kod ,9001” i bedzie migac.
Przygotowanie do koszenia 1. Nacisna¢ kolejno przyciski ,START” i ,0K” w ciagu 3 sekund, a robot do
9002 koszenia rozpocznie prace.
Koszenie 2. W tym stanie dostepny jest tylko przycisk zatrzymania awaryjnego,
inne przyciski nie beda dostepne.
Jezeli uzytkownik koricowy naciénie przycisk ,Pauza” w aplikacji mobilnej,
Wstrzymanie koszenia 9002 gdy robot do koszenia jest uruchomiony, na wyswietlaczu LED pojawi sie
kod ,9002" i bedzie powoli migac co 2 sekundy.
. Gdy robot do koszenia znajduje sie w stacji fadowania i taduje sie, na
tadowanie 9003 wyswietlaczu LED pojawia sie kod ,9003".

Gdy robot do koszenia znajduje sie w stacji tadowania i taduje sig, jezeli na
tadowanie 9004 wyswietlaczu ,9004” pojawi sie komunikat o petnym natadowaniu, nalezy
zachowac podswietlenie.

Aktualizacja
oprogramowania 9999
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16.3  KODY BLEDOW NA WYSWIETLACZU | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Tabela 2 Kod usterki
Stan kosiarki Kod LED Rozwigzanie
STOP E001
Podnoszenie £002 Sprawdzi¢, czy wszystkie kotka stykaja sie z podtozem.
Nachylenie E003 Sprawdzic, czy wszystkie ktka stykaja sie z podtozem.
Przewrécenie £004 Ustawic robota do koszenia w normalnej pozycji.
- Sprawdzi¢, czy tarcze ostrza mozna obrdci¢ recznie. Jezeli nie, nalezy odda¢
Silnik koszacy zablokowany | 005 robot do koszenia do autoryzowanego centrum serwisowego.
Lewy silnik napedowy £006 Ponownie uruchomic kosiarke. Jezeli to nie zadziata, nalezy oddac kosiarke
zablokowany zautomatyzowang do autoryzowanego centrum serwisowego.
o Recznie usunac robota do koszenia z obszaru, w ktdrym moze sie slizgac.
Slizgajace sig kétka E007 Wyznaczy¢ wysepke z przeszkodami za pomocg przewodu obwodowego.
Poza wyznaczonym £008 Umiesci¢ robota do koszenia w obszarze przewodu obwodowego i ponownie
obszarem uruchomic go.
Urzadzenie uwiezione , - )
przez przeszkody E009 Usunac przeszkody, sprawdzi¢ swobode ruchu kétek.
Usterka lewego silnika £010 Urzadzenie wymaga naprawy. Zwrdci¢ sie do autoryzowanego centrum
napedowego serwisowego.
Usterka prawego silnika f011 Urzadzenie wymaga naprawy. Zwrdci¢ sie do autoryzowanego centrum
napedowego serwisowego.
Silnik koszacy niesprawny | E012 Urzqt_izeme wymaga naprawy. Zwrdcic sie do autoryzowanego centrum
serwisowego.
Usterka czujnika przewodu - . .
obwodowego E013 Sprawdzi¢ pod katem przerwania i podtaczenia przewodu obwodowego.
Niski poziom natadowania £014 Robot do koszenia wytaczy sie za 10 sekund, natadowac lub wymieni¢
akumulatora akumulator.
Prawy silnik napedowy £015 Ponownie uruchomic kosiarke. Jezeli to nie zadziata, nalezy oddac kosiarke
zablokowany zautomatyzowang do autoryzowanego centrum serwisowego.
Zabezpieczenie £016 Robot do koszenia natychmiast sie wyfaczy, natadowac lub wymieni¢
akumulatora akumulator.
Niprawidowe dataie |, rnvans, koot vymaga oty 4o s do o zonsnego
wyswietlacza LED p - ymaga haprawy. ¢ y 9
centrum serwisowego.
Kosiarka wymaga naprawy/aktualizacji, poniewaz wewnetrzny modut
Nieprawidtowe dane IMU | E018 pomiarowy jest uszkodzony, nalezy oddac kosiarke do autoryzowanego
centrum serwisowego.
Nieprawidtowe dane £019 Kosiarka wymaga naprawy/aktualizacji, nalezy oddac kosiarke do
licznika kilometrow autoryzowanego centrum serwisowego.
Polrywa an!“ na Pokrywa wneki na akumulator nie jest zamknieta. Zamkna¢ mocno pokrywe
akumulator nie jest 020 . . ) .
) wneki na akumulator i ponownie uruchomi¢ kosiarke.
zamknieta
Nietypowe drgania £E021 Nieprawidtowe drgania, sprawdzi¢, czy nie brakuje ostrzy.
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Tabela 2  Kod usterki (ciqg dalszy)

Stan kosiarki Kod LED Rozwigzanie

Zabezpieczenie s -

temperatury tadowania £022 Zaczekac, az temperatura powrdci do normalnego zakresu.

Nieprawidtowe fadowanie | £023 Ponownie wiozy¢ akumulator. Jezeli nie dziata, nalezy sprawdzi¢ przyczyne

w podreczniku.

Tabela 3 Kod ostrzegawczy:

Stan kosiarki do trawy | Kod LED Rozwigzanie
W zaleznosci od ustawien, kosiarka wznowi koszenie w nastepnym
Deszcz E101 zaplanowanym czasie lub po czasie opéZnienia wybranym w aplikacji
mobilnej.
tadowanie niemozliwe z
powodu wysokiej £102 Odczekac, az temperatura spadnie wystarczajaco, aby natadowac kosiarke.
temperatury
Praca niemozliwa z L . . : o
powodu wysokiej £103 Odgzekac, az temperatura spadnie wystarczajaco, aby ponownie uruchomic
kosiarke.
temperatury
tadowanie niemozliwe z
powodu niskiej E104 Odczeka¢, az temperatura wzrosnie wystarczajaco, aby natadowac kosiarke.
temperatury
Praca niemozliwa z , . - . . .
o Odczekad, az temperatura wzrosnie wystarczajaco, aby ponownie uruchomic
powodu niskiej E105 -
kosiarke.
temperatury
tadowanie z powodu
niskiego poziomu £E106 Natadowac lub wtozy¢ nowy akumulator.

natadowania akumulatora

165



GB Importer: EMAK UK LTD, Unit 8, Zone 4, Business Park, BURNTWOOD WS73XD

wn
N
I
~
=

3
fid

'

=3
=
=}
=

S
=




	1 INTRODUCTION 
	1.1 How to read this manual 

	2 SAFETY SYMBOLS AND WARNINGS 
	3 IDENTIFICATION LABEL 
	4 MAIN COMPONENTS 
	4.1 Package contents 

	5 GENERAL MACHINE SAFETY WARNINGS 
	5.1 Safety instructions 
	5.1.1 User information 


	6 ASSEMBLY 
	6.1 Unpacking 
	6.2 Installing the battery 

	7 STARTING 
	7.1 Checking the machine 
	7.2 Check battery status 
	7.2.1 Monitoring the charge level 

	7.3 Battery charging 
	7.3.1 Correct use 
	7.3.2 How to charge 
	7.3.3 Key to battery charger LED indicators 
	7.3.4 Charging completed 

	7.4 Lawn conditions 
	7.5 How it works 
	7.5.1 Random mowing 
	7.5.2 Spiral and spot mowing 
	7.5.3 Multi-zone management 

	7.6 Sensors 
	7.7 Preparations 
	7.8 Charging station 
	7.8.1 Charging station location 
	7.8.2 Charging station placement 
	7.8.3 Charging station assembly 

	7.9 Perimeter wire 
	7.9.1 Laying the perimeter wire 
	7.9.2 Narrow areas 
	7.9.3 Distance from the garden perimeter 
	7.9.4 Laying the wire in corners 
	7.9.5 Calculating lawn slope 
	7.9.6 Installing perimeter wire on slopes 
	7.9.7 Driveways and paved paths 
	7.9.8 Perimeter islands 
	7.9.9 Obstacles 

	7.10 Connection to charging station 
	7.11 First start-up and installation check 

	8 USING THE MACHINE 
	8.1 Intended use 
	8.2 Prohibited uses 
	8.3 Operating precautions 
	8.4 Mobile application 
	8.4.1 Connect the machine to the application 

	8.5 Control panel 
	8.5.1 Explanation of the buttons on the control panel ( 8.5.1). 
	8.5.2 Explanation of the characters on the LED display ( 8.5.2) 

	8.6 Cutting height adjustment 
	8.7 Locking/PIN Mechanism 
	8.7.1 Unlocking the lock 

	8.8 Controlling the lawnmower robot 
	8.8.1 Starting procedure 
	8.8.2 Stopping mowing 


	9 MAINTENANCE 
	9.1 Cleaning 
	9.2 Managing the battery 
	9.2.1 Battery maintenance and storage 

	9.3 Replacing the blades 
	9.4 Software update 
	9.5 Repairing the perimeter wire 
	9.6 Major servicing 

	10 SHIPPING 
	11 STORAGE 
	12 ENVIRONMENTAL PROTECTION 
	12.1 Demolition and disposal 

	13 TECHNICAL DATA 
	13.1 Compatible accessories 

	14 DECLARATION OF CONFORMITY 
	15 WARRANTY CERTIFICATE 
	16 TROUBLESHOOTING 
	16.1 Indicators on the charging station and troubleshooting 
	16.2 Operation codes on the LED display 
	16.3 Display fault codes and troubleshooting 

	1 INTRODUZIONE 
	1.1 Come leggere il manuale 

	2 SIMBOLI E AVVERTENZE DI SICUREZZA 
	3 ETICHETTA DI IDENTIFICAZIONE 
	4 COMPONENTI PRINCIPALI 
	4.1 Contenuto dell’imballaggio 

	5 AVVERTENZE DI SICUREZZA GENERALE PER LA MACCHINA 
	5.1 Istruzioni di sicurezza 
	5.1.1 Informazione agli utenti 


	6 ASSEMBLAGGIO 
	6.1 Disimballaggio 
	6.2 Montaggio batteria 

	7 AVVIAMENTO 
	7.1 Verifica della macchina 
	7.2 Verifica dello stato della batteria 
	7.2.1 Monitoraggio del livello di ricarica 

	7.3 Carica della batteria 
	7.3.1 Utilizzo corretto 
	7.3.2 Modalità di ricarica 
	7.3.3 Legenda indicatori LED caricabatteria 
	7.3.4 Fine della ricarica 

	7.4 Condizioni del prato 
	7.5 Come funziona 
	7.5.1 Falciatura casuale 
	7.5.2 Taglio a spirale e spot 
	7.5.3 Gestione multizona 

	7.6 Sensori 
	7.7 Preparazioni 
	7.8 Stazione di ricarica 
	7.8.1 Posizione della stazione di ricarica 
	7.8.2 Individuazione della stazione di ricarica 
	7.8.3 Montaggio della stazione di ricarica 

	7.9 Filo perimetrale 
	7.9.1 Posa del filo perimetrale 
	7.9.2 Corridoio stretto 
	7.9.3 Distanza dal perimetro del giardino 
	7.9.4 Posa del filo negli angoli 
	7.9.5 Calcolo della pendenza del prato 
	7.9.6 Installazione del filo perimetrale su pendenze 
	7.9.7 Vie carrabili e sentieri asfaltati 
	7.9.8 Isole perimetrali 
	7.9.9 Ostacoli 

	7.10 Collegamento della stazione di ricarica 
	7.11 Primo avviamento e controllo dell'installazione 

	8 UTILIZZO DELLA MACCHINA 
	8.1 Uso previsto 
	8.2 Usi proibiti 
	8.3 Norme di lavoro 
	8.4 Applicazione mobile 
	8.4.1 Collegare la macchina all'applicazione 

	8.5 Pannello di controllo 
	8.5.1 Spiegazione dei pulsanti sul pannello di controllo ( 8.5.1) 
	8.5.2 Spiegazione dei caratteri sul display a LED ( 8.5.2) 

	8.6 Regolazione altezza di taglio 
	8.7 Meccanismo di blocco/PIN 
	8.7.1 Sbloccare il blocco 

	8.8 Controllo del robot rasaerba 
	8.8.1 Procedura di avviamento 
	8.8.2 Arresto della falciatura 


	9 MANUTENZIONE 
	9.1 Pulizia 
	9.2 Gestione della batteria 
	9.2.1 Manutenzione e conservazione della batteria 

	9.3 Sostituzione delle lame 
	9.4 Aggiornamento software 
	9.5 Riparazione del filo perimetrale 
	9.6 Manutenzione straordinaria 

	10 TRASPORTO 
	11 RIMESSAGGIO 
	12 TUTELA AMBIENTALE 
	12.1 Demolizione e smaltimento 

	13 DATI TECNICI 
	13.1 Accessori compatibili 

	14 DICHIARAZIONE DI CONFORMITÀ 
	15 CERTIFICATO DI GARANZIA 
	16 RISOLUZIONE DEI PROBLEMI 
	16.1 Indicatori sulla stazione di ricarica e risoluzione dei problemi 
	16.2 Codici di funzionamento sul display a LED 
	16.3 Codici di errore sul display e risoluzione dei problemi 

	1 EINLEITUNG 
	1.1 Konsultation der Anleitung 

	2 SYMBOLE UND SICHERHEITSHINWEISE 
	3 TYPENSCHILD 
	4 HAUPTBESTANDTEILE 
	4.1 Verpackungsinhalt 

	5 ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE FÜR DAS GERÄT 
	5.1 Sicherheitsanweisungen 
	5.1.1 Benutzerinformation 


	6 MONTAGE 
	6.1 Auspacken 
	6.2 Einbau der Batterie 

	7 START 
	7.1 Überprüfung des Geräts 
	7.2 Überprüfung des Batteriezustands 
	7.2.1 Prüfung des Ladestands 

	7.3 Laden der Batterie 
	7.3.1 Sachgemäße Verwendung 
	7.3.2 Ladevorgang 
	7.3.3 Legende der LED-Anzeigen des Batterieladegeräts 
	7.3.4 Laden beendet 

	7.4 Rasenzustand 
	7.5 Funktionsweise 
	7.5.1 Zufälliges Mähen 
	7.5.2 Spiral- und Spot-Schnitt 
	7.5.3 Mehrzonen-Betrieb 

	7.6 Sensoren 
	7.7 Vorbereitungen 
	7.8 Ladestation 
	7.8.1 Position der Ladestation 
	7.8.2 Erkennen der Ladestation 
	7.8.3 Montage der Ladestation 

	7.9 Begrenzungskabel 
	7.9.1 Verlegen des Begrenzungskabels 
	7.9.2 Enge Gassen 
	7.9.3 Abstand zum Gartenaußenrand 
	7.9.4 Verlegen des Begrenzungskabels in den Ecken 
	7.9.5 Berechnung der Steigung Ihres Rasens 
	7.9.6 Verlegen des Begrenzungskabels an Steigungen 
	7.9.7 Gepflasterte Zufahrten und Wege 
	7.9.8 Begrenzungsinseln 
	7.9.9 Hindernisse 

	7.10 Anschluss der Ladestation 
	7.11 Erste Inbetriebnahme und Kontrolle der Installation 

	8 VERWENDUNG DES GERÄTS 
	8.1 Vorgesehene Verwendung 
	8.2 Verbotene Verwendungen 
	8.3 Arbeitsvorschriften 
	8.4 Mobile Anwendung 
	8.4.1 Das Gerät mit der Anwendung verbinden 

	8.5 Bedienfeld 
	8.5.1 Bedeutung der Tasten am Bedienfeld ( 8.5.1) 
	8.5.2 Bedeutung der Zeichen am LED-Display ( 8.5.2) 

	8.6 Schnitthöheneinstellung 
	8.7 Sperrmechanismus/PIN 
	8.7.1 Die Sperre aufheben 

	8.8 Kontrolle des Mähroboters 
	8.8.1 Startvorgang 
	8.8.2 Stopp des Mähvorgangs 


	9 WARTUNG 
	9.1 Reinigung 
	9.2 Batterie-Management 
	9.2.1 Wartung und Aufbewahrung der Batterie 

	9.3 Messerwechsel 
	9.4 Softwareaktualisierung 
	9.5 Reparatur des Begrenzungskabels 
	9.6 Außerplanmäßige Wartung 

	10 TRANSPORT 
	11 LAGERUNG 
	12 UMWELTSCHUTZ 
	12.1 Verschrottung und Entsorgung 

	13 TECHNISCHE DATEN 
	13.1 Kompatibles Zubehör 

	14 KONFORMITÄTSERKLÄRUNG 
	15 GARANTIESCHEIN 
	16 STÖRUNGSBEHEBUNG 
	16.1 Anzeigen auf der Ladestation und Störungsbehebung 
	16.2 Betriebscodes am LED-Display 
	16.3 Fehlercodes am Display und Störungsbehebung 

	1 INTRODUCCIÓN 
	1.1 Cómo leer el manual 

	2 SÍMBOLOS Y ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD 
	3 ETIQUETA DE IDENTIFICACIÓN 
	4 COMPONENTES PRINCIPALES 
	4.1 Contenido del embalaje 

	5 ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD GENERAL SOBRE LA MÁQUINA 
	5.1 Instrucciones de seguridad 
	5.1.1 Información para los usuarios 


	6 ENSAMBLAJE 
	6.1 Desembalaje 
	6.2 Montaje de la batería 

	7 ARRANQUE 
	7.1 Verificación de la máquina 
	7.2 Verificación del estado de la batería 
	7.2.1 Monitorización del nivel de carga 

	7.3 Carga de la batería 
	7.3.1 Uso correcto 
	7.3.2 Modo de recarga 
	7.3.3 Leyenda indicadores LED cargador 
	7.3.4 Fin de la recarga 

	7.4 Condiciones del césped 
	7.5 Cómo funciona 
	7.5.1 Corte casual 
	7.5.2 Corte en espiral y spot 
	7.5.3 Gestión multizona 

	7.6 Sensores 
	7.7 Preparaciones 
	7.8 Estación de recarga 
	7.8.1 Posición de la estación de recarga 
	7.8.2 Localización de la estación de recarga 
	7.8.3 Montaje de la estación de recarga 

	7.9 Hilo perimetral 
	7.9.1 Colocación del hilo perimetral 
	7.9.2 Pasillo angosto 
	7.9.3 Distancia al perímetro del jardín 
	7.9.4 Colocación del hilo en las esquinas 
	7.9.5 Cálculo del declive del prado 
	7.9.6 Instalación del hilo perimetral sobre declives 
	7.9.7 Calles transitables y senderos asfaltados 
	7.9.8 Islas perimetrales 
	7.9.9 Obstáculos 

	7.10 Conexión de la estación de recarga 
	7.11 Primera puesta en marcha y control de la instalación 

	8 USO DE LA MÁQUINA 
	8.1 Uso previsto 
	8.2 Usos prohibidos 
	8.3 Normas de trabajo 
	8.4 Aplicación móvil 
	8.4.1 Conecte la máquina a la aplicación 

	8.5 Panel de control 
	8.5.1 Explicación de los botones del panel de control ( 8.5.1) 
	8.5.2 Explicación de los caracteres del display de LED ( 8.5.2) 

	8.6 Regulación de la altura de corte 
	8.7 Mecanismo de bloqueo/PIN 
	8.7.1 Desbloquee el bloqueo 

	8.8 Control del robot cortacésped 
	8.8.1 Procedimiento de arranque 
	8.8.2 Detención del corte 


	9 MANTENIMIENTO 
	9.1 Limpieza 
	9.2 Cuidado de la batería 
	9.2.1 Mantenimiento y conservación de la batería 

	9.3 Sustitución de las cuchillas 
	9.4 Actualización del software 
	9.5 Reparación del hilo perimetral 
	9.6 Mantenimiento extraordinario 

	10 TRANSPORTE 
	11 GUARDADO 
	12 PROTECCIÓN DEL MEDIO AMBIENTE 
	12.1 Desguace y eliminación 

	13 DATOS TÉCNICOS 
	13.1 Accesorios compatibles 

	14 DECLARACIÓN DE CONFORMIDAD 
	15 CERTIFICADO DE GARANTÍA 
	16 SOLUCIÓN DE PROBLEMAS 
	16.1 Indicadores en la estación de recarga y solución de problemas 
	16.2 Códigos de funcionamiento en el display de LED 
	16.3 Códigos de error en el display y solución de problemas 

	1 INTRODUCTION 
	1.1 Modalités de lecture du manuel 

	2 SYMBOLES ET AVERTISSEMENTS DE SÉCURITÉ 
	3 ÉTIQUETTE D’IDENTIFICATION 
	4 COMPOSANTS PRINCIPAUX 
	4.1 Contenu de l’emballage 

	5 CONSIGNES DE SÉCURITÉ GÉNÉRALES CONCERNANT LA MACHINE 
	5.1 Consignes de sécurité 
	5.1.1 Information aux utilisateurs 


	6 ASSEMBLAGE 
	6.1 Déballage 
	6.2 Montage batterie 

	7 DÉMARRAGE 
	7.1 Contrôle de la machine 
	7.2 Vérification de la charge de la batterie 
	7.2.1 Contrôle du niveau de charge 

	7.3 Recharge de la batterie 
	7.3.1 Utilisation correcte 
	7.3.2 Modalité de recharge 
	7.3.3 Légende des leds du chargeur de batterie 
	7.3.4 Fin de la charge 

	7.4 Conditions de la pelouse 
	7.5 Comment ça marche 
	7.5.1 Tonte aléatoire 
	7.5.2 Tonte en spirale et ponctuelle 
	7.5.3 Gestion multizones 

	7.6 Capteurs 
	7.7 Préparations 
	7.8 Station de recharge 
	7.8.1 Position de la station de recharge 
	7.8.2 Identification de la station de recharge 
	7.8.3 Montage de la station de recharge 

	7.9 Cordon périphérique 
	7.9.1 Pose du cordon périphérique 
	7.9.2 Passage étroit 
	7.9.3 Distance par rapport au périmètre du jardin 
	7.9.4 Pose du cordon dans les coins 
	7.9.5 Calcul de l’inclinaison de la pelouse 
	7.9.6 Installation du cordon périphérique sur un terrain en pente 
	7.9.7 Allées et chemins asphaltés 
	7.9.8 Îlots périphériques 
	7.9.9 Obstacles 

	7.10 Branchement de la station de recharge 
	7.11 Première mise en marche et contrôle de l’installation 

	8 UTILISATION DE LA MACHINE 
	8.1 Usage prévu 
	8.2 Utilisations interdites 
	8.3 Instructions de travail 
	8.4 Application mobile 
	8.4.1 Connecter la machine à l’application 

	8.5 Panneau de contrôle 
	8.5.1 Explication des boutons présents sur le panneau de contrôle ( 8.5.1) 
	8.5.2 Explication des caractères sur l’afficheur à leds ( 8.5.2) 

	8.6 Réglage de la hauteur de coupe 
	8.7 Mécanisme de verrouillage/PIN 
	8.7.1 Déverrouillage 

	8.8 Contrôle du robot de tonte 
	8.8.1 Procédure de démarrage 
	8.8.2 Interruption de la tonte 


	9 ENTRETIEN 
	9.1 Nettoyage 
	9.2 Gestion de la batterie 
	9.2.1 Maintenance et conservation de la batterie 

	9.3 Remplacement des lames 
	9.4 Mise à jour du logiciel 
	9.5 Réparation du cordon périphérique 
	9.6 Entretien extraordinaire 

	10 TRANSPORT 
	11 STOCKAGE 
	12 PROTECTION DE L'ENVIRONNEMENT 
	12.1 Démolition et élimination 

	13 DONNÉES TECHNIQUES 
	13.1 Accessoires compatibles 

	14 DÉCLARATION DE CONFORMITÉ 
	15 CERTIFICAT DE GARANTIE 
	16 DÉPANNAGE 
	16.1 Indicateurs sur la station de recharge et dépannage 
	16.2 Codes de fonctionnement sur l’afficheur à leds 
	16.3 Codes d’erreur sur l’afficheur et dépannage 

	1 WPROWADZENIE 
	1.1 Jak czytać niniejszy podręcznik 

	2 SYMBOLE I OSTRZEŻENIA DOTYCZĄCE BEZPIECZEŃSTWA 
	3 ETYKIETA IDENTYFIKACYJNA 
	4 NAJWAŻNIEJSZE PODZESPOŁY 
	4.1 Zawartość opakowania 

	5 OGÓLNE OSTRZEŻENIA DOTYCZĄCE BEZPIECZEŃSTWA URZĄDZENIA 
	5.1 Instrukcje dotyczące bezpieczeństwa 
	5.1.1 Informacje dla użytkowników 


	6 MONTAŻ 
	6.1 Rozpakowywanie 
	6.2 Montaż akumulatora 

	7 ROZRUCH 
	7.1 Kontrola urządzenia 
	7.2 Kontrola stanu naładowania akumulatora 
	7.2.1 Monitorowanie poziomu naładowania 

	7.3 Ładowanie akumulatora 
	7.3.1 Prawidłowe użytkowanie 
	7.3.2 Sposób ładowania 
	7.3.3 Legenda wskaźników LED ładowarki 
	7.3.4 Koniec ładowania 

	7.4 Warunki trawnika 
	7.5 Sposób działania 
	7.5.1 Koszenie losowe 
	7.5.2 Koszenie spiralne i punktowe 
	7.5.3 Zarządzanie wieloma strefami 

	7.6 Czujniki 
	7.7 Przygotowanie 
	7.8 Stacja ładowania 
	7.8.1 Pozycja stacji ładowania 
	7.8.2 Lokalizacja stacji ładowania 
	7.8.3 Montaż stacji ładowania 

	7.9 Przewód obwodowy 
	7.9.1 Układanie przewodu obwodowego 
	7.9.2 Wąski korytarz 
	7.9.3 Odległość od obwodu ogrodu 
	7.9.4 Układanie przewodu w narożnikach 
	7.9.5 Obliczanie nachylenia trawnika 
	7.9.6 Układanie przewodu obwodowego na zboczach 
	7.9.7 Podjazdy i utwardzone ścieżki 
	7.9.8 Wyspy obwodowe 
	7.9.9 Przeszkody 

	7.10 Podłączenie stacji ładowania 
	7.11 Pierwsze uruchomienie i sprawdzenie instalacji 

	8 OBSŁUGA URZĄDZENIA 
	8.1 Użytkowanie zgodne z przeznaczeniem 
	8.2 Niedozwolone zastosowania 
	8.3 Zasady pracy 
	8.4 Aplikacja mobilna 
	8.4.1 Podłączyć urządzenie do aplikacji. 

	8.5 Panel sterowania 
	8.5.1 Objaśnienie przycisków na panelu sterowania ( 8.5.1) 
	8.5.2 Objaśnienie znaków na wyświetlaczu LED ( 8.5.2) 

	8.6 Regulacja wysokości cięcia 
	8.7 Mechanizm blokujący/PIN 
	8.7.1 Odblokowywanie blokady 

	8.8 Sterowanie robotem do koszenia trawy 
	8.8.1 Procedura rozruchu 
	8.8.2 Zatrzymywanie koszenia 


	9 KONSERWACJA 
	9.1 Czyszczenie 
	9.2 Zarządzanie akumulatorem 
	9.2.1 Konserwacja i przechowywanie akumulatora 

	9.3 Wymiana ostrzy 
	9.4 Aktualizacja oprogramowania 
	9.5 Wymiana przewodu obwodowego 
	9.6 Konserwacja pozaplanowa 

	10 TRANSPORT 
	11 PRZECHOWYWANIE 
	12 OCHRONA ŚRODOWISKA 
	12.1 Rozbiórka i utylizacja 

	13 DANE TECHNICZNE 
	13.1 Kompatybilne akcesoria 

	14 DEKLARACJA ZGODNOŚCI 
	15 KARTA GWARANCYJNA 
	16 WYSZUKIWANIE I USUWANIE USTEREK 
	16.1 Wskaźniki na stacji ładowania i rozwiązywanie problemów 
	16.2 Kody działania na wyświetlaczu LED 
	16.3 Kody błędów na wyświetlaczu i rozwiązywanie problemów 


